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/ LEADER FRANCAIS INDUSTRIEL

Depuis plus de 35 ans, elcom apporte des solutions innovantes aux industries.
Notre approche offre une liberté totale de conception grace a une gamme unique
de profilés aluminium et d’accessoires, de convoyeurs a bande et transferts a palettes.
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/ GAMME COMPLETE ET NOUVEAUTES

Nos réalisations sont issues d’'une large gamme de produits enrichie régulierement
par des nouveautés, particulierement des systemes intelligents.

Pas de réseau pneumatique et donc suppression du colt d’énergie pneumatique :
10 a 20 fois moins cher.

Nos applications offrent des possibilités illimitées en terme de modularité indus-
trielle.

/ SERVICES

Découvrez-les dés maintenant aupres de nos équipes d’experts :

x Forte capacité de production et x Devis a partir de plans clients ou croquis
trés grande réactivité x Conseils techniques

x Stock important, livraison rapide x CAO : bibliothéque de fichiers CAO

x Préparation pour livraison en kit x Prototypage rapide

x Montage d’ensembles complets x Configurateur

Tous nos services sur le site

www.elcom.fr




/ UNE OFFRE COMPLETE
TRANSFERTS
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/ TRANSFERTS LINEAIRES
MODULAIRES A PALETTES

Basée sur l'utilisation des profilés de la gamme h'elcom, la
conception des transferts linéaires modulaires a palettes
elcom offre une trés grande modularité.

Systéme industriel modulaire pour la réalisation de vos lignes
d’assemblage intégrant des stations de travail automatiques
ou manuelles.

Le déplacement des palettes porte-pieéces est assuré par
deux bandes paralléles, facilitant I'implantation des butées,
indexages et accessoires de changement de direction.
Des pions escamotables, logés sous la palette, assurent :
> Le guidage par les 4 pions dans les parties droites.
> Le guidage dans les cames:

réalisé par 2 pions a l'intérieur des virages et des
dérivations (les 2 autres pions sont escamotés).

Transfert TLM

Unique, modulaire, efficace.
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Exemple de réalisation d‘un transfert ITS24 V
TLM 1500 avec :

palettes 150x150
motorisation 24V
indexages 24V
butées 24V

elcomITS 24V



Transfert elcom ITS 24 V

Concept 24V
orienté vers l'avenir

elcom ITS 24V est un concept elcom ingénieux qui présente de nombreux avantages :

+ Faible consommation d‘énergie :
réduction de 50 a 90 % de la consommation en fonction de la charge.
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+ Réglage électronique des paramétres moteurs (accélération, vitesse, ralentissement).
« Réduction ou suppression du pneumatique

+ Possibilité de piloter automatiquement les vitesses en cours de fonctionnement
par programme, suivant la charge.

« Arréts et redémarrages fréquents autorisés des moteurs grace au réducteur
épicycloidal (réduction consommation).

+ Possibilité de stopper les bandes transporteuses en cas d‘arrét prolongé ou de
saturation d‘un ou plusieurs trongons.

+ Réduction des encombrements.
« Concept Plug and Play (cartes et programmes intégrés au moteur).

+ Conception 4.0 ready : possibilité de récupérer les données de sortie
pour maintenance prédictive.

« Simple d'utilisation, pilotage possible des actionneurs par un réseau (bus de terrain),
le moteur d’entrainement des bandes reste piloté par 'automate (1 sortie API par vitesse).

Ce logo vous permettra
d‘identifier facilement les
composants appartenant

a ce concept, a l'intérieur

elcomITS 24V du catalogue.

Important : le nouveau concept elcom ITS 24 V se combine parfaitement avec le
transfert elcom pneumatique.




Transfert elcom ITS 24 V

Comparatif des consommations énergétiques
en fonction de 1la motorisation / vitesse et de la charge

500

SNOILVAONNI - W1l

400

300

Puissancea (W)

200

100

Charge (Kg)

W23V Im/imin W24V 15m/min 24V 19m/min 380V 9m/min  M3E0V 15m/mn 380V 19m/min

Vous souhaitez un diagnostic GRATUIT!

Contactez notre expert technique transfert 24 V pour
évaluer avec lui les économies potentielles.




/ INNOVATIONS TECHNOLOGIQUES

Transfert elcom ITS24 V TLM 1500

- INNOVATIONS

=
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elcomITS 24V




Module charge lourde

Le module charge lourde est une option intégrée
au guide bande permettant ainsi d’augmenter
les performances du TLM.

Il se monte en lieu et place du guide bande
standard.

SNOILVAONNI - W1l

Cette option présente de nombreux avantages :

« Augmentation significative de la charge transportée par le transfert
(2,5 fois la charge nominale)

« Installation facile et rapide des modules sur unités existantes
« Les modules sont clipsés sur les profilés

« Grande modularité : remplacement rapide du guide bande standard
par les modules charges lourdes avec possibilité de les combiner.

Important : le nouveau module charge lourde se combine parfaitement

avec le transfert gamme TLM 2000 courroie lisse.
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Principe de fonctionnement des palettes

Nos systemes de transfert fonctionnent avec des palettes standards sur lesquelles est fixé un posage adapté a la piéce
a transporter. Combinés avec les unités de transport, les butées, les indexages, les ascenseurs et de nombreux modules
standards, nos systemes de transfert permettent de nombreuses configurations pour le transport et la mise a disposition
des piéces.

elcom se démarque nettement des systemes de transferts traditionnels grace au systéme ingénieux de pions escamotables
situés sous la palette (représentés en rouge), permettant de réaliser le guidage de la palette dans les parties droites et de
prendre les virages dans les cames.

Résultats : faibles colts de mise en oeuvre avec un automatisme simplifié, un flux des palettes amélioré, un temps de cycle
et un nombre de palettes réduit.

Deux taches principales sont remplies :

La premiére tache est le transport et la gestion des palettes.
Ceci se fait au moyen de modules de transport sur la base de troncon de convoyage a double bande. Le transport des
palettes a I'emplacement souhaité est réalisé avec des cames, des retours standardisés et des ascenseurs.

La deuxiéme tache est l'arrét et le positionnement des palettes.
Ceux-ci sont assurés par des butées (par ex. postes manuels) et des indexages (par ex. poste robotisé). Des modules standards
sont fournis pour chaque étape spécifique du processus (par ex. des indexages presse, des retournements...).
Lesavantagesde ceconceptseremarquentégalementlorsdel’entretien etlamaintenance carilcomporte moinsd‘actionneurs
et de piéces a entretenir. En outre, des travaux d'entretien peuvent étre effectués méme pendant le fonctionnement de la
machine, ce qui permet de garder disponible la ligne de production.



Caractéristiques

TLM 1000 TLM 1500 TLM 2000 TLM 5000
Palettes (mm) 105 x 105 155 x 155 200 x 200 500 x 500
200 x 250 500 x 800
105 x 155 200 x 300 500 x 1000*
300 x 300 600 x 600
300 x 400 600 x 800
400 x 400 600 x 1000*
800 x 800
1000 x 1000
(*en option
1500)
Charge/palette (daN) 2 4 10 50
Vitesse (m/min)
Bande lisse 10-15-20 9-15-19
Bande crantée 12-16 12-16 10-12
Longueur unité de transport
Mini 500 500 500 500
Maxi 3160 3160 6250 6000
Charge d’accumulation maxi par
moteur (daN)
Bande lisse 25/3m 100/ 6 m
60/ 6 m (direct)
Bande crantée 35/3m 35/3m 60 /6 m (léger)
Charge maximale absolue (daN)
(sans accumulation)
Bande lisse 50/3m 200/6m
120/ 6 m (direct)
Bande crantée 70/3m 70/3m 120/ 6 m (Iéger) 400 ou 75%
Puissance moteur bande lisse \Y KW A
(380 V triphasé) 0,09 KW - 9 0,25 0,68
04A 15 0,37 1,24
19 0,55 1,60

Remarques :

Des solutions existent pour gérer des charges plus importantes par palette.

Une personnalisation de la configuration du systéme complet (lay-out, temps de cycle, etc.) est possible aprés consultation
de notre bureau technique.

Merci de nous contacter au 04 74 43 99 61 ou par mail elcom38@hellomoov.com




Modularité

Suivant les exigences du process de fabrication, différents types de configurations modulaires sont possibles.

L'évolution de la ligne peut se faire en plusieurs étapes.

Exemples:

1) Interchangeabilité d’'un module

- 4 vis de fixation seulement
- pas d'usinage

- pas de réglage

2) Adjonction de dérivation
- 6 vis de fixation

- pas d'usinage
- pas de réglage

(ON O\
{1 =} =} = {1} =11}
Configuration de base
3 [Tk £ E3 =i 3 [Tk E3 = 3 [Tk D= ——— 3 [Tk
O/
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Transferts linéaires modulaires

elcom est le spécialiste des systémes de transfert a palettes.

Pour répondre a vos exigences de production, il existe différents types de systémes de transfert congus en
fonction du poids et des dimensions du produit transporté.

Transfert linéaire modulaire
TLM 1000 Page 16

Transfert linéaire modulaire
TLM 1500 Page 64

Transfert linéaire modulaire
TLM 2000 Page 104

Transfert linéaire modulaire
TLM 5000 Page 184

Transfert linéaire avec support convoyeur
gonflable Page 202




Unité de transport
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Unité de transport
p 24

Retour 180°
p 34




Butée 24V <%  Dérivation 24V e;:Q

Indexage 24V
p 54

000T W1l

Dérivatio
p 42

Retournement
p61
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Caractéristiques

Palettes (mm) 105 x 105
105 x 155
Charge/palette (daN) 2
Vitesse (m/min)
Bande lisse 10-15-20
Bande crantée 12-16
Longueur unité de transport
Mini 500
Maxi 3160
Charge d’accumulation maxi
par moteur (daN)
Bande lisse 50
25
Bande crantée 70
35
Puissance moteur 0,09KW-04A

(380V triphasé)

Les unités de transport ont une
longueur maxi standard de :
3160 mm.

Pour les grandes dimensions, il
suffit de disposer bout a bout
plusieurs éléments.

Pour des accumulations importantes,
la longueur des unités de transport
doit étre adaptée en fonction de la
charge.

Il est recommandé de positionner
des  détecteurs pour controler les
accumulations de palettes.

Il est impératif d'équiper tous les
vérins de régulateurs de débit.

Il est possible de réaliser des
coupures sur les grandes longueurs
pour faciliter le démontage des
machines.

Coupe longueurs bout a bout
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Palettes

Les palettes permettent la fixation de supports,
assurant ainsi le positionnement précis de I'ensemble
durant le process.

La palette est composée de deux plaques. La plaque
supérieure en aluminium permet la fixation des porte-
pieces, assure la tenue géométrique de la palette ainsi
que la précision du positionnement. Des usinages
(percages et taraudages) peuvent étre réalisés
selon le souhait du client. Des canons en acier traité,
positionnés dans la plaque aluminium garantissent la
résistance a I'usure et une parfaite précision.

Longueur variable des palettes elcom et palettes
spécifiques.

Des palettes standards sont disponibles pour installer
les piéces a transporter. Dans de nombreux cas, la
surface de la palette ne suffit pas. Des palettes spéciales
peuvent étre fournies. Lutilisation sur les palettes des
4 pions de guidage permet de pouvoir faire varier la
longueur de la palette et ainsi d'optimiser les temps de
cycle.

L'agencement des pions de guidage est identique dans
la largeur. Toutefois dans le sens de la longueur les
pions de guidage d’'une palette 105x155 ont un écart
plus important que les palettes 105x105.

Lembase en PA a tres faible coefficient de frottement
a haute résistance a l'usure repose sur les bandes
transporteuses.

Elle permet de loger les 4 pions de guidage (spécifique
a elcom) et possede la forme nécessaire au bon
fonctionnement des butées.

De chaque c6té de la palette, des barrettes métalliques
permettent la détection des palettes aux différents
postes.

Les caractéristiques des butées, des pions de guidage
a ressort sont données dans les pages suivantes.

Les pions de guidage restent dans la position de la
palette standard la plus proche. Ainsi, tous les éléments
standards telles que les cames sont utilisables sans
modification. Les variantes suivantes pour un systéme
TLM 1000 montrent clairement les possibilités :

En cas d‘utilisation de palettes de dimensions
différentes surla méme ligne de transfert, la disposition
des pions de guidage doit étre identique.



PalettesUet M

Les palettes permettent la fixation de supports,
assurant ainsi le positionnement précis de I'ensemble
durant le process.

La plaque supérieure en aluminium assure la tenue
géométrique de la palette ainsi que la précision du
positionnement.

Des canons en acier traité, positionnés dans la plaque
aluminium garantissent la résistance a l'usure et une
parfaite précision.

Le socle PA a tres faible coefficient de frottement
permet de loger les pions et I'arrét de la palette sur la
butée.

De chaque c6té de la palette, des barrettes métalliques
permettent la détection des palettes aux différents
postes.

Palettes unidirectionnelles (U)

Elles sont parfaitement compatibles avec un
retournement 180°.

Possibilité de rajouter des tampons qui limitent le choc
entre les palettes et diminuent le bruit.

Palettes multidirectionnelles (M)

Pour palettes carrées uniquement.

Elles sont parfaitement compatibles avec un
retournement 90°, 180° et 270°, livrées avec 2 canons
et 2 barrettes de détection supplémentaires.

Palettes avec tampon T

Le socle PA est doté de 2 percages sur la tranche dans
le sens de défilement du convoyeur dans lesquels sont
insérés des tampons en matiére plastique. Ces tampons
atténuent le choc entre deux palettes et réduisent par
conséquent les nuisances sonores.

La palette avec tampons T correspond a la palette
standard de type U.

A L'utilisation de la palette avec tampons demande
la mise en place d'une butée avant chaque
indexage.

Ceci évite le cisaillement des tampons.

Palette U

Palette M

Palette avec tampon T

000T W1l




Palettes Uet M Largeur 100

(@) Caractéristiques techniques Palette unidirectionnelle U Palette multidirectionnelle M
P Palette unidirectionnelle U 20 70
] x Plaque alu —— 25— 25 =
2 x Socle, PA noir ‘ W ‘ W
- X 2 canons acier traité o iy o o 1 |, e
— X 4 pions PA ° } | \‘é/ ¢ i ! T
X 4 ressorts ) @ N
. | 2 0 M
X 4 vis Fhc M4x16 /04— - — /0 P A 25
x 2 barrettes de détection Ll T
x 2 bouchons - //\ | | . o \/C/\\ } Y
& | S o T -
Rajouter T en fin de référence pour | |
indiquer l'option tampon. 102 102
109 109
Palette multidirectionnelle M Palette Type T
x Plaque alu
~—56—
x Socle, PA noir N ‘ N
. "y 5 1
X 2 canons acier traité . Yy )
X 4 pions PA r H | \?/ ¢ o
X 4 ressorts F } B
x 4 vis Fhc M4x16
x 2 barrettes de détection
x 4 bouchons
inken kel 2
) . T Urﬂ\ 7.} il N
A Charge utile maxi: 2 daN > 5J %
BIS———=— %7
Zone de travail
Poids : 0,41 kg
elcom J
&3]
88,3 |12~

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Palette U 100x100 1 pce 110.62.000
Palette U 100x100 T 1 pce 110.62.000.T
Palette M 100x100 1 pce 110.64.000




Palettes U Largeur 100 - Longueur 150

Caractéristiques techniques
x Plaque alu

x Socle, PA noir

X 2 canons acier traité

X 4 pions PA

X 4 ressorts

X 4 vis Fhc M4x16

X 2 barrettes de détection
x 2 bouchons

Rajouter T en fin de référence pour

indiquer l'option tampon.

A Charge utile maxi: 2 daN

Poids : 0,53 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Palette U 100x150
Palette U 100x150 T

8»{—{« 70
—— P05 -
— | J—
5 — ot o T
L | I
Ljflf,J
I | Y
70 | \ \l 155
% 138,3 152 | 4--—-1 :ﬂl#————ieo
| o
\
A
ON |
-l
¢ 1| e
| — CA S O
| 102 |
— 12 105

Zone de travail

7

1 pce 115.62.000
1 pce 115.62.000.T
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Unité de transport courroie lisse

Applications

Assure le déplacement et I'accumulation des palettes 100x100 et 100x150.

Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a droite ou a gauche.

En cas de grandes longueurs de transfert et suivant la charge, les unités de transport sont disposées bout a bout a 'aide de
jonctions.

Des coupes permettent de diviser les longueurs de convoyeurs afin de faciliter le transport et l'installation des lignes.

Elles permettent également de réaliser des grandes longueurs pour des charges réduites.

Des entretoises doivent étre positionnées entre les profilés tous les metres pour assurer un parfait parallélisme des profilés.

TLM 1000

105

Eﬂl elcom J L
Hj S5 S5 67,5
40 &= —

'K X




Unité de transport courroie crantée

Applications

Assure le déplacement et I'accumulation des palettes 100x100 et 100x150.

Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a droite ou a gauche.

L'utilisation de courroies crantées permet d'augmenter la charge transportée et facilite les opérations de maintenance lors
des changements des courroies. Les guides bandes sont « clipsés » dans les profilés aluminium.

En cas de grandes longueurs de convoyage et en fonction de la charge, les unités sont disposées bout a bout et reliées par
les jonctions.

Les longueurs de convoyeur peuvent étre sectionnées en plusieurs troncons pour faciliter le transport de la ligne. Le
remontage est grandement facilité grace a I'utilisation des courroies crantées.

Des entretoises doivent étre disposées tous les metres pour assurer un parfait parallélisme des deux profilés.

000T W1l
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Unité de transport 24 V courroie crantée

Applications

Assureledéplacementetl’accumulation
des palettes largeur 100 mm.
L'utilisation de courroies crantées
permet d'augmenter la charge
transportée et facilite les opérations
de maintenance lors des changements
des courroies.

Les guides bandes sont « clipsés » dans
les profilés aluminium.

En cas de grandes longueurs de
convoyage et en fonction de la charge,
les unités sont disposées bout a bout
et reliées par les jonctions.

Les longueurs de convoyeur peuvent
étre sectionnées en plusieurs trongons
pour faciliter le transport de la ligne.
Le remontage est grandement facilité
grace a l'utilisation des courroies

crantées.

Des entretoises doivent étre disposées
tous les metres pour assurer un parfait
parallélisme des deux profilés.
Lutilisation ~ d'un  motoréducteur
Brushless facilite le cablage et permet
un réglage de la vitesse.

elcomITS 24V



Unité de transport courroie lisse Largeur 100

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm L
Longueur maxi L=3160 mm 80—

Pour des longueurs plus importantes ‘
et en fonction des charges, utiliser ‘ : = ‘

plusieurs unités de transport. o) fﬁj\ 174,5 475

-]
P
=
—
o
o
o

Unité de transport

X 1 renvoi

x 1 entrainement
Vitesses: 10, 15 ou 20 m/min :
(autres vitesses sur demande) ——L@MUJ«

x 1 motoréducteur 380V triphasé
0,09 KW 1:04A

Longueur convoyeur

x 2 profilés 5 40x20, alu anodisé

x 2 guides bande, PA noir eee

X 2 courroies largeur 12,5 mm
ép. 1 mm, soudées

EFntretoise (1/m)
110.15.000

—8l

Charge maxi /3 m:50 daN
Charge d’accumulation maxi /3 m: 25
daN

Longueur de courroie en mm
L soudée =
Lc=[(L-160) x 2 + 490] x 0,97

~—149—— ~—171,5—=
Poids : 8 kg + 2,07 kg /m
‘B R - }
E 128 s 128
$ iy '

iﬁﬁ
»u«m — —~=—110

Unité de transport 100 Unité de transport 100 moteur fixe

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Unité de transport 100 1 pce 110.05.000.%*
Unité de transport 100 moteur fixe 1 pce 110.41.000.**
Longueur de convoyeur m 110.05.000.A

(** = vitesse du moteur m/min:10-15et20 Ex.:110.05.000.10)
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Unité de transport courroie crantée moteur fixe Largeur 100

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L=3 160 mm

Pour des longueurs plus importantes
et en fonction des charges, utiliser

plusieurs unités de transport.

Unité de transport

X 1 renvoi

x 1 entrainement
vitesses: 12 ou 16 m/min
(autres vitesses sur demande)

x 1 motoréducteur 380V triphasé
0,09 KW 1:04A

Longueur convoyeur

x 2 profilés 5 43x20, alu anodisé

x 2 guides bande, PA noir

X 2 courroies crantées antistatiques
largeur 12 mm, pas 5 mm

Charge maxi /3 m:70daN
Charge d’accumulation maxi /3 m:

35daN

Longueur de courroie en mm
Lc=[(L-160) x 2 + 526] x 0,9995

Poids: 7,5 kg + 2,07 kg /m

L
80 = PN I
] 0T
N 3 Tﬁ
1i8 @} H 7‘\‘ 174,5 475
31 i L)
[
:
1
110.15.000
262
—
B \ —81 |
—— Jl \L
ST 7 -
156 L1 — ]
¢ % 7iJ 9¢p
30 24,5
-~ 156 =
R }
a8 128
! |

Unité de transport 100 cc

Unité de transport 100 cc moteur fixe

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 100 cc

Unité de transport 100 cc moteur fixe

Longueur de convoyeur

1 pce
m

m

(** = vitesse du moteur m/min:12et 16 Ex.:110.50.000.12)

110.50.000.%*

110.42.000.%*
110.50.000.A



Unité de transport 24 V courroie crantée Largeur 100

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L= 3 160 mm

Pour des longueurs plus importantes 50 80
et en fonction des charges, utiliser
plusieurs unités de transport.
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x 1 renvoi

x 1 entrainement
vitesse réglable : 9a 19 m/min,
programmable en usine.
Arrét possible en cas
d‘accumulation.

x 1 motoréducteur 24V 0,09 KW
| : prévoir une alimentation mini de
10A

Unité de transport 1?& I <G N J
H o 47,2
e P63

—81
Longueur convoyeur 110.15.000
x 2 profilés 5 43x20, alu anodisé S
x 2 guide-bandes, PA noir 7 . o 9P
X 2 courroies crantées antistatiques A |
largeur 12 mm, pas 5 mm

=—150
Charge maxi/3 m:35 daN
Charge d’accumulation maxi /3 m:
18 daN
Alimentation moteur : 24 VDC
Courant d’alimentation : 5,2 A »798W¢

Tension de commande : 24 VDC
Courant de commande: 10 mA e b
2 sorties de commande 2 entrées

f
d'état. {%B ﬁ *

Poids : 7 kg + 2,07 kg /m

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 24V 100 cc moteur Papst droit 1 pce 110.50.000.EDP
Unité de transport 24V 100 cc moteur Papst gauche 1 pce 110.50.000.EGP
Longueur de convoyeur m 110.50.000.A




TLM 1000

Unités multiples

L'objectif des unités multiples est de faire gagner de la place en ayant un seul moteur pour plusieurs

convoyeurs.

Unité multiple en L 100

L'utilisation de I'unité en L 100 permet d’entrainer deux convoyeurs avec un seul
moteur. Diminution du cablage et suppression d’un contacteur.

Unité multiple en U 100

L'utilisation de I'unité en U 100 permet d'entrainer trois convoyeurs avec un seul
moteur et ainsi de réaliser une dérivation.

Diminution du cablage et suppression de deux contacteurs.

Gain de place.

Unité multiple en C 100

L'utilisation de I'unité en C 100 permet d'entrainer trois convoyeurs avec un seul
moteur et ainsi de réaliser une dérivation.

Diminution du cablage et suppression de deux contacteurs.

Gain de place.

ﬂ
5|

(s

1
e\




Unité multipleen L Largeur 100

Caractéristiques techniques

x Charge maxi en accumulation : L1
25 daN sur le brin tirant +10 daN sur 40 G0~
le brin poussant T

x Longueur maxi : ‘ ‘ ‘
sur le brin tirant : 3 160 mm B¢
sur le brin poussant : 1 000 mm

-]
P
=
—
o
o
o

Unité de transport ‘ ‘

X 2 renvois :

x 2 entrainements ‘ ‘
Vitesses: 10,15 ou 20 m/min 30

x 1 couple conique <110

x 1 motoréducteur 380V triphasé
0,09KW 1:04A

Longueur convoyeur

x 2 profilés 5 40x20, alu anodisé

x 2 guides bande, PA noir

x 2 bandes lisses largeur 12,5 mm %ﬂ [
ép. T mm |11

Mentionner les longueurs L1 et L2 en
métre. 85 l

Longueur de courroie en mm \ \

L soudée = [(L-160) x 2 + 490] x 0,97 L @“ﬁj 103

Poids :
13,4 kg + (L1 +L2) x 2,07 kg/m

]
—47.,5 — |

80,5 .

i
ST %

71}5—»4«

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité multiple en L 100 1 pce 110.39.000.%*
(** = vitesse du moteur m/min: 10, 150u 20 Ex.:110.39.000.10)




Unité multiple en U Largeur 100

(@) Caractéristiques techniques
o x Charge maxi en accumulation : L1
2 20 daN sur le brin tirant + 5 daN 40 G0~
sur chacun des brins T
E perpendiculaires ‘
— x Longueur maxi : B_0 ° o
sur le brin tirant : 2 000 mm @7 - e S
sur les brins perpendiculaires : o L
600 mm ‘ ‘
I
Unité de transport ‘ ‘ -166,5-—
X 2 renvois 30
x 4 entrainements 110

Vitesses: 10, 15 ou 20 m/min
x 2 couples coniques
x 1 motoréducteur 380V triphasé a1 e
0,09KW 1:04A ‘ L1-241 :

Longueur convoyeur

x 2 profilés 5 40x20, alu anodisé kﬂ/J/ \lﬂi

x 2 guides bande, PA noir e

x 2 bandes lisses largeur 12,5 mm i - - T a0 \
ép. 1 mm BB l . { |
895
[ ‘ ‘ ] :‘j
Mentionner les longueurs L1, L2 et L3 : ‘ ‘ |46
en métre. L éfj 103 o fAT
84

Longueur de courroie en mm

Pour la longueur L1:

L soudée =[(L-160) x 2 + 678] x 0,97
Pour les longueurs L2 et L3 : — 47,5
L soudée = [(L-160) x 2 + 490] x 0,97

Poids : 805 h ¢

L1
18,8 kg + (L1 +L2+L3)x2,07 kg/m o | o v
311

71,5—»41«

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité multiple en U 100 1 pce 110.38.000.**
(** = vitesse du moteur m/min: 10, 150u 20 Ex.:110.38.000.10)




Unité multiple en C Largeur 100

Caractéristiques techniques

x Charge maxi en accumulation : L
20 daN sur le brin tirant +10 daN
sur le brin poussant ;

x Longueur maxi:2 000 mm B E=— : = ‘ l

|

-]
P
=
—
o
o
o

Unité de transport oy 80,5 47,5

X 2 renvois 21 \

X 2 entrainements ‘ u
Vitesses: 10, 15 ou 20 m/min

x 1 retour 180° 100 | |

x 2 couples coniques

x 1 motoréducteur 380V triphasé
0,09KW [:04A

Longueur convoyeur
x 2 profilés 5 40x20, alu anodisé 269
X 2 guides bande, PA noir 38 S
x 2 bandes lisses largeur 12,5 mm T

ép. 1 mm ¢ _

dl

b

Mentionner la longueur L en métre. 450 g(u U T 50 BL
| ‘

g =!
Longueur de courroie en mm
L Lo N
L soudée = [(L-160) x 2 + 490] x 0,97 . \_/ﬁ

f Charge mini sur palette :
0,3 daN

17
& Pas d’accumulation dans l'unité r

Poids :
20,2 kg + L x 4,14 kg/m

—=-183,5—=

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité multiple en C 100 1 pce 110.35.000.**
(** = vitesse du moteur m/min: 10, 150u 20 Ex.:110.35.000.10)




Retour 180° Largeur 100 Longueur 100

o Applications
8 38 —— 00 =—
v Permet le retour de la palette sur un ’
2 convoyeur parallele avec un espace 3 5 —
] réduit entre les deux convoyeurs. - I
- La palette reste toujours dans le méme }F ‘ ;
s —
ISiZ':;par rapport a l'extérieur de la E B 5 G 85385 §< D D T 80‘380
P17 |
Pour palettes carrées uniquement. | = %
!\ !@ *
2 bandes paralléles entrainées par Nl ‘
un couple conique sur une unité de 69
transport.

Caractéristiques techniques
x Boitier alu
x Couple conique

(Pas de moteur supplémentaire)

f Charge mini sur palette :
0,3 daN

Ne pas accumuler de palettes
dans les retours.

Poids : 8 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Retour 180° 100 1 pce 110.34.000




Retour 180° Largeur 100 Longueur 150

Applications

38 S0 —=—=—

Permet le retour de la palette sur un

convoyeur parallele avec un espace

réduit entre les deux convoyeurs. 17

La palette reste toujours dans le £ *
?

dl

-]
P
=
—
o
o
o

h

méme sens par rapport a I'extérieur de
la ligne.

Pour palettes rectangulaires 100x150
uniquement.

b

2 bandes paralléles entrainées par 314
un couple conique sur une unité de
transport.

Caractéristiques techniques
x Boitier alu
x Couple conique

(Pas de moteur supplémentaire).

ﬁ Charge mini sur palette :
0,3 daN

f Ne pas accumuler de palettes
dans les retours.

Poids : 8,3 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Retour 180° 100x150 1 pce 115.34.000




Coupe convoyeur

Applications Caractéristiques
techniques
La coupe permet de diviser les
longueurs de convoyeurs afin de Charge
faciliter le transport et I'installation des Lon- Charge maxi €n ac-
lignes gueurs . cumulation
gnes. maximale
daN

daN Band
Elle permet aussi de réaliser des a'm e
grandes longueurs en réduisant les lisse
charges. 3,16m 50 25
c téristi techni 4m 40 20
aracteristiques techniques 5m 30 15
x Longueur maxi 5 m

Désignation / Dimensions Unité de commande

110.05.000B

Coupe convoyeur 100 1 cpe

Entretoise Largeur 100

Applications

\ﬁ
O
7N

Des entretoises doivent étre positionnées

)
ho X5

tous les metres pour assurer le parfait * 30( \)o<
parallélisme des profilés. 10 F - J
r J I 10
Caractéristiques techniques a1
x 1 piéce en alu + éléments de fixation
20 || )
Poids : 0,042 kg t o o

Désignation / Dimensions Unité de commande

Entretoise 100 1 pce 110.15.000




Caches Largeur 100

Applications

Permet de fermer l'entrainement et le
renvoi de courroie. Lors de l'utilisation
d’'une came, la piéce de fermeture
opposée a la came est livrée avec le kit
came.

Caractéristiques techniques

Cache 100 bande lisse

x 2 piéces, PE noir + éléments de
fixation

Cache pour motorisation 100 courroie

crantée

x 1 piéce + 1 piece symétrique, PA
noir + éléments de fixation

Cache pour renvoi 100 courroie

crantée

x 1 piece + 1 piéce symétrique, PA
noir + éléments de fixation

Poids : 0,07 kg

Désignation / Dimensions
Cache pour motorisation et renvoi 100
Cache pour motorisation 100 cc

Cache pour renvoi 100 cc

Jonctions Largeur 100

Applications

Permet d'assembler bout a bout deux
unités de transport.

Caractéristiques techniques

X Guide en PA noir
x Ensemble liaison en alu

Poids : 0,16 kg

Il
T

——

Courroie lisse

1 kit
1 kit
1 kit

160

Courroie crantée

110.05.100
110.50.100
110.50.200

Courroie lisse

Courroie crantée

Désignation / Dimensions Unité de commande

Jonction 100

Jonction 100 cc

1 kit
1 kit

110.18.000
110.52.000

-]
P
=
—
o
o
o
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Demi-jonction courroie lisse entrainement Largeur 100

Applications

Elle permet a une palette de sortir en
bout de transfert, coté entrainement.

Caractéristiques techniques

x 2 pieces, PE noir
x Eléments de fixation

Poids : 0,08 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Demi-jonction lisse entrainement 100

1 kit 110.40.100

Demi-jonction courroie lisse renvoi Largeur 100

Applications

Elle permet a une palette de sortir en
bout de transfert, coté renvoi.

Caractéristiques techniques

x 2 pieces, PE noir
x Eléments de fixation

Poids : 0,08 kg

|
a

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Demi-jonction lisse renvoi 100

1 kit 110.40.200



Pied sur table Largeur 100

Applications ,__'
Pied support pour montage d‘unités 81—
de transport sur table ou chassis. 8
== —— o
= SO E— o
! B -
L Il
e M8/ 80x40
léger
——t40

Désignation / Dimensions Unité de commande

Pied sur table 100 1 kit 110.16.000

Exemple d‘application avec des pieds sur table
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Cames 90° Largeur 100

Applications

Cames ED, EG, SD, SG permettent le passage des palettes entre deux unités de transport perpendiculaires sans automatisme.
Le principe est identique pour les unités de transport a bandes lisses et les unités de transport a courroies crantées.
Il n'est pas possible en standard de monter une came entre deux unités différentes.

La palette est guidée par les deux pions intérieurs, les pions extérieurs étant escamotés. Egalement utilisées pour les

dérivations.
Pour un bon fonctionnement, la palette entrant dans la came ne doit pas étre poussée par d'autres palettes.

A Pas d’accumulation de palettes dans les cames.

Came 90° EG Came 90° SD

Came 90° SG Came 90° ED



Cames 90° Largeur 100

Caractéristiques techniques |
Kit de piéces complet comprenant : Cam'e ?G Cam{e ?G -
x Came de guidage et plaques Sortle'a gauche Entree'a gauche ;

d’escamotages, PA noir de. la .Ilgne sc ec sur Ia.llgne |y
x Eléments de fixation principale f principale 8
x Piéces de jonction | ——Lp*30 o
x Un cache pour motorisation ou pour Lp*30

renvoi — T - -

i

Cames différentes suivant la longueur ‘ 1 -
des palettes. £D

Lp = longueur de la palette 2Lp+30> mini

Si un choix de direction est nécessaire Camf’- E\D . Cam.e ?D .
(dérivation ou non), ajouter le kit Entrée a droite Sortie a droite
dérivation. sur la ligne principale de la ligne principale
Poids : ~——Lp+400 mini———
Came 90° 100: 0,42 kg
Came 90° 150: 0,45 kg § )

S

i

—»»—1«Lp+55mﬂ/ﬂ

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Came 90° ED 100 1 kit 110.04.100
Came 90° EG 100 1 kit 110.04.200
Came 90° SD 100 1 kit 110.04.300
Came 90° SG 100 1 kit 110.04.400
Came 90° ED 150 1 kit 115.04.100
Came 90° EG 150 1 kit 115.04.200
Came 90° SD 150 1 kit 115.04.300
Came 90° SG 150 1 kit 115.04.400
Came 90° ED 100 cc 1 kit 110.53.100
Came 90° EG 100 cc 1 kit 110.53.200
Came 90° SD 100 cc 1 kit 110.53.300
Came 90° SG 100 cc 1 kit 110.53.400
Came 90° ED 150 cc 1 kit 115.53.100
Came 90° EG 150 cc 1 kit 115.53.200
Came 90° SD 150 cc 1 kit 115.53.300

Came 90° SG 150 cc 1 kit 115.53.400




Dérivations Largeur 100

o Applications
o
o ) . R 64 —f-—
v Nécessairement associée a une came, elle
2 permet de dériver ou non la palette par HT
I s === i i il
i escamotage des pions d'un cété ou de )‘-
- I'autre du convoyeur. /{G J \ — iz z! —
— = .
Les deux vérins seront pilotés par une g 5 — N |
seule électrovanne. ™ Jd ™ X | |
B \“7
Caractéristiques techniques = I
Ensemble comprenant : »L64+
x 2 plaques alu
x 2 écrous 5 St M4
x 2 vis M4x10
x Corps, leviers et guides PA
x 2 vérins @ 16-5 M5, positions 130 10 F13
détectables ! . —
ﬁ/ili‘ & Hl)a %Eﬂ
E== = b= ® §Oc
| |
. 76 = =
f Cames non incluses L713U4>J
(@ commander séparément). ——+40+4=—

Poids : 0,4 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Dérivation 100 SD 1 kit 110.07.000
Dérivation 100 SG 1 kit 110.13.000




Dérivations 24V  Largeur 100

Applications

Nécessairement associée a une came, 64 4= f
elle permet de dériver ou non la palette
par escamotage des pions d'un cété ou =

A
d’un autre du convoyeur. g - =
Deux  motoréducteurs  Brushless, - = d F%g
pilotés par un boitier de commande, N 7 - g
assurent le déplacement.
Une seule sortie automate est SD o
nécessaire. L * J
Cames non incluses.
Module de commande sortie 24 V :
automate, module bus, répartiteur,...
Connectique standard M12.
Prévoir une rallonge de connexion
M8 male/femelle 3 broches entre le 30 ‘+13@» -
-

-]
P
=
—
o
o
o

64 =

moteur et le boitier de commande. 30

o ° : : 94 °
Caractéristiques techniques P 40 1 I
% i
- I P p—

Ensemble comprenant :

x 2 plaques Al

x 2 écrous 5 St M4

x 2 vis M4x10

x Corps, leviers et guides PA
x 2 motoréducteurs 24V

Cames non incluses
(@ commander séparément).

Tension d’alimentation du boitier de
commande : 24VDC +/- 15%

Courant d'alimentation : 1,6 A maxi
Tension de commande : 24VDC +/- 10 %
Courant de commande : 5 mA maxi

Poids : 0,8 kg

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande

Dérivation 24V 100 SD 1 kit 110.07.000.E
Dérivation 24V 100 SG 1 kit 110.13.000.E




Butées simple effet - double effet Largeur 100

8 Applications )
= Arrétd lettes lors d'opérations san | e ]—/—/' ——17
' ,e”epae es”os ‘opérations sans 4y T T
2 précision de positionnement. i | | i
- T = 0 | |
| | | |
- BIocage .d(,e palettes afin de resp-ecter ? | = E'H: | | | RE:
les priorités de passage en sortie de Sf e : — 7| | | | L
dérivation. 5( 5( 83 | I i e
e | a
Butée simple ou double effets, i / 62,3 == ="
livrée avec guides latéraux, support J = = U - 41345
détecteur de présence palette. 10 Ms—-+ S RN S 1
LJ, LJ LJ, 10
81

L'anti-retour est intégré dans les guides
latéraux.

Caractéristiques techniques

x Plaque, alu noir

x Corps et butée PA

x Ecrous 5 St M5 + vis

x Trou pour détecteur M12x100,
noyable

x Portée : 4 mm

Charge maxi: 10 daN
(en accumulation)

Prévoir les régulateurs de débit
M5 : 1 a l'admission pour la
butée simple effet, 2 a
I'échappement pour la double
effet.

Poids : 0,14 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée 100 simple effet 1 pce 110.02.000
Butée 100 double effet 1 pce 110.22.000




Butée amortie pneumatique Largeur 100

Applications

Arrét de palettes lors d'opérations sans

précision de positionnement. 17

-]
P
=
—
o
o
o

sur la butée grace a l'amortissement
pneumatique réglable.

Pilotage pneumatique de la butée,

Diminution du choc de la palette H -
¢)

100

rappel par ressort.

Livrée avec guides latéraux, support
détecteur de présence palette.

Caractéristiques techniques
Ensemble comprenant :

X Butée

x Support butée

x Support détecteur

x Vis et écrous

Charge maxi/palette (palette
comprise) :
-10 m/min: 9,5kg
-12m/min: 9 kg
-15m/min: 8 kg
-16 m/min: 7,5kg
-20m/min: 6,5 kg

Consommation d‘air: 0,036 | a 6 bars.
Pression d’utilisation : 4 a 8 bars.
Course d'amortissement longitudinale
7 mm

é Prévoir 1 raccord M5 pour la
butée.

Poids : 0,82 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée 100 amortie pneumatique 1 pce 110.45.000.RAP




Butée 24 V Largeur 100

o . .
=4 Applications 85— Y
(=] R B 98
v Arrét de,s 'p.alettes lors 'd'operatlons -
2 sans précision de positionnement, 17 —»1«—4
i parfaitement adaptée aux postes r
- manuels. Blocage des palettes afin de /—UC b * ﬁ
respecter les priorités de passage en = o‘ o L 93 — 3
sortie de dérivation. b r ;?(&3 (O)
= = g
Butée simple effet rappel par ressort, al o 43
livrée avec guides latéraux, support o=
détecteur de présence palette. - 0 \ 40 \
174 81

Un motoréducteur Brushless, piloté
par un boitier de commande, assure le
changement de position.

Module de commande sortie 24V :
automate, module bus, répartiteur,...

1
Connectique standard M12. Trgﬁ |
Prévoir une rallonge de connexion Il I
M8 male/femelle 3 broches entre le [ H !
B
|
I

|

—

moteur et le boitier de commande.

—

L'anti-retour est intégré dans les guides
latéraux.

S
_+_

Branchement : voir notice jointe au %
matériel. =

elcomITS 24V

Caractéristiques techniques

x Plaque inox

x Corps et butée PA

x Ecrous 5 St M5 + vis

x Trou pour détecteur M12x100,
noyable

x Portée:4 mm

Tension d'alimentation du boitier de
commande: 24 VDC +/- 15%

Courant d'alimentation : 0.9 A maxi
Tension de commande : 24 VDC +/ 10%
Courant de commande : 5 mA maxi

Charge maxi: 15 daN (en
accumulation)

Poids : 0,6 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée 24V 100 1 pce 110.02.000.E




Exemples d‘applications TLM 1000

000T W1l



Indexages

Arrét et positionnement de palettes pour des opérations précises. La palette est d'abord stoppée par la butée intégrée a
I'indexage puis décollée des bandes et positionnée par un systéme pion /locating.

Pour certains indexages, une butée automatique est disponible. Le mouvement vertical de la plaque d’indexage déverrouille
la butée. Sur ce type d'indexage, toutes les palettes doivent étre arrétées et la plaque de I'indexage doit monter a chaque
cycle pour libérer la palette.

o
o
(=
i
=
-
—

Indexages

L'ensemble est fixé directement sur les unités de transport.

3 possibilités : butée automatique, butée simple effet et butée
double effet.

En fonction de I'application, il est possible de choisir le type de
gestion souhaité.

Indexages sur table

Ils se fixent sur une table ou un chassis afin d'assurer la
précision avec les autres éléments périphériques.

Un kit de goupillage est nécessaire pour les opérations
précises.

3 possibilités : butée automatique, butée simple effet et
butée double effet.

Indexage sur table 24 vV %,
Butée automatique

elcomITS 24V

Il se fixe sur une table ou un chassis afin d’assurer la précision
avec les autres éléments périphériques. Un kit de goupillage
est nécessaire pour les opérations précises.

La butée palette est positionnée par le mouvement vertical
(pilotage butée non nécessaire).Un motoréducteur Brushless
assure la gestion de la butée et de I'indexeur.

Prévoir une butée amont. Le systéme est irréversible.
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Indexages lourds

Pour des opérations précises nécessitant des efforts (jusqu'a
500 daN) au centre de la palette. Lensemble doit étre placé sur
un bati supportant les efforts appliqués.

3 possibilités : butée automatique, butée simple effet et butée
double effet.

Indexages hauts

Arrét et positionnement de palettes a une hauteur importante
au-dessus du convoyeur.

La palette est stoppée puis élevée a une hauteur déterminée,
maintenue par deux index.
Prévoir une butée amont.

2 possibilités : butée simple effet, butée double effet.

Indexage multi-position

Il permet deux positions précises de la palette indexée.
Prévoir une butée amont.

1 possibilité : butée automatique.

Sur demande : possibilité de réaliser un indexage avec un
nombre de positions plus important.




Indexages Largeur 100

(@) Caractéristiques techniques

8 Complet avec:

—t X Butée ~50 136 V12100
x Indexage %6 ﬁ

= =

-

—

x 1 vérin double effet @ 32, = _ : =
positions détectables EJ_ % O |:I|—_r_— i T B e

J o= a
x Trous pour détecteurs M12x100, 735 ﬁ i 2 ot in%%se
noyables ‘ ____j B 3 ,
x Portée:4 mm o S — : U__!
s ot —>—I—E’8,7 S_f 64,5
Effort vertical maxi: 40 daN a 6 bars sivs+T1 lo ~-62,3-= ‘
Répétabilité : +/- 0,03 mm 100
ﬁ Prévoir 2 régulateurs de débit
G 1/8 pour le vérin d'indexage + —lee/ 61
les régulateurs pour la butée. T —7a,7
T"ﬁ i — |
| LI ||
|
Poids : 2 kg IO ‘@ °Tl
| ||t
— -t o
| |
lole ! ol 1t
N NS
: Indexage 100
L L 136 L. dexag
avec butée automatique
61
L

162,3

o)
Ea
o)

‘ | | ‘ Indexage 100

136 avec butée simple effet ou double effet

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage 100 1 pce 110.09.000
Indexage 100 butée simple effet 1 pce 110.24.000
Indexage 100 butée double effet 1 pce 110.25.000




Indexage, butée amortie pneumatique Largeur 100

Caractéristiques techniques —]
Complet avec: 168 8 136 E
X Butée 50 ] 9
x Indexage '5
x 1 vérin double effet @ 32, g : Miex100 — o
positions détectables ? 1 @t W = ! o
, 73,9 E i 68,9
x Trous pour détecteurs M12x100, E%D) CODE noloxé
noyables L ; I 0 A !
x Portée:4 mm JL au uH = J 7
x Eléments de fixation 15 O/ W T 64,5
AC |
Gl/8—"
100
Effort vertical maxi: 40 daN a 6 bars
Répétabilité : +/- 0,03 mm
:’9\ T
A Prévoir 2 régulateurs de débit * o E ]
G 1/8 pour le vérin d'indexage + 67 } i | 13—
1 raccord M5 pour la butée. ‘ L] | <]
‘ o | O o i T
IRk AR
[ T 100
| ‘ !
Poids : 2,5 kg u\o \O .| J
|| ; Il i
5 B o
136

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage 100 butée amortie pneumatique 1 pce 110.24.000.RAP




Indexages sur table Largeur 100

(@) Caractéristiques techniques -
o Complet avec:
o (L M12x100
x Butée et indexage
L | = * ] A I
2 x 1 vérin double effet @ 32, B fﬁ:l% s i I
< positions détectables ' — | -
|
— x Trous pour détecteurs M12x100, ¢ ‘ f y
noyables P ol T 00 =
x Portée:4 mm 15 o] indexé T
X 4 pieds en profilé 40x40 - 1315
x Eléments de fixation G1/8
i - @U@W{\V{D
Effort vertical maxi: 40 daN a 6 bars o o ol )2l
\
- S W SN |

Répétabilité : +/- 0,03 mm

Prévoir 2 régulateurs de débit o0
A G 1/8 pour le vérin d'indexage + L -
les régulateurs pour la butée. ]
b lole ol O
72,7 [T o ] T
t [ e
I I
Poids : 3,4 kg M M
,,,,, & I
O |o ol O—1—
Indexage sur table 100
120 . .
avec butée automatique
o —o|

sbs| ! A@ TC[E]@?E)O
L]

Indexage sur table 100
avec butée simple effet ou
double effet

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage sur table 100 1 pce 110.10.000
Indexage sur table 100 simple effet 1 pce 110.26.000
Indexage sur table 100 double effet 1 pce 110.27.000




Indexage sur table, butée amortie pneumatique Largeur 100

Caractéristiques techniques 198.8 160 -]
Complet avec: g0 125100 | 136 \ E
x Butée % ‘
x Indexage s '—S %ﬂ / '5
x 1 vérin double effet @ 32, H F % o
positions détectables T 0 — ()
x Trous pour détecteurs M12x100, J = o =
noyables 15 o~
x Portée:4 mm =
X 4 pieds en profilé 40x40 G1/8-+1
x Eléments de fixation

| el B

Effort vertical maxi: 40 daN a 6 bars 120

Répétabilité : +/- 0,03 mm

& Prévoir 2 régulateurs de 67 | ; | 13—
débit G 1/8 pour le vérin + o - [IEdl -] o
dindexage + 1raccordM5 | [____ =] 5 7 _____

pour la butée.

Poids : 3,7 kg | |

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage sur table 100 butée amortie pneumatique 1 pce 110.26.000. RAP




Indexage sur table 24 V Butée automatique Largeur 100

Caractéristiques techniques 160

Complet avec: — —M12x100
x 1 moteur 24V | IS %{

x Mouvement vertical assuré par un
systeme vis écrou irréversible | - a
x Position verticale controlée par \ ‘ 200

11
codeur
x Logement pour détecteurs 120,5

o
o
(=
i
=
-
—

M12x100, noyables
x Portée:4 mm
X 4 pieds en profilé 40x40
x Eléments de fixation

ce4

Effort vertical maxi: 100 daN au centre
de la palette

Répétabilité : +/- 0,03 mm

. . . 40
Tension d’alimentation moteur : - } ‘ 1+
24VDC 11 ]
Courant d'alimentation moteur: 5,2 A O e \9 o
Tension de commande : 24 VDC _"_L o OT““
Courant de commande: 10 mA ] |H] . 1160
i J (o) o
5 entrées de positionnement -———l O L———-
4 sorties O @ : C@I O
1L ‘ L —
120
La butée palette est positionnée par 160

le mouvement vertical (pilotage butée
non nécessaire).

Un moteur Brushless assure la gestion
de la butée et de l'indexeur.

Prévoir une butée amont.

Le systeme est irréversible.
Raccordement électrique : cf notice
technique détaillée jointe avec le

matériel

Poids : 7 kg

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage sur table 24 V 100 Butée automatique 1 pce 110.10.000.E




Indexages lourds

Caractéristiques techniques

Complet avec:

x Butée

x Indexage

x 1 vérin double effet @ 25,
positions détectables

x Trous pour détecteurs M12x100,
noyables

x Portée:4 mm

Effort vertical maxi: 500 daN
au centre de la palette.
Répétabilité : +/- 0,03 mm
ﬁ Prévoir 2 régulateurs de débit

M5 pour le vérin d'indexage +
les régulateurs pour la butée.

Poids : 8,7 kg

Largeur 100

100
T

—M12x100

=

[5 |

15 lo

i
l

rehousse 40

160
fmow
1 "( @/
o | ‘ .

; !@’ V 120
@T 1 —‘W : 160
IHIRRA RIS

BN

o | ; | o
J‘_,« 1 |
e 11315
120
e @10H7
© , @’*j 192,3
o /|20
L= s
iR A pine
a
1) o
120

1e0

Indexage lourd 100
avec butée automatique

Indexage lourd 100
avec butée simple effet
ou double effet

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage lourd 100
Indexage lourd 100 simple effet
Indexage lourd 100 double effet

1 pce
1 pce
1 pce

110.11.000
110.28.000
110.29.000
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Indexage lourd, butée amortie pneumatique Largeur 100

(@) Caractéristiques techniques 100
o Complet avec: ~ 90—
9. x Butée ‘_—L M12x100 R
x Indexage ﬁf r || *
5 x 1 vérin double effet @ 25, E 73,9
— positions détectables . o - ¢
x Trous pour détecteurs M12x100, o0 =160 T - i
noyables mdexgl -
x Portée :4 mm rﬁ © © ' O oo 2
T b
f 160 J
Effort vertical maxi: 500 daN [ / | | |
au centre de la palette. | / ‘ J ‘ ‘
Rehausse 40 120
Répétabilité : +/- 0,03 mm
L #10H7 TT/%‘O et
A Prévoir 2 régulateurs de ‘\ | % 13
débit G1/8 pour le vérin | 118,8
d’'indexage + 1 raccord M5 5? L° 1 °) O
pour la butée. t ! o H
EQH | [
120 +H—t—1<P =
N} L]
| © h| 80
Poids : 9 kg O | o
Torir T
120
160

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage lourd 100 butée amortie pneumatique 1 pce 110.28.000.RAP




Indexages hauts Largeur 100

Caractéristiques techniques * |
Complet avec: I— Couw‘ge,g E
x Butée pilotée a simple ou double — . \

effet ’f o e % Ly
x 1 vérin double effets @ 32 . ﬂi L R g
x Guidage douilles a billes ¢ 14 | — ’ (=)

x 1 support pour détecteur M12x100,
noyable l | y |

x Portée:4 mm ‘ o m 15J |
|

25-50-100-160-200 mm

| 7
Courses vérins disponibles :

Effort vertical maxi: 40 daN

Répétabilité : +/- 0,06 mm I
o o / W

Une butée en amont est généralement | Q!

p . Lo P T O 1123
nécessaire pour éviter l'arrivée de T 1 ’
palettes durant le changement de 120 © ﬂ; j
position de I'indexage. 160 S|

f Prévoir 2 régulateurs de débit
G 1/8 pour le vérin d'indexage 1 1T

+ les régulateurs M5 pour la 120
butée.

160
Poids : 3,4 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage haut 100 simple effet 1 pce 110.12.000
Indexage haut 100 double effet 1 pce 110.31.000
(** = courses: 25,50 ou 100 Ex.:110.12.000.050)




Indexage haut, butée amortie pneumatique Largeur 100

(@) Caractéristiques techniques
() . [E—— | R
p=4 Complet avec : ﬂg,g‘,f,;,jl Coureoos i p—
— X Butée — |
x 1 vérin double effet 32 N ——— ]
E x 1 guidage douilles a billes ¢ 14
— x 1 support pour détecteur M12x100, 1es
noyable |
x Portée : 4 mm C \ |
eS| o
‘e . . te0 113+course
Courses vérins disponibles :
L= 73 —==
25-50-100-160-200 mm 5 Gl/8
Effort vertical maxi: 40 daN 160 ——38-=—

Répétabilité : +/- 0,06 mm

WL«WQ%
. - %‘ -
A Une butée en amont est #1017 T
généralement nécessaire pour W [ * | 3]
éviter larrivée de palettes L 118.,8
durant le changement de % 'j"; ©
position de l'indexage. o
oMo @3359
olo} |
é Prévoir 2 régulateurs de débit 7_ | 80
G 1/8 pour le vérin d'indexage o | ©
+ 1 raccord M5 pour la butée. T T T
120
160

Poids : 3,7 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage haut 100 butée amortie pneumatique 1 pce 110.12.000.RAP




Option homme mort, Indexages hauts Largeur 100

Option possible sur tous les indexages -
hauts largeur 100  (références [ === -
110.12.000 - 110.12.000.RAP - T;Sl‘ coursetd e B =
110.31.000). P — = ] —
s | A o
L | T 11125 sl 1= i o
Loption homme mort permet de ‘ Loy 5 o
bloquer la position de I'indexage haut | o | | | * | | dlh | 1 ‘
en cas de coupure d‘air et d'éviter ainsi 1 @ ‘ j ‘ D]BD‘ h
] 15 40
la descente de la charge. | N M5 A
O
- 138+course *
Blocage par ressorts. .
Force de maintien 600 N.
2&‘¥61/8

Pression de fonctionnement : 6 bars.

é Prévoir 2 régulateurs de débit
G 1/8 + 1 raccord M5.

Poids : 1,25 kg (course 200).

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Option homme mort, Indexages hauts 100 1 pce 110.75.000




Indexage multi-position Largeur 100

Caractéristiques techniques

Complet avec:
x Butée automatique — 160
x Indexage 100 ‘ 136

x Coulisse PS 20 ;ﬂ H 73,5
\A

x Course :50- 100 ou 200

o
o
o
i
=
|
-

G 1/8-
La coulisse est équipée d'amortisseurs i~

et de butées de réglage avec inclexé

G S
détection incorporée. [ % ‘ 131,5

— ~—71 = éo )oé 47

Effort vertical maxi : ~—142+course —= |
course 50 ou 100 : 40 daN ~——183+(2xcourse) ——= le 75
course 200 : 20 daN : 55—

Répétabilité : +/- 0,04 mm
Une butée en amont est généralement c
nécessaire pour éviter l'arrivée de

palettes durant le changement de
position de l'indexage.

0 |[g
O
Possibilité de réaliser des indexages = ﬁ
o
O

b

()

=0
=

multi-positions sur demande.

0]
ﬁ Prévoir 2 régulateurs de débit 0

G 1/8 pour le vérin d'indexage.

Poids: 7,4 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage multi-position 100 1 pce 110.19.000.%**

(*** = courses 50 - 100-200 ex:course50 110.19.000.050)




Retournement 90° Largeur 100

Applications

Rotation de 90° des palettes par
blocage et escamotage des pions.
Pour réaliser une rotation de 180°, il est
nécessaire d'associer deux rotations de
90°.

-]
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Caractéristiques techniques

x Plaques et rives, PA noir

X 2 vérins @ 16-5 (M5)

X 2 supports pour détecteurs
M12x100, noyables

x 1vérin g 12-10 M5

Charge mini sur palette : 0,3 daN

Une butée en amont est nécessaire
pour éviter l'arrivée d'une palette
durant le retournement.

Poids: 1,8 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Retournement 100 90° 1 kit 110.14.000




Support de détecteur M12x100

o Applications
(=)
o .
v Support pour détecteur de palette
2 M12x100. $12,5
-
- Caractéristiques techniques 1 (A
x Toéle inox 2 mm s 7 ?
. 56
x Ecrou 5 St M4 + vis i rs ¢

x Portée : 4 mm

25 ee

Poids : 0,035 kg

Unité de commande Référence

1 pce 110.17.000

Désignation / Dimensions
Support de détecteur 100

Anti-retour

Applications
Evite des rebonds de palettes sur les I _'—F__- T _31_\ /
[ 1, T ]
butées ou indexages en cas de vitesse [ i /
élevée. | /
Permet de diminuer le temps de 15
changement de la palette sur les 8,5
indexeurs. F
L r'_l |
/ /
Caractéristiques techniques )
x Pieces, PA noir . ,
x Elements de fixation L /
i (I
Poids : 0,1 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande
110.30.000

Anti-retour 100 1 kit




Kit de goupillage

Applications

P10H7 indexage
Kit permettant de positionner avec / .
précision les indexages sur une table. / r
Caractéristiques techniques 1] \)/
X 2 vis axe M8 ~ 12
x 2 vis Chc M8 \ o
Poids : 0,08 kg M8

Désignation / Dimensions Unité de commande

Kit de goupillage 1 kit 120.62.000

Détecteur inductif M12x100

Applications

Détection de la palette.

Caractéristiques techniques
x M12x100 portée : 4 mm
x Noyable - LED

x PNP a fermeture

x 10-30VDC

x Connecteur vissé

x Cable 5m
Désignation / Dimensions Unité de commande
Détecteur inductif M 12x 100 1 kit 200.10.200

Détecteurs verins

Applications

Détection de position de vérins, de
butée ou d'escamotage.

Caractéristiques techniques

x12-27V-LED
Désignation / Dimensions Unité de commande
Détecteur vérin indexage 1 kit 200.10.201

Détecteur vérin indexage haut 1 kit 200.10.202
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Palette
p 686

Indexage sur table 24V <%
093 3’*@ Indexage haut

Unité de transport Indexage sur tabl
p72 p 91

Z )

B -  Derivation

| Butée
p 82

Butée 24V
o,

P94 %:‘22':5
Dérivation 24V

elcomITsS 24V P 81 elcomITS 24V



Cache pour motorisation
p76

\ s Came 90°
Ao ; [
7 1 "

-]
-
=
—
LSy
o
o

Cache pour renvoi
p76

Came double Pied sur table
p 101 p77

3 &,ﬂ'\:%%
Came double 24V

p 102 elcomITs 24V
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Caractéristiques

-]
TLM 1500 E
Palettes (mm) 155 x 155 —
(8]
o
Charge/palette (daN) 4 o
Vitesse (m/min) - Bande crantée 12-16
Longueur unité de transport
Mini 500
Maxi 3160
Charge d’accumulation maxi par moteur (daN)
Bande crantée 35
Charge maximale (daN)
Bande crantée 70daN/3m
Puissance moteur
(380 V triphasé) 0,09KW-0,4 A

Les unités de transports ont une longueur maxi de : 3 160 mm.

Pour les grandes dimensions, il suffit de disposer bout a bout plusieurs éléments.
Pour des accumulations importantes, la longueur des unités de transport doit
étre adaptée en fonction de la charge.

Il est recommandé de positionner des détecteurs pour controler les
accumulations de palette.

Il est impératif d'équiper tous les vérins de régulateurs de débit.

Il est possible de réaliser des coupures sur les grandes longueurs pour faciliter le
démontage des machines.

-
/373 |\

Retrouvez tous les fichiers
3D sur notre site internet

Coupe longueurs bout a bout

Astuce

www.elcom.fr/transferts
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Palettes

Applications

Les palettes permettent la fixation de supports, assurant
ainsi le positionnement précis de l'ensemble durant le
process.

La palette est composée de deux plaques. La plaque
supérieure en aluminium permet la fixation des porte-
piéces, assure la tenue géométrique de la palette ainsi que
la précision du positionnement. Des usinages (percages
et taraudages) peuvent étre réalisés selon le souhait du
client. Des canons en acier traité, positionnés dans la plaque
aluminium garantissent la résistance a l'usure et une parfaite

Longueur variable des palettes elcom et palettes
spécifiques

Des palettes standards sont disponibles pour installer les
piéces a transporter. Dans de nombreux cas, la surface de
la palette ne suffit pas. Des palettes spéciales peuvent étre
fournies. L'utilisation sur les palettes des 4 pions de guidage
permet de pouvoir faire varier la longueur de la palette et
ainsi d'optimiser les temps de cycle.

précision.

Lembase en PA a tres faible coefficient de frottement a haute
résistance a l'usure repose sur les bandes transporteuses.
Elle permet de loger les 4 pions de guidage (spécifique
a elcom) et possede la forme nécessaire au bon
fonctionnement des butées.

De chaque coté de la palette, des barrettes métalliques
permettent la détection des palettes aux différents postes.
Les caractéristiques des butées, des pions de guidage a
ressort sont données dans les pages suivantes.

Les pions de guidage restent dans la position de la palette
standard la plus proche. Ainsi, tous les éléments standards
telles que les cames sont utilisables sans modification. Les
variantes suivantes pour un systéme TLM 1500 montrent
clairement les possibilités :

S —



PalettesUet M

Les palettes permettent la fixation de supports, assurant
ainsi le positionnement précis de l'ensemble durant le
process.

La plaque supérieure en aluminium assure la tenue
géométrique de la palette ainsi que la précision du
positionnement.

Des canons en acier traité, positionnés dans la plaque
aluminium garantissent la résistance a l'usure et une parfaite
précision.

Le socle PA a tres faible coefficient de frottement permet de
loger les pions et I'arrét de la palette sur la butée.

De chaque coté de la palette, des barrettes métalliques
permettent la détection des palettes aux différents postes.

Palettes unidirectionnelles (U)

Elles sont parfaitement compatibles avec un retournement
180°.

Possibilité de rajouter des tampons qui limitent le choc entre
les palettes et diminuent le bruit.

Palettes multidirectionnelles (M)

Pour palettes carrées uniquement.

Elles sont parfaitement compatibles avec un retournement
90°, 180° et 270° livrées avec 2 canons et 2 barrettes de
détection supplémentaires.

Palettes avec tampon T

Le socle PA est doté de 2 percages sur la tranche dans le
sens de défilement du convoyeur dans lesquels sont insérés
des tampons en matiére plastique. Ces tampons atténuent
le choc entre deux palettes et réduisent par conséquent les
nuisances sonores.

La palette avec tampons T correspond a la palette standard
de type U.

L'utilisation de la palette avec tampons demande la
A mise en place d'une butée avant chaque indexage.
Ceci évite le cisaillement des tampons.

Palette U

Palette M

Palette avec tampon
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Palette U et Palette U avec tampons

Caractéristiques techniques
x Plaque alu

x Socle, PA noir

X 2 canons acier traité

x 4 pions PA

X 4 ressorts

X 4 vis Fhc M4x16

X 2 barrettes de détection
x 2 bouchons

Rajouter T en fin de référence pour
indiquer l'option tampon.

ACharge utile maxi : 4 daN

Poids : 0,83 kg

Largeur 150

* *H‘*@E) %
P — s e
Y
‘ 12— o5 u ]
- 1383~ I e
120
»85[« ) o 5
o+ \ +o L T
‘ N
l |
120 1 |
[+
|
+ aaK I +,
152 ‘ <
155

&N __

Zone de travail

Désignation / Dimensions Unité de commande

Palette U 150x150
Palette U 150x150 T

1 pce 150.62.000
1 pce 150.62.000.T



Palette M Largeur 150

Caractéristiques techniques —]
x Plaque alu % ~— 06 ‘ E
x Socle, PA noir T \ k % Ni
‘ ‘ 20
X 4 canons acier traité 8J % _ » ‘@ﬂ : %%%i — a
X 4 pions PA ‘ le— 8,5J ? o
X 4 ressorts 138,3 015 v o
X 4 vis Fhc M4x16
X 4 barrettes de détection
X 4 bouchons
120
——29 5
Sy ! 4 ,Li
ACharge utile maxi: 4 daN | \\ ‘ %
S —
120 & —1 »5
Poids : 0,92 kg . : .
152 ‘ I
155 Zone de travail

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Palette M 150x150 1 pce 150.64.000
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Unité de transport courroie crantée

Applications

Elle assure le déplacement et
I'accumulation des palettes 150x150.
Le moteur peut étre monté
verticalement ou horizontalement, a
droite ou a gauche.

L'utilisation de courroies crantées
permet d'augmenter la charge
transportée et facilite les opérations
de maintenance lors des changements
des courroies. Les guides bandes sont
« clipsés » dans les profilés aluminium.

En cas de grandes longueurs de
convoyage et en fonction de la charge,
les unités sont disposées bout a bout
et reliées par les jonctions.

Les longueurs de convoyeur peuvent
étre sectionnées en plusieurs troncons
pour faciliter le transport de la ligne.
Le remontage est grandement facilité
grace a l'utilisation des courroies
crantées.

Des entretoises doivent étre disposées
tous les metres pour assurer un parfait
parallélisme des deux profilés.

195
3
el Jﬁ
jﬁ%{ﬂdﬁ 67,9




Unité de transport 24 V courroie crantée

Applications

Elle assure le déplacement et
I'accumulation des palettes 150x150.
L'utilisation de courroies crantées
permet daugmenter la charge
transportée et facilite les opérations de
maintenance lors des changements des
courroies.

Les guides bandes sont « clipsés » dans
les profilés aluminium.

Nouveau :

En cas de grandes longueurs de
convoyage et en fonction de la charge,
les unités sont disposées bout a bout
et reliées par les jonctions.

Les longueurs de convoyeur peuvent
étre sectionnées en plusieurs

troncons pour faciliter le transport
de la ligne.

Le remontage est grandement facilité
grace a
crantées.

I'utilisation des courroies

Ce procédé permet de diviser par 10 a 15 la consommation électrique.

Des entretoises doivent étre disposées
tous les metres pour assurer un parfait
parallélisme des deux profilés.

Lunité de transport est fournie avec
un moteur Brushless programmé en
usine suivant vos exigences en terme
de vitesse et de rampe d‘accélération.
L'utilisation ~ d'un  motoréducteur
Brushless facilite le cablage.

elcomITS 24V
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Unité de transport courroie crantée moteur fixe  Largeur 150

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L= 3160 mm

Pour des longueurs plus importantes
et en fonction des charges, utiliser
plusieurs unités de transport.

o
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319,95
Unité de transport
x 1 renvoi
x 1 entrainement
vitesses: 12 ou 16 m/min
x 1 motoréducteur 380V triphasé
0,09KW 1:04A

@110

Longueur convoyeur
x 2 profilés 5 43x20, alu anodisé

x 2 guide-bandes, PA noir 270
x 2 courroies crantées antistatiques 15015 000 — 131
largeur 12 mm, pas 5 mm T
; 1)
o o 142
Charge maxi/3 m:70daN 174,5
|
Charge d’accumulation maxi /3 m: —
35daN
Longueur de courroie en mm
Lc =[(L-160) x 2 + 526] x 0,9995
- 240

Poids : 9,5 kg + 2,07 kg /m

128 o 1

| 0 — |
©

-
i
|

» ]

Unité de transport 150 cc Unité de transport 150 moteur fixe

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 150 cc 1 pce 150.50.000.%*
Unité de transport 150 cc moteur fixe 1 pce 150.42.000.**
Longueur de convoyeur m 110.50.000.A

(** = vitesse du moteur m/min:12ou 16 Ex.:150.50.000.12)




Unité de transport 24 V courroie crantée Largeur 150

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L= 3160 mm

Pour des longueurs plus importantes
et en fonction des charges, utiliser
plusieurs unités de transport.

Unité de transport
x 1 renvoi
x 1 entrainement vitesse : 9a 19 m/min
programmable en usine
Arrét possible en cas d'accumulation.
x 1 motoréducteur 24V
0,09 KW
| : prévoir une alimentation mini de
5A

Longueur convoyeur

x 2 profilés 5 43x20, alu anodisé

x 2 guide-bandes, PA noir

X 2 courroies crantées antistatiques
largeur 12 mm, pas 5 mm

Charge maxi/3 m:70 daN
Charge d’accumulation maxi/3 m:
35daN

Longueur de courroie en mm
Lc=[(L-160) x 2 + 526] x 0,9995

Alimentation moteur: 24 VDC
Courant d'alimentation: 8,5A

Tension de commande: 24VDC
Courant de commande: 10 mA
2 sorties de commande

2 entrées d'état.

Prévoir un connecteur droit
ou coudé

Poids : 8 kg + 2,07 kg /m

L
80 »{»80«
bl ]
lfo TN 47,5
5o )
r & 263 20
- 150—=
== 150.15.000 131
r I ' 1 .
L ]
164 |, . 3 e // 5 o Tjg
L _‘I; ‘V_ J
——

elcomITS 24V

Raccordement électrique : cf notice technique détaillée jointe avec le matériel.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 24V 150 cc moteur Papst droit 1 pce 150.50.000 EDP

Unité de transport 24 V 150 cc moteur Papst gauche 1 pce 150.50.000 EGP

Longueur de convoyeur

m 110.50.000 A
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Entretoise Largeur 150

o Applications
2 e
—i Des entretoises doivent  étre E‘%‘.ﬂ B%j =
2 positionnées tous les metres pour * @) E< ] — ——
] assurer le parfait parallélisme des 20 )3 *
. 10 = 70
- profilés. * - uﬁo
Caractéristiques techniques L3l
x 1 piece en alu + éléments de fixation ‘
!
2o || <
f

Poids : 0,065 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Entretoise 150 1 pce 150.15.000

Caches Largeur 150

Applications 57

Permet de fermer l'entrainement et le
renvoi de courroie.

Lors de l'utilisation d'une came, le
cache opposé a la came est livré avec
le kit came.

Caractéristiques techniques

Les caches motorisation 100 s'adaptent
sur la motorisation 150.

Cache pour motorisation
x 1 piéce + 1 piece symétrique, PA noir
+ éléments de fixation

Cache pour renvoi
x 1 piece plus 1 piece symétrique, PA
noir + éléments de fixation

Poids : 0,07 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Cache pour motorisation 150 cc 1 kit 110.50.100
Cache pour renvoi 150 cc 1 kit 110.50.200




Jonction Largeur 150

Applications -

-

160 —= . ‘ . .‘ g

Permet d’'assembler bout a bout deux L I } %

unités de transport. \ \ R T 1ap a

=== — \ il =

Caractéristiques techniques ) ° e \ ¥ ! \ (=)
x Guide en PA noir l% =
x Ensemble liaison en alu L e

Poids : 0,16 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Jonction 150 cc 1 kit 150.52.000

Pied sur table

Applications

Pied support pour montage d'unités
de transport sur table ou chassis.

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Pied sur table 150 1 kit 150.16.000
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Cames 90° Largeur 150

Applications

Les cames ED, EG, SD, SG permettent le passage des palettes entre deux unités de transport perpendiculaires sans
automatisme.

La palette est guidée par les deux pions intérieurs, les pions extérieurs étant escamotés. Egalement utilisées pour les
dérivations.

Pas d’accumulation de palettes dans les cames.

Pour un bon fonctionnement, la palette entrant dans la came ne doit pas étre poussée par d’autres palettes.

Cames courtes SD-EG SG-ED - Cames doubles

Les cames courtes et les cames doubles permettent de dériver les palettes d’une ligne principale sur une ligne secondaire
sans motorisation supplémentaire.

Economiques, d'encombrement réduit et de gestion trés simple, elles sontidéales pour la réalisation de postes en dérivation.




Cames 90° Largeur 150

Caractéristiques techniques |
Kit de piéces complet, comprenant : Cam'e ?G h Eam’e E‘G N E
x Came de guidage et plaques Sortle'a gauche 177,95 4=— ntree.a gauche
d'escamotages, PA noir de la ligne sur la ligne —
x Eléments de fixation principale principale g
x Pieces de jonction 180 SG * 2 * s G o
X Cache. pour motorisation ou pour L y/ = o -
renvoi I H
Si un choix de direction est nécessaire, 7 : == ==
(dérivation ou non), ajouter le kit . ED Sp
dérivation. * *
=—360 mini—=—
Lp = longueur de la palette Came ED Came SD
Entrée a droite Sortie a droite
sur la ligne principale de la ligne principale
Poids :
Cames ED et EG: 0,50 kg (50 min———

Cames SD et SG: 0,44 kg

g;g *
»‘—‘«805 mini

Désignation / Dimensions Unité de commande

Cames 90° ED 150 1 kit 150.53.100
Cames 90° EG 150 1 kit 150.53.200
Cames 90° SD 150 1 kit 150.53.300

Cames 90° SG 150 1 kit 150.53.400




Dérivations Largeur 150

Applications

64 f=—
Nécessairement associée a une came, H ?

elle permet de dériver ou non la palette - |
par escamotage des pions d'un c6té ou - - //{f
d’un autre du convoyeur. — v
Les deux vérins seront pilotés par une b q el
seule électrovanne. == P 7

!

Caractéristiques techniques <] \‘%7 bo J

x 2 plaques Al I
X 2 écrous 5 St M4

x 2 vis M4x10

x Corps, leviers et guides PA

X 2 vérins @ 16-5 M5, positions

détectables 30 ‘«130
30 |

Ensemble comprenant : H * L
[—— 64 —

Cames non incluses
40—

(@ commander séparément).

Poids: 0,4 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Dérivation 150 SD 1 kit 150.07.000
Dérivation 150 SG 1 kit 150.13.000




Dérivations 24V  Largeur 150

Applications '—_l
o o TE"‘* ] <
Nécessairement associée a une came, — SG H ?
elle permet de dériver ou non la palette el . i a
par escamotage des pions d'un c6té ou - — il o
d’un autre du convoyeur. N 4@ | o
Deux motoréducteurs  Brushless, , J —
pilotés par un boitier de commande, = i §
assurent le déplacement. & dl] - 1 “
Une seule sortie automate est N — O:n . < ;
nécessaire. Module de commande o0 ‘} Q:Q
sortie 24 V : automate, module bus, U * J
répartiteur... ‘ 64 ——=—
Connectique standard M12.
Prévoir une rallonge de connexion
M8 male/femelle 3 broches entre le
moteur et le boitier de commande. S0 . F_BO_" “_131 ] 13
\ =
Caractéristiques techniques ‘ ] L
Ensemble comprenant : e 40 ‘“T" “T"
x 2 plaques Al 60 24l
X 2 écrous 5 St M4
X 2 vis M4x10

x Corps, leviers et guides PA
X 2 servomoteurs

Cames non incluses
(@ commander séparément).

Tension d'alimentation

du boitier de commande:

24VDC +/- 15%

Courant d'alimentation : 1,6 A maxi
Tension de commande :

24VDC +/- 10 %

Courant de commande : 5 mA maxi

Raccordement électrique : cf notice
technique détaillée jointe avec le
matériel.

Poids : 0,8 kg

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande

Dérivation 24V 150 SD 1 kit 150.07.000.E
Dérivation 24V 150 SG 1 kit 150.13.000.E




Butées simple effet - double effet Largeur 150

Applications

135

Arrét des palettes lors d'opérations <T17 ‘
sans précision de positionnement,
parfaitement adaptées aux postes !_H]: D T

manuels. = 53 !

Blocage des palettes afin de respecter O O é
les priorités de passage en sortie de ] % o&
dérivation. bod -

J )
10 MS

—=
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Butée simple ou double effet, livrée
avec guides latéraux, support
détecteur de présence palette.

131

L'anti-retour est intégré dans les guides
latéraux.

Caractéristiques techniques

x Plaque, alu noir

x Corps et butée PA

x Ecrous 5 St M5 + vis

x Trou pour détecteur M12x100,
noyable

x Portée:4 mm

L1

Charge maxi: 10 daN
(en accumulation)

13

A Prévoir les régulateurs de débit
M5 : 1 a l'admission pour la
butée simple effet
2 a léchappement pour la
double effet.

Poids : 0,5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée 150 simple effet 1 pce 150.02.000
Butée 150 double effet 1 pce 150.22.000




Butée amortie pneumatique Largeur 150

Applications 135 177

Arrét des palettes lors d’'opérations —17
sans précision de positionnement.

‘ 148 ‘
Diminution du choc de la palette = b- T@

-]
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sur la butée grace a I'amortissement
pneumatique réglable.

Pilotage pneumatique de la butée, ]
rappel par ressort.

MS
Livrée avec guides latéraux, support
détecteur de présence palette. 143,8 129

Caractéristiques techniques
X Butée

x Support butée

x Support détecteur

x Vis et écrous

Charge mini/palette :
12-16 m/min

Charge maxi/palette (palette
comprise) :

- 7,5kga 16 m/min

- 9kga12m/min

Consommation d‘air: 0,036 | a 6 bars.
Pression d‘utilisation : 4 a 8 bars.

Course d'amortissement longitudinale
7 mm

& Prévoir 1 raccord M5 pour la
butée.

Poids :1,06 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée 150 amortie pneumatique 1 pce 150.45.000.RAP
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Butée24V Largeur 150

Applications

La butée 24 V permet l'arrét des palettes lors d'opérations sans précision de positionnement, parfaitement adaptée aux
postes manuels.

Blocage des palettes afin de respecter les priorités de passage en sortie de dérivation.
Butée simple effet rappel par ressort, livrée avec guides latéraux, support détecteur de présence palette.
Un servomoteur Brushless, piloté par un boitier de commande, assure le changement de position.

Module de commande sortie 24V : automate, module bus, répartiteur...
Connectique standard M12.

Prévoir une rallonge de connexion M8 male/femelle 3 broches entre la butée et le boitier de commande.

elcomITS 24V
L'anti-retour est intégré dans les guides latéraux.




Caractéristiques techniques —]
x Plaque inox 135 177 E
x Corps et butée PA | 148
x Ecrous 5 St M5 + vis —— =
\ 17 ’ *ﬁ“ ’ (3]
x Trou pour détecteur M12x100, r o
noyable {bi bl i 1 o
x Portée:4 mm AE ; ’ 53 Ité [l -
O O H Jo 3o
& o
24VDC +/- 15% = =
Courant d'alimentation maximum : [.J 43
09A
Tension de commande: 4«9 40
24VDC +/- 10 % op4a 131

Courant de commande : 5 mA maxi

Charge maxi: 20 daN
(en accumulation)

Raccordement électrique : cf notice
technique détaillée jointe avec le
matériel.

——

‘\'\_
_L_Lm—l

Poids : 0,75 kg

i| 10,5

gl —
=1
W _
\
:r
L]

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée 24V 150 1 pce 150.02.000.E




Indexage

Il se fixe directement sur les unités de transport.

2 possibilités : butée simple effet et butée double effet.
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Indexage,
butée amortie pneumatique

Il se fixe directement sur les unités de transport.

Diminution du choc de la palette sur la butée grace a
I'amortissement pneumatique réglable.
Pilotage pneumatique de la butée, rappel par ressort.




Indexage sur table

I se fixe sur une table ou un chassis afin d'assurer la précision
avec les autres éléments périphériques.

Un kit de goupillage est nécessaire pour les opérations
précises.
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2 possibilités : butée simple effet et butée double effet.

Indexage sur table,
butée amortie pneumatique

Il se fixe sur une table ou un chassis afin d’assurer la précision
avec les autres éléments périphériques.

Un kit de goupillage est nécessaire pour les opérations
précises.

Diminution du choc de la palette sur la butée grace a
I'amortissement pneumatique réglable.
Pilotage pneumatique de la butée, rappel par ressort.

Indexage sur table 24 V,
butée automatique

elcomITS 24V
Il se fixe sur une table ou un chassis afin d’assurer la précision

avec les autres éléments périphériques.
Un kit de goupillage est nécessaire pour les opérations
précises.

2 possibilités : butée simple effet et butée double effet.

La butée palette est positionnée par le mouvement vertical
(pilotage butée non nécessaire).

Un motoréducteur Brushless assure la gestion de la butée et
de l'indexeur. Le systéeme est irréversible.




Indexages hauts

Arrét et positionnement de palettes a une hauteur
importante au-dessus du convoyeur.

La palette est stoppée puis élevée a une hauteur déterminée,
maintenue par deux index.

Prévoir une butée en amont.
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2 possibilités : butée simple effet et butée double effet.

Indexage haut, butée amortie pneumatique

Arrét et positionnement de palettes a une hauteur
importante au-dessus du convoyeur.

La palette est stoppée, centrée par deux index, puis
soulevée.

Diminution du choc de la palette sur la butée grace a
I'amortissement pneumatique réglable.

Compte-tenu de I'élévation de la palette, il est nécessaire de
prévoir une butée en amont (non fournie avec cet article).
Pilotage pneumatique de la butée, rappel par ressort. 'l i

Loption homme mort permet de bloquer la position de
I'indexage haut en cas de coupure d‘air et d‘éviter ainsi la
descente de la charge.




Indexages Largeur 150

Caractéristiques techniques

Ensemble comprenant :
x Butée

x Indexage —[;A‘ M12x100 | 186 |‘

x 1 vérin double effet @ 32,
positions détectables

x Trous pour détecteurs M12x100,
noyables

x Portée:4 mm

-]
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Effort vertical maxi: 40 daN a 6 bars -

Répétabilité : +/- 0,03 mm

2 possibilités :

butée simple effet ou butée double ‘ 131 ‘
effet - a I

& Prévoir 2 régulateurs de débit

G1/8 pour le vérin dindexage + e e
les régulateurs pour la butée.
N
O

U_H 160

Poids : 3,4 kg |

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage 150 butée simple effet 1 pce 150.24.000
Indexage 150 butée double effet 1 pce 150.25.000




Indexage, butée amortie pneumatique Largeur 150

(@) Caractéristiques techniques
8 Ensemble comprenant :
— x Butée 223,8 200
2 x Indexage —~50=— 186
x 1 vérin double effet @ 32, ‘
o . . — M12x100
- positions détectables 14 o
) I — I \ 1L
x Trous pour détecteurs M12x100, ol /@“ 5 68 5
noyables ¢ # % .y X H
x Portée:4 mm *h ; i v ‘ - O3 ‘
J =) u J 3 [T D oJ T = = ) 641 5
Effort vertical maxi : 40 daN a 6 bars 15 Y *
Répétabilité : +/- 0,03 mm G1/8

ﬁ Prévoir 2 régulateurs de débit
G 1/8 pour le vérin d'indexage

~——129
+ 1 raccord M5 pour la butée. ,L/ ;’jri

* N (P) 2
Poids : 3,6 kg 67 | 13—
° | o
el
O o ® o| O
!
] [
I Trimis0
| |
o M
|
O o °| O
| —— o 1
|| L
L71114Jj
160
200

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage 150 butée amortie pneumatique 1 pce 150.24.000.RAP




Indexages sur table Largeur 150

Caractéristiques techniques - 00

Completa-vec: - ; ﬁlexloo | 186 |

x Butée pilotée a simple ou double
effet

x 1 vérin double effet @ 32, positions
détectables

_ g T |
| — =
= EH| :°| ﬁﬁ%ﬁ §)s]
@) [
| M I@ bo bo
x Logement pour détecteurs NecE TE o0 -
M12x100, noyables 15 o e W

x Portée:4 mm 131,5
X 4 pieds en profilé 40x40 G1/81] ‘

x Eléments de fixation
r e e ] G
O O O O O
a O

Effort vertical maxi : 40 daN a 6 bars 120

]

~J
e (0
—— (]

-]
P
=
—
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.

Répétabilité : +/- 0,03 mm

é Prévoir 2 régulateurs de débit [pjjae. 13-
G 1/8 pour le vérin d'indexage el/,3. . 7{ﬁ | -
+ les régulateurs pour la butée. O i i O
,,,,iJ { e
[l IS
160

Poids : 4,3 kg ____L O R
O :; ol O
lJl B— — i 1
HT o Indexage sur table 150
160 avec butée simple effet et
€00 butée double effet

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage sur table 150 simple effet 1 pce 150.26.000
Indexage sur table 150 double effet 1 pce 150.27.000




Indexage sur table, butée amortie pneumatique Largeur 150

(@) Caractéristiques techniques _ 38— 200
o ~50=— 186
w Complet avec: —»L | M12x100 ‘ ‘
—i x Butée ? l‘ Plé \
2 x 1 vérin double effet @ 32, positions 735 | 2& Pk
- détectables ¢ ‘
- x Logement pour détecteurs M12x100, T = = IEj
J J
noyables ISJ - o 4 — 200
x Portée: 4 mm o inclexé
- 131,5
x 4 pieds en profilé 40x40 Gl/897]
x Eléments de fixation
TRy Y Yy @ g
(o . (s [ | Jo o OUO og
ﬁ Prévoir 2 régulateurs de débit - Ge A A LA LA 5D

G 1/8 pour le vérin d'indexage +
les régulateurs pour la butée.

L 129 ‘
Effort vertical maxi: 40 daN a 6 bars L ——— [

Poids : 4,6 kg |

* s o
N 67 X
Répétabilité : +/- 0,03 mm * i B | |
Il
i — L) ! y
Ol e [0
i

—
|
&

60

L o i
o o O
| B \\ !
SR
160
200

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage sur table 150 butée amortie pneumatique 1 pce 150.26.000.RAP




Indexage sur table 24 V, butée automatique Largeur 150

Caractéristiques techniques

Complet avec: — " M12x100 196 ‘
x 1 moteur 24V ? ‘w /Qg wﬂ T - INis,
x Mouvement vertical assuré par un 84,5 - b >
systéme vis écrou irréversible l % = j X 0
x Position verticale controlée par \ﬁ 200 [
codeur - 11— inclexé U
x Logement pour détecteurs 120,5
M12x100, noyables - ‘ h
x Portée:4 mm
X 4 pieds en profilé 40x40
x Eléments de fixation

-]
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224

Yo I

Effort vertical maxi: 100 daN

Répétabilité : +/- 0,03 mm

Tension d’alimentation moteur : W . ee
24VDC o @ }
Courant d'alimentation moteur:4 A L
Tension de commande : 24 VDC |H]

Courant de commande: 10 mA

5 entrées de positionnement
. oD
4 sorties —

160
200

La butée palette est positionnée par
le mouvement vertical (pilotage butée
non nécessaire).

Un moteur Brushless assure la gestion
de la butée et de l'indexeur.

Le systéme est irréversible.

Raccordement électrique : cf notice
technique détaillée jointe avec le
matériel.

Poids : 7,5 kg

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage sur table 24V 150 butée automatique 1 pce 150.10.000.E




Indexages hauts Largeur 150

(@) Caractéristiques techniques
o Complet avec:
ﬂ x Butée pilotée a simple ou double
effet
E x 1 vérin double effet @ 32 |
- x Guidage douilles a billes @ 14 : |
x 1 support pour détecteur M12x100, 1D il
noyable ‘ i i ‘
x Portée :4 mm ‘ | | ‘
: e : 113+course
Courses vérins disponibles : 4:‘_25_':%1/8
25-50-100-160-200 mm —
160 - —~—88—=
Effort vertical maxi : 40 daN
—13
Répétabilité : +/- 0,06 mm - ég 11
I |
E[l 137,3
Une butée en amont est =8
généralement nécessaire pour © ©
éviter l'arrivée de palettes ' Tl
durant le changement de 1. O%__ il __‘_“ “
position de l'indexage. T
. ¢ 4| 80
A Prévoir 2 régulateurs de débit O P ¢
G 1/8 pour le vérin d'indexage T son = -
+ les régulateurs M5 pour la 160
butée. o
Poids : 4,6 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage haut 150 simple effet 1 pce 150.12.000
Indexage haut 150 double effet 1 pce 150.31.000




Indexage haut, butée amortie pneumatique Largeur 150

Caractéristiques techniques

Complet avec:

x Butée

x 1 vérin double effet @ 32

x Guidage douilles a billes @ 14

x 1 support pour détecteur M12x100,
noyable

-]
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x Portée:4 mm
i ‘ 15
e 113+course
Courses vérins disponibles :
25-50-100- 160 - 200 mm T g
Effort vertical maxi: 40 daN 160 ——88—=—
Répétabilité : +/- 0,06 mm ‘ 129 ‘
‘A’T a8 — T I
i Ol o) !O
Une butée en amont est 4 I RER
généralement nécessaire pour |l - °
éviter l'arrivée de palettes of | o 9
durant le changement de
position de l'indexage. o ﬁzg
o ) - O
& Prévoir 2 régulateurs de débit . 0
G 1/8 pour le vérin d'indexage + o /@/ ¢
1 raccord M5 pour la butée. A
1L ®10H7I=1
160
200

Poids : 5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage haut 150 butée amortie pneumatique 1 pce 150.12.000.RAP




Option homme mort, Indexages hauts Largeur 150

8 Applications
7oy . ' . T oureeg o
—i Option possible sur tous les indexages . Lo—
2 hauts  largeur 150  (références f f
- 150.12.000 - 150.12.000.RAP -
[ 150.31.000).

Blocage par ressorts.

198+course
Force de maintien 600 N
4
Pression de fonctionnement : 6 bars. -
- 75— —01/8
120> B
ﬁ Prévoir 2 régulateurs de débit = 160—

G 1/8 + 1 raccord M5.

Poids : 1,25 kg (course 200).

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Option homme mort, Indexages hauts 150 1 pce 110.75.000




Support de détecteur M12x100

Applications -

P

Support pour détecteur de palette g

M12x100. #12,5 5':

o o

Caractéristiques techniques /}J o
x Toéle inox 2 mm 68 7 1

x Ecrou 5 St M4 + vis
x Portée:4 mm

|
N

Poids : 0,035 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Support de détecteur 150 1 pce 110.17.000

Anti-retour

Applications

Evite des rebonds de palettes sur les I _'—F-_-':"_"|- _i /
[ 1. T ]

butées ou indexages en cas de vitesse f 1+ 1

élevée, | /

15

Permet de diminuer le temps de 85

changement de la palette sur les r

. L r'_l |

indexeurs. / /

Caractéristiques techniques ) )

x Piéces, PA noir [ /

- ' J
x Fixations
Poids : 0,1 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Anti-retour 100 1 kit 110.30.000




Cames courtes - Largeur 150

o Applications
(=)
wn
i Cames courtes SD-EG SG-ED
2 Les cames courtes permettent de dériver les palettes d’une ligne principale sur une ligne secondaire sans
- motorisation supplémentaire.
L Economiques, d'encombrement réduit et de gestion trés simple, elles sont idéales pour la réalisation de postes en
dérivation.
A Pas d’accumulation de palettes dans les cames. h\
 — | ——— — | — -
S] B [© E .
o o I ] I | u Q Q
I [ |
U—l—%:l Tt

Came courte 150




Cames doubles - Largeur 150

Les cames doubles permettent de dériver les palettes d'une ligne principale sur une ligne secondaire sans motorisation
supplémentaire.Economiques, d'encombrement réduit et de gestion trés simple, elles sont idéales pour la réalisation de
postes en dérivation.

-
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Came double 24V Largeur 150

Deux motoréducteurs Brushless, pilotés par un boitier de commande, assurent la rotation du sélecteur.
Une seule sortie automate est nécessaire.

Associés a un kit dérivation, le pilotage et I'alimentation peuvent étre repris sur le boitier du kit dérivation.
Module de commande sortie 24V : automate, module bus, répartiteur...

Connectique standard M12.

Prévoir une rallonge de connexion M8 male/femelle 3 broches entre le moteur et le boitier de commande.

elcomITS 24V

Came double 150




Cames courtes SD-EG/SG-ED Largeur 150

(@) Caractéristiques techniques ee
o Kit complet comprenant : o6 a8 ShEE
w . . 115 =
—1 x Cames et guides, PA noir 119 =
x Eléments de fixation B inkas o
= o ~reor] | e
Jr x Vis et écrous 5 St M4 L —
= | | |- = L Ly
(1 kit SD-EG + 1 kit SG-ED sont e _ — !
nécessaires pour réaliser une dérivation 11‘5 ° g &/ | ° il ;
compléte). $ — [ ] ’ ] — 13‘1
— i
En cas de sélection nécessaire J 155J« f
(dérivation ou non), ajouter le kit ——f=—10
s 656
dérivation. —=-203
SG-ED
A Charge utile maxi: 2 daN
Pas d'accumulation de palettes —
dans les cames. — -
Poids: 1,14 k 5 = =
g ml — _> [
Came SD-EG Came SG-ED

Désignation / Dimensions Unité de commande

Came courte 150 SD-EG 1 kit 150.46.000
Came courte 150 SG-ED 1 kit 150.17.000




Came double Largeur 150

Caractéristiques techniques . -
Kit complet comprenant : E
x Came, sélecteurs, rampes et guides, Ho =00 »7«8200 5=
PA noir 135 a

x 2 vérins rotatifs, (M5) e _ § o
x Eléments de fixation —— ﬁ 131 ()
x Vis et écrous 5 St M4 2 i
En cas de sélection nécessaire “E : :
(dérivation ou non), ajouter le kit - - *
dérivation. — ) 131

— - !
A Charge utile maxi: 2 daN aJ«m

~—203 e47

ﬁ Pas d’accumulation de palettes
dans les cames.

Poids : 1,72 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Came double 150 1 kit 150.21.000




Came double 24 V Largeur 150

Caractéristiques techniques

Kit complet comprenant :

x Came, sélecteurs, rampes et guides,
PA noir

x 2 motoréducteurs Brushless

x Eléments de fixation

x Vis et écrous 5 St M4

En cas de sélection nécessaire

(dérivation ou non), ajouter le kit

dérivation.

Tension d'alimentation du boitier de
commande: 24 VDC +/- 15%
Courant d'alimentation : 1,6 A maxi
Tension de commande :

24VDC +/- 10 %

Courant de commande : 5 mA maxi

& Charge mini/palette : 2 daN

Pas d’accumulation
de palettes dans les cames.

Raccordement électrique : cf notice
technique détaillée jointe avec le

matériel.

Poids : 1,95 kg

e 55—

247

656
=115 200 200 115 =
=135 e6
| — R - I
— |/ Y
= |
5 ) —
=\ B
|5 E—— e —J

—
() ——]

-

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande

150.21.000.E

Came double 24V 150

1 pce



Kit de goupillage

Applications
P10H7 indexage
Kit permettant de positionner avec ¢
précision les indexages sur une table. / r
Caractéristiques techniques \)/
x 2 vis axe M8 < 12
x 2 vis Chc M8 N
Poids : 0,08 kg M8
Désignation / Dimensions Unité de commande
Kit de goupillage 1 kit 120.62.000

Détecteur inductif M12x100

Applications

Détection de la palette

Caractéristiques techniques

x M12x100 portée : 4 mm
x Noyable - LED
x PNP a fermeture

x 10-30 VDC

x Connecteur vissé

x Cable5m
Désignation / Dimensions Unité de commande
Détecteur inductif M12x 100 1 kit 200.10.200

Détecteurs verins

Applications

Détection de position de vérins, de
butée ou d'escamotage

Caractéristiques techniques
x12-27V-LED

Désignation / Dimensions Unité de commande

Détecteur vérin indexage 1 kit 200.10.201
Détecteur vérin indexage haut 1 kit 200.10.202
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Unité de transport 24V
p118

Unité de transport
p116

Ascenseur
p 137

Palette
p 108

Came courte
0144

Came double
p 144



Dérivation
o 149
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Indexage
p 162

Retour 180°
p132

B

. 6.° 6“’2
Butée 24V Pied Indexage 24V

D 157 lcom ITS 247 P 153 p 165 lcom ITS 247
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Caracteéristiques

TLM 2000 TLM 2000 TLM 2000 courroie TLM 2000 courroie '__'
direct crantée 60 kg crantée 150 kg g
Palettes (mm) 200x200 200x200 200x200 200x200 N
200x250 200x250 200x250 200x250 o
200x300 200x300 200x300 200x300 o
300x300 300x300 ()
300x400 300x400
400x400 400x400
Charge / palettes (daN) 10 10 10 10
Vitesse 9-15-19 9-15-19 9-15-19 14
(m/min)
Longueur unité de
transport 500 500 500 500
Mini 6250 6250 6160 6250
Maxi
Char.gedaccumulatlon 100 60 60 150
maxi par moteur (daN)
Puissance moteur Vitesse | KW | A Vitesse KW | A | Vitesse KW | A Vitesse KW A
(380 V triphasé) m/min m/min m/min m/min
9 0,25 0,7 9 0,25 (0,7 9 0,251 0,7 14 055| 1,6
15 0,37 1,2 15 0,37 |1,2 15 0,37 | 1,2
19 055 |14 19 0,55 (1,4 19 055 14

Les unités de transport ont une longueur maxi standard de :
6 250 mm pour le TLM 2000

Pour les grandes dimensions, il suffit de disposer bout a bout

plusieurs éléments.

Pour des accumulations importantes, la longueur des unités de

transport peut étre adaptée en fonction de la charge.

Il est recommandé de positionner des détecteurs pour controler les

accumulations de palette.

Il est impératif d'équiper tous les vérins de régulateurs de débit.

Il est possible de faire des coupures sur les grandes longueurs pour
faciliter le démontage des machines.

TLM 2000 Largeur 200 TLM 2000 Largeurs 300 et 400

200 300
400

[ 1

****** [ i | ‘

108.8

| H%QD
]

0
szo
262 |

162 : 362
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Palettes

Applications

Les palettes permettent la fixation de supports, assurant
ainsi le positionnement précis de l'ensemble durant le
process.

La palette est composée de deux plaques. La plaque
supérieure en aluminium permet la fixation des porte-
piéces, assure la tenue géométrique de la palette ainsi que
la précision du positionnement. Des usinages (percages
et taraudages) peuvent étre réalisés selon le souhait du
client. Des canons en acier traité, positionnés dans la
plaque aluminium garantissent la résistance a l'usure et une

Longueur variable des palettes elcom et palettes
spécifiques

Des palettes standards sont disponibles pour installer les pieces a
transporter. Dans de nombreux cas, la surface de la palette ne suffit
pas. Des palettes spéciales peuvent étre fournies. Lutilisation sur
les palettes des 4 pions de guidage permet de pouvoir faire varier
la longueur de la palette et ainsi d'optimiser les temps de cycle.

parfaite précision. Lembase en PA a trés faible coefficient de
frottement a haute résistance a l'usure repose sur les bandes
transporteuses.

Elle permet de loger les 4 pions de guidage (spécifique
a elcom) et possede la forme nécessaire au bon
fonctionnement des butées.

De chaque coté de la palette, des barrettes métalliques
permettent la détection des palettes aux différents postes.
Les caractéristiques des butées, des pions de guidage a
ressort sont données dans les pages suivantes.

Les pions de guidage restent dans la position de la palette standard
la plus proche. Ainsi, tous les éléments standards telles que les
cames sont utilisables sans modification. Les variantes suivantes
pour un systeme TLM 2000 montrent clairement les possibilités :

Dimensions standards carrées :

200 x 200 mm 200 x 250 mm
300x 300 mm 200 x 300 mm
400 x 400 mm 300 x 400 mm

L'agencement des pions de guidage est identique dans la
largeur. Toutefois, dans le sens de la longueur les pions de
guidage d'une palette 400x400 ont un écart plus important

Dimensions standards rectangulaires :

Dimensions spécifiques du client :

200 x XXX mm

300 x XXX mm

400 x XXX mm

XXX = Dimension définie par I'utilisateur

que les palettes 200x200. En cas d'utilisation de palettes de
dimensions différentes sur la méme ligne de transfert, la
disposition des pions de guidage doit étre identique.



Palettes

Palettes et adaptations spécifiques

Des palettes standards sont disponibles pour installer les  En outre, ceci permet une mise a disposition optimale des
pieces des clients. Dans de nombreux cas, la surface de la  palettes aux stations de travail. Selon utilisation, la palette
palette ne suffit pas. Des palettes spéciales doivent étre  se positionnera avec une précision de £0.03.

fournies. Celles-ci doivent étre la plupart du temps définies

par notre client et étre appliquées a nos palettes standards.
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Nos palettes standards et les adaptations spécifiques
constituent ensemble la base d’un transport de matériel sir.

PalettesUet M

Les palettes permettent la fixation de supports, assurant ainsi le
positionnement précis de I'ensemble durant le process.

La plaque supérieure en aluminium assure la tenue géométrique de
la palette ainsi que la précision du positionnement.

Le socle PA a tres faible coefficient de frottement permet de loger les
pions et I'arrét de la palette sur la butée.

Des canons en acier traité garantissent la résistance a l'usure et une
parfaite précision.

De chaque c6té de la palette, des barrettes métalliques permettent
la détection des palettes aux différents postes.

Palettes unidirectionnelles Palettes U
Elles sont parfaitement compatibles avec un retournement 180°.
Possibilité de rajouter des tampons qui limitent le choc entre les
palettes et diminuent le bruit.

Palettes multidirectionnelles

Pour palettes carrées uniquement.

Elles sont parfaitement compatibles avec un retournement 90°,
180° et 270° livrées avec 2 canons et 2 barrettes de détection
supplémentaires.

Palettes M
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Palettes U tampons (T)

La plaque aluminium est dotée de 2 percages sur la tranche dans
le sens de défilement du convoyeur dans lesquels sont insérés des
tampons en matiére plastique. Ces tampons atténuent le choc contre
la plaque et réduisent par conséquent les nuisances sonores.

La palette avec tampons T correspond a la palette standard de type U.

L'utilisation de la palette avec tampons demande la mise en
A place d’'une butée avant chaque indexage.
Ceci évite le cisaillement des tampons.

Palette avec tampon
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Palettes U Largeur 200

Caractéristiques techniques
x Plaque Al

x Base, PA noir

X 2 canons acier traité

x 4 pions PA

X 4 ressorts

x 3 vis Fhc M6x25

x 1vis Fhc M6x16

x 2 barrettes de détection

x 2 bouchons

B=200 C=170
B=250 C=170
B=300 C=170

A Charge utile maxi: 10 daN

Poids: 200x200:1,75 kg
200x250: 2,20 kg

200x300:2,63 kg

Palette U 200x200
Palette U 200x250
Palette U 200x300

Palettes U tampons

Applications

L'utilisation des palettes avec tampons
(palettes T) limite le choc entre les
palettes et diminue le bruit.
L'utilisation des tampons n'est possible
que sur les palettes unidirectionnelles
().

Installer une butée avant chaque
indexage.

Poids: 200x200:1,75 kg
200x250:2,20 kg

200x300:2,63 kg

Palette U 200x200 T
Palette U 200x250 T
Palette U 200x300 T

i

/

P

N

7

Largeur 200

1 pce
1 pce
1 pce

200

@

(T

| |

N

| | B

| |

il

| |

Hie )

1 pce
1 pce
1 pce

Zone de travail

Désignation / Dimensions Unité de commande

120.61.000
125.62.000
123.62.000

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

120.61.000.T
125.62.000.T
123.62.000.T



Palettes M Largeur 200

Caractéristiques techniques
x Plaque alu

x Base, PA noir

X 2 canons acier traité

X 4 pions PA

X 4 ressorts

X 4 vis Fhc M6x25

x 2 barrettes de détection

x 2 bouchons

B=200 C=170
B=250 C=170
B=300 C=170

A Charge utile maxi: 10 daN

Poids : 200x200 : 1,75 kg
200x250 : 2,20 kg
200x300: 2,63 kg

Option : kit 90°

Caractéristiques techniques
x 2 barrettes de détection
X 2 canons acier traité

X 2 bouchons

Désignation / Dimensions Unité de commande

Palette M 200x200
Palette M 200x250
Palette M 200x300
Kit 90° 200x200

o
o
()

N

170

&

S

[/

—'—k N %_4
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o

1 pce

1 pce

1 pce

1 pce

0002 WL

Zone de travail

7 »H«

Zone de travail

120.63.000
125.73.000
123.73.000
900.00.001
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Palettes U Largeur 300 - 400

Caractéristiques techniques

o
(=) 4 ———=—010
P x Plaque alu . 8 BR0———— L H
o~ x Socle, PA noir — — NN N
i ité | | - ] ﬁ nvgvgvgqﬁ TRXT

X 2 canons acier traité = g e J
2 x 4 pions PA | 0270.3 \ | u 4
- 0370.3 08 —=—=—
- X 4 ressorts 0195 —=——=—

X 9 vis Fhc M6x16

x 2 barrettes de détection

x 2 bouchons | A | ———7 7 ——t=—

A =300 B=300 C=270 w 6;—@# O

A =300 B=400 C=370
A =400 B=400 C=370

>
|
C #b—o—r L —— o—4 B
A Charge utile maxi: 10 daN L!A
Poids: 300x300:3,10 kg — O — 1 D O

300x400:4,10 kg |~ 50 Zone de travail
400x400 : 5,40 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Palette U 300x300 1 pce 130.61.000
Palette U 300x400 1 pce 134.62.000
Palette U 400x400 1 pce 140.61.000

Palettes U tampons Largeurs 300 - 400

Applications A
Lutilisation des palettes avec tampons |
(palettes T) limite le choc entre les 0, @ 0
palettes et diminue le bruit. ‘
Lutilisation des tampons n'est possible #
que sur les palettes unidirectionnelles. ;:
I R i I —
(N
Installer une butée avant chaque i ‘ i
indexage. ! i !
(N
ol le )
A =300 D=220A=400D =320 e @ o §
. ]
Poids: 300x300:3,10 kg D
300x400:4,10 kg

400x400 : 5,40 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Palette U 300x300 T 1 pce 130.61.000.T
Palette U 300x400 T 1 pce 134.62.000.T
Palette U 400x400 T 1 pce 140.61.000.T




Palettes M Largeurs 300 - 400

Caractéristiques techniques |

4 =010 -

x Plaque alu 18 %20 r H ;
x Socle, PA noir § emm—— f oo oy ;

H A KA KRN 1| XXX

X 2 canons acier traité Le— — —s ; OSSP ALES J N

X 4 pions PA 02703 u 4 o

0370.3 P8 —=—=— (=)

X 4 ressorts 19,5 —=—d = (=)

x 8 vis Fhc M6x16
x 2 barrettes de détection
x 2 bouchons

A=300 B=300 C=270 D=270
A =300 B=400 C=370 I
A=400 B=400 C=370 D=370

A Charge utile maxi: 10 daN

Poids: 300x300:3,10 kg
300x400: 4,10 kg — © R £
400x400 : 5,40 kg

<50>‘ Zone de travail

Option : kit 90°

Caractéristiques techniques
x 2 barrettes de détection
X 2 canons acier traité

x 2 bouchons

Désignation / Dimensions Unité de commande

Palette M 300x300 1 pce 130.63.000
Palette M 300x400 1 pce 134.73.000
Palette M 400x400 1 pce 140.63.000

Kit 90°300 et 400 1 pce 900.00.003
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Unités de transport courroie lisse

Déplacement et accumulation des palettes.

Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a gauche ou a
droite.

En cas de grandes longueurs de transfert et suivant la charge, les unités
de transport sont disposées bout a bout a 'aide de jonctions. Des coupes
permettent de diviser les longueurs de convoyeur afin de faciliter le transport
et l'installation des lignes. Elles permettent également de réaliser des grandes
longueurs pour des charges réduites.
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Prévoir une entretoise par métre.

Unités de transport directes

Déplacement et accumulation des palettes.

Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a gauche ou a
droite.

Parfaitement compatibles avec les autres unités d'entrainement.

L'utilisation d'une nouvelle bande antistatique permet de réaliser des soudures
type Flexproof.

Le temps de changement des bandes est trés fortement diminué.

Prévoir une entretoise par métre.

Kit antistatique (option)

Par le biais de rouleaux métalliques, le kit antistatique va détourner I'électricité \
statique du chassis causée par le frottement de la bande. \
La charge sera dissipée par la mise a la terre du chassis..




Unités de transport courroie crantée légere

Déplacement et accumulation des palettes.

Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a gauche ou a
droite.

Parfaitement compatibles avec les autres unités d'entrainement.

L'utilisation de courroies crantées antistatiques largeur 25 mm facilite les
opérations de maintenance lors des changements des courroies.

Les guides bandes sont «clipsés» dans les profilés aluminium.
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Prévoir une entretoise par métre et une entretoise a chaque extrémité.

s
=
848 %118,8
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Unités de transport courroie crantée lourde

Déplacement et accumulation des palettes.

Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a gauche ou a
droite.

Parfaitement compatibles avec les autres unités d'entrainement.

L'utilisation de courroies crantées antistatiques largeur 32 mm permet
de transporter des charges trés importantes et facilite les opérations de
maintenance lors des changements des courroies.

Les guides bandes sont «clipsés» dans les profilés aluminium.

Prévoir une entretoise par métre et une entretoise a chaque extrémité.
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Unité de transport 24 V directe

Applications

Assureledéplacementetl’accumulation
des palettes largeurs 200, 300 et 400
mm.

En cas de grandes longueurs de
convoyage et en fonction de la charge,
les unités sont disposées bout a bout
et reliées par les jonctions.

Les longueurs de convoyeur peuvent
étre sectionnées en plusieurs

trongons pour faciliter le transport de
la ligne.

La bande soudure type Flexproof
diminue fortement le temps de
changement des bandes. Des
entretoises doivent étre disposées
tous les métres pour assurer un parfait
parallélisme des deux profilés..

L'unité de transport est fournie avec

Largeurs 200 -

300 - 400

un moteur Brushless programmé en
usine suivant vos exigences en terme
de vitesse et de rampe d’accélération.
Lutilisation ~ d'un  motoréducteur
Brushless facilite le cablage..

elcomITS 24V



Unités de transport moteur poussant courroie lisse

Applications

Assurent le déplacement et I'accumulation des palettes 200x200 a 400x400 sur une unité a courroie lisse moteur poussant.
Le moteur peut étre monté verticalement ou horizontalement, a gauche ou a droite.

En cas de grandes longueurs de convoyage et en fonction de la charge, les unités sont disposées bout a bout et reliées par
les jonctions.

Les longueurs de convoyeur peuvent étre sectionnées en plusieurs troncons pour faciliter le transport de la ligne.

Des entretoises doivent étre disposées tous les métres pour assurer un parfait parallélisme des deux profilés.
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Unités de transport courroie lisse Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm 136
Longueur maxi L=6250mm

[ —

[00)

Pour des longueurs plus importantes et
en fonction des charges, utiliser plusieurs
unités de transport.

191,5
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Unité transport
X 1 renvoi
x 1 entrainement L J«QU
vitesses: 9, 15 ou 19 m/min
(autres vitesses sur demande) Mo xi
x Moteur : 230/400V triphasé
0,25 KW (9 m/min) 1:0,7A
0,37 KW (15 m/min) 1:1,2A L
0,55 KW(19m/m|n) |1,4A 125 125

73

Longueur convoyeur
x 2 profilés 8 80x40, alu anodisé
x 2 guides bande, PA noir —
x 2 courroies largeur 25 mm ﬁj‘l‘ ( | } \@\
X1
ép. 1,6 mm, soudées — 427
P $ | T 1 Moxi
|
|
|
|

141,95

AH
U

Charge maxi /6 m:200 daN
A Charge d’accumulation maxi /6

m: 100 daN - 36050 7/
Mo X

Longueur de courroie en mm
L soudée =[(L-100) x 2 + 173] x 0,98 Entretoise
1/1.5m
Poids: 200:15,7 kg +/m:6,7 kg
300:18,5 kg +/m:6,7 kg
400:21,1 kg +/m: 6,7 kg

T
), J

T
|
| |
|
Option antistatique N ?"iiﬁ
| S— —

Kit a prévoir au montage initial

« 2 vis épaulées

. o
+ 2 galets acier A = Largeur de la palette

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 200 1 pce 120.02.000.¥*
Unité de transport 300 1 pce 130.02.000.%*
Unité de transport 400 1 pce 140.02.000.**
Longueur de convoyeur m 120.02.000.A
Kit antistatique 1 pce 120.02.000.C

(** = vitesse du moteur m/min:9, 150u 19 Ex.:120.02.000.09)




Unité de transport courroie crantée legere Largeur 200

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L=6 160 mm

Pour des longueurs plus importantes
et en fonction des charges, utiliser
plusieurs unités de transport.

Unité de transport
X 1 renvoi
x 1 entrainement
vitesses 9, 15 ou 19 m/min
x 1 motoréducteur 240/400 V triphasé

0,25 KW (9 m/min) 1:0,7A
0,37 KW (15m/min) 1:1,2A
0,55 KW (19m/min) 1:1,4A

Longueur convoyeur

x 2 profilés 8 82x40, alu anodisé

x 2 guides bande, PA noir

X 2 courroies antistatiques
largeur 25 mm, pas 5 mm

Charge maxi /6 m: 120 daN
& Charge d'accumulation maxi
/6 m:60 daN

Poids : 16,7 kg + 6,8 kg/m

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Unité de transport 200 cc [égere

Longueur de convoyeur

(** = vitesse du moteur m/min: 9, 150u 19 Ex.: 120.87.000.09)

-
P
— 90,8 g
E— — N
) T o
g 433
Maxi
——
330
L
—— 100 4=— —=—1004=—
RN iy P ——+ 80 =—
{ 1 L 50
[ ——5 - - = *
‘ CJ | )
i il 147Maxi
7N
o o
=
100 A~— 119 ] i
T
23 [

12015000 Nk2

i

1 pce 120.87.000.**
m 120.87.000.A

121




Unité de transport courroie crantée lourde Largeur 200

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L =6 250 mm

Pour des longueurs plus importantes ]
et en fonction des charges, utiliser :
plusieurs unités de transport.

Unité de transport —q
x 1 renvoi
x 1 entrainement %]
i ;14 i
vitesse m/min -

x 1 motoréducteur 240/400 V triphasé
0,55 KW (14m/min) 1:1,6 A

210
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Longueur convoyeur

x 2 profilés 8 82x40, alu anodisé L
x 2 guides bande, PA noir e rles T
X 2 courroies antistatiques o9
largeur 32 mm, pas 5 mm
— —= e
lo ol [ [ o ol
A Charge maxi /6 m: 300 daN ] © » J
Charge d’accumulation maxi 30 154,5- 451,5
/6 m: 150 daN 119 =
30 L[H
e

Poids : 21,2 kg + 6,9 kg/m

120.15.000 Nb2

T

I = 7 ! |
¢ o o . 1858 187
\ \

- a1

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 200 cc lourde 1 pce 120.80.000.14
Longueur de convoyeur m 120.80.000.A




Unité de transport 24 V directe courroie lisse Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm
Longueur maxi L= 6250 mm L

. 125 125
Pour des longueurs plus importantes

et en fonction des charges, utiliser
plusieurs unités de transport.. 90 h
Unité de transport
x 1 renvoi
x 1 entrainement
vitesse réglable: 9.a 19 m/min,
programmable en usine. 236 —=
Arrét possible en cas

d‘accumulation.
x 1 motoréducteur 24V

65

0002 WL

202

0,15 KW
| : prévoir une alimentation mini de
10A Entretoise
A/1.5m>
Longueur convoyeur _
x 2 profilés 8 80x40, alu anodisé = : / ﬁ% —_—

x 2 guide-bandes, PA noir
x 2 courroies largeur 25 mm,
ép. 1,8 mm, soudées

|

B
>
. | ]
[e0]

Charge maxi/6 m: 120 daN
Charge d’accumulation maxi /6 m:
60 daN

A = Largeur de la palette |l=—ppg—od

Longueur de courroie (en mm) :
Lc =[(L-250) x 2 + 7331 x 0,98

- A8
Alimentation moteur : 24 VDC
Courant d'alimentation : 8,5 A
Tension de commande : 24 VDC 47
Courant de commande: 10 mA -

2 sorties de commande 2 entrées & [ﬁ
d’état. ! 4‘

90,8

Poids : f

200: 11,0 kg + 6,7 kg /m

300:13,8kg + 6,7 kg /m

400:16,5 kg + 6,7 kg /m - A+925 |

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 24V 200 entrainement direct 1 pce 120.11.000.E
Unité de transport 24 V 300 entrainement direct 1 pce 130.11.000.E
Unité de transport 24V 400 entrainement direct 1 pce 140.11.000.E

Longueur de convoyeur m 120.11.000.A



Unités de transport moteur poussant Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

Longueur mini L= 500 mm L
Longueurmaxi L= 6250 mm 125 125

Pour des longueurs plus importantes
et en fonction des charges, utiliser
plusieurs unités de transport.

o
o
o
(aV}
=
-
f—

_ﬂ
S
|——

n
wW
~
N
I

Unité transport
X 1 renvoi i—
x 1 entrainement :
vitesses: 9, 15 ou 19 m/min
(autres vitesses sur demande) - 36051
x Moteur : 230/400V triphasé
0,25 KW (9 m/min) 1:0,7A
0,37 KW (15 m/min) 1:1,2A
0,55 KW (19 m/min) 1:1,4A

12015000 e
Longueur convoyeur (1/1.5m>

x 2 profilés 8 80x40, alu anodisé —
x 2 guides bande, PA noir o Y
X 2 courroies largeur 25 mm) ? : / B L

Charge maxi /6 m: 100 daN
A Charge d'accumulation maxi /6
m : 50 daN

A = Largeur de la palette
Longueur de courroie en mm

L soudée =[(L-100) x 2 + 1731 x 0,98

Poids :

200:15,7 kg + 6,7 kg /m .°

300:18,5 kg + 6,7 kg /m

400:21,1 kg + 6,7 kg /m \
Option antistatique ° .

Kit a prévoir au montage initial

« 2 vis épaulées
« 2 galets acier

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 200 moteur poussant 1 pce 120.02.000.P.**
Unité de transport 300 moteur poussant 1 pce 130.02.000.P.**
Unité de transport 400 moteur poussant 1 pce 140.02.000.P.**
Longueur de convoyeur m 120.02.000.A
Kit antistatique 1 kit 120.02.000.C

(** = vitesse du moteur m/min:9-150u 19 Ex.:120.02.000.P.09)




Unité de transport directe Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques
Longueur mini L= 500 mm A6 Mo
Longueur maxi L=6250 mm

Pour des longueurs plus importantes T

et en fonction des charges, utiliser 195 ‘ ﬁ
plusieurs unités de transport. ¢ il

Unité de transport H]

x 1 renvoi [ q

x 1 entrainement
vitesses: 9, 15 ou 19 m/min 189 L

x Moteur 230/400V triphasé
0,25 KW (9 m/min) 1:0,7A
0,37 KW (15 m/min) 1:1,2A
0,55 KW (19 m/min) 1:1,4A

0002 WL
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Longueur convoyeur 175 125
x 2 profilés 8 80x40, alu anodisé 65
x 2 guides bande, PA noir - -
X 2 courroies largeur 25 mm 90 M

ép. 1,8 mm, soudées 2395 (- | ]

Maxi

432,5
Ma x|

?

Soudure type Flexproof. T

Charge maxi /6 m: 120 daN 350,5

A : : : Ma xi
Charge d’accumulation maxi
/6 m:60 daN

Longueur de courroie en mm
L soudée = [(L-250) x 2 + 7331 x 0,98

Entretoise
(1/1.5m>
Poids : ; —
200: 16,5 kg + 6,7 kg/m — ’ ”
300: 19,3kg+6,7 kg/m /

400: 22,0kg + 6,7 kg/m

Option antistatique e BT = = I
Kit a prévoir au montage initial

« 2 vis épaulées A= Largeur de la palette i
+ 2 galets acier

A-18 A-38

Désignation / Dimensions Unité de commande

Unité de transport 200 directe 1 pce 120.11.000.**
Unité de transport 300 directe 1 pce 130.11.000.**
Unité de transport 400 directe 1 pce 140.11.000.**
Longueur de convoyeur m 120.11.000.A
Kit antistatique 1 kit 120.11.000.C

(** = vitesse du moteur m/min:9,150u 19 Ex.:120.11.000.09)
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Réductions hauteurs Largeurs 200 - 300 - 400

Applications = L1 S0 == 50 1=—

Pour la réalisation de postes manuels l %// E

ergonomiques «assis». Permet une i i /;Ltﬁ/ 45 5]

hauteur réduite du convoyeur du coté ( 7 '

ou la personne travaille. !‘g% L

Caractéristiques techniques L1

Comprenant: 2 entretoises

X 2 entretoises K /

x 2 réducteurs PA ) 7 i

x 1 profilé 40x16 - '

x 1 goulotte 40x20

Uniquement pour bande lisse. L max. 1500 mm

L ) LT min.: 50 mm sans came

] avec butée
! 120 mm avec came

Désignation / Dimensions Unité de commande

Réduction hauteur 200 1 pce 120.98.000
Réduction hauteur 300 1 pce 130.98.000
Réduction hauteur 400 1 pce 140.98.000

Coupe convoyeur

Applications Caractéristiques techniques
N Longueurs| charge | Charge maxien
La coupe permet de diviser les maximale | accumulation
longueurs de convoyeurs afin de daN daN
faciliter le transport et l'installation
des lignes TLM2000
gnes. 7 m 180 920
8 m 160 80
Elle permet aussi de réaliser des 9 m 140 70
grandes longueurs en réduisant les 10m 120 60
charges 1MTm 100 50
ges. 12m 80 40
Caractéristiques techniques

x Longueur maxi 12 m
x 6 fixations universelles doubles 8

Désignation / Dimensions Unité de commande

Coupe convoyeur 200 - 300 - 400 1 cpe 120.02.000B



Cache 200

Applications

Permet de protéger I'entrainement direct et le renvoi de courroie.

Lors de I'utilisation d’'une came, le cache opposé a la came est livré avec le

kit came.
Utilisé aussi pour les motorisations 120.02.000.

Caractéristiques techniques
x 2 pieces, PA noir

Poids : 0,07 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Cache 200

Ll
B
0002 W1L

1 kit 120.11.100
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Jonction pour entrainement courroie lisse

o Applications

- - —
o Permet d’'assembler bout a bout deux /;L e
2 unités de transport. /:1:

|

—

Caractéristiques techniques

x Guide en PA noir
x Ensemble liaison en alu

Poids : 0,18 kg

Jonction pour entrainement direct

Applications

’g =
Permet d’assembler bout a bout deux = 9

o (@)

e /a\\ -]
unités de transport. ?;?( }
N7 |
S J

Caractéristiques techniques

x Guide en PA noir
x Ensemble liaison en alu P

Poids : 0,2 kg § ‘

Désignation / Dimensions Unité de commande

Jonction 200 - 300 - 400 1 kit 120.18.000
Jonction pour entrainement direct 1 kit 120.18.000.SC




Jonction pour motorisation courroie crantée légere

Applications

Permet d’'assembler bout a bout deux
unités de transport.

0002 WL

Caractéristiques techniques

x Guide en PA noir
x Ensemble liaison en alu

Poids : 0,18 kg

Jonction pour motorisation courroie crantée lourde

Applications

o o
o

Permet d’'assembler bout a bout deux

unités de transport. j

—-

Caractéristiques techniques hBBOA‘

x Guide en PA noir
x Ensemble liaison en alu I

A 1)
Poids : 0,2 kg g

Désignation / Dimensions Unité de commande

Jonction pour motorisation cc [égere 1 kit 120.89.000

Jonction pour motorisation cc lourde 1 kit 120.82.000
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Entretoises Largeurs 200 - 300 - 400

200 300 - 400

' B

Applications

Pour les unités de transport de
A longueur supérieure a 1,5 m, il

est nécessaire de prévoir des

entretoises entre les deux

profilés 8 80x40.

(1 entretoise / 1,5 m).

o
o
o
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Caractéristiques techniques

Largeur 200
x Alu moulé
x 2 fixations universelles

Largeurs 300 et 400

x Profilé 8 40x40 léger
x 2 fixations universelles

Poids: 200:0,18 kg
300:0,40 kg
400:0,55 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Entretoise 200 1 pce 120.15.000
Entretoise 300 1 pce 130.15.000
Entretoise 400 1 pce 140.15.000




Demi-jonctions courroie lisse Largeurs 200 - 300 - 400

Applications

15
Pour TLM 2000, largeurs 200, 300 et
400, bande lisse, elles permettent a une [‘ 1 jF
palette de sortir en bout de transfert,
coté entrainement ou c6té renvoi.

0002 WL

125
Caractéristiques techniques
x 2 pieces, PA noir
+ éléments de fixation ?
x Cache chaine avec pente A18 ]
P ——

Poids: 200:0,3 kg
300:0,4 kg
400:0,5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Demi-jonction lisse 200 1 kit 120.22.000
Demi-jonction lisse 300 1 kit 130.22.000
Demi-jonction lisse 400 1 kit 140.22.000
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Retours 180°

Applications

Permet le retour de la palette sur un convoyeur paralléle avec un espace réduit entre les deux convoyeurs.
La palette reste toujours dans le méme sens par rapport a lI'extérieur de la ligne.

Pour faciliter la maintenance, le motoréducteur est identique a ceux utilisés pour les unités d‘entrainement.

Ne pas accumuler de palettes dans les retours.

Retour 180° Largeur 300

Retour 180° Largeur 300



Retours 180° Largeurs 200 - 300

Caractéristiques techniques
stiqu 'qu 300 200

x Plaques moteur, alu noir

x 2 bandes paralléles entrainées par
un motoréducteur

x Plaques et rives, PA noir

x Visserie

LAl

0002 WL

586 ( o 140

Pour des palettes rectangulaires
200 et 300 uniquement.

1 EE

Ne pas accumuler de palettes
dans les retours. 435

200
Poids: 200:16 kg 800 |
300:18,2 kg — 20 ‘
T = T 1 ‘
== ==
o ’[ 4505
= Maxi
(=
-1 23
139
Maxi
300 | %
s | //
~
© 262
Lo/ ‘ /

- e6e

— /
° w
65»U« — s

Désignation / Dimensions Unité de commande

Retour 180° - 200 1 pce 120.34.000.%*
Retour 180° - 300 1 pce 130.34.000.%*
(** = vitesse du moteur m/min:9,150u 19 Ex.:120.34.000.09)
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Retour 180° Largeur 200 Longueur 250

Caractéristiques techniques

x Plaques moteur, alu noir

x 2 bandes paralleles entrainées par
un motoréducteur

x Plaques et rives, PA noir

x Visserie

1S

o
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586 [ o 140

Pour des palettes rectangulaires
200x250 uniquement.

1 EE

o
oé‘\
— O

Ne pas accumuler de palettes dans les

retours.

A Poids : 16 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Retour 180° 200x250 1 pce 125.34.000.**
(** = vitesse du moteur m/min:9-150u 19 Ex.:125.34.000.09)




Retour 180° Largeur 400

Caractéristiques techniques |
x Plaques moteur, alu noir ‘ 1065 E
x 2 bandes paralléles entrainées par
un motoréducteur <0 N
x Plaques et rives, PA noir 7 3 = i o
Vieser Sl = 100 o
X Visserie i = pad Pes o
o ’[ 450.5
Pour des palettes carrées =1 Maxi
400x400 uniquement. o
=R
f Ne pas accumuler de palettes dans e3
les retours. ——t 139‘~«
Maxi
Poids : 20 kg 780 ‘
7
@ 362
A
©
[ 1
[ — [
. ( o 140
B — — 77
— 362
0 v [
65 —»J«—115

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Retour 180° 400 1 pce 140.34.000.%*
(** = vitesse du moteur m/min:9, 150u 19 Ex.: 140.34.000.09)
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Kits lubrification chaine

Applications -

Permet la lubrification automatique [— 7T
de la chaine de l'entrainement des 1 /
transferts TLM 2000 moteur poussant L= 1]
(120.02.000.p -  130.02.000.P - T@

140.02.000.P) pendant 12 mois. N

o
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Caractéristiques techniques

x Cartouche d’huile ref. 900.00.106

x Piles (a changer tous les 12 mois)
ref. 900.00.108

x Huile pour chaine SO14

Volume 0,13 cm3 par injection

Poids : 1,2 kg »T1857¢ e GG 4m

(é 1 278
! I

170

Désignation / Dimensions Unité de commande

Kit lubrification chaine 1 kit 900.00.100
Kit lubrification chaine moteur poussant 1 kit 900.00.100.P




Ascenseurs
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Convoyeur incliné angulaire encastré ou Convoyeur angulaire encastré ou non
non (version pneumatique)

Ascenseur pour 2 convoyeurs
(de 1000 mm a 3000 mm)

Convoyeur incliné angulaire encastré ou
non (avec vérin pneumatique)
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Ascenseurs

Applications

Permet le retour des palettes par le
dessous ou le dessus d'une ligne, ou la
distribution des palettes sur plusieurs
niveaux.

Construit a partir d'éléments standards,
chaque ascenseur est adapté en
fonction des tailles de palette, des
courses, et des divers parameétres de la
ligne.

Caractéristiques techniques

x Chassis

x Guides + vérin de levage

x Zone d'attente pour convoyeur

Dimensions

H=  Hauteur de course

L= Longueur de convoyeur mobile

H1= Hauteur du convoyeur mini 300
mm

H2 = (si hauteur palette < 280 mm)
H1+H+280

H2 = (si hauteur palette > 280 mm)
H1+H

L1= Longueur totale de l'ascenseur
(L=L+40 mm)

I= Profondeur de I'ascenseur
(Largeur du convoyeur + 360
mm)

Type d'ascenseur (entrée/sortie palette)
EG-SG (entrée gauche/sortie
gauche)

ED-SD (entrée droite/sortie
droite)

EG-SD (entrée gauche/sortie
droite)

ED-SG (entrée droite/sortie
gauche)

Charge admissible : 20 kg
Vitesse de course du vérin : Tm/s

Les carters de protection pour
convoyeurs ne sont pas compris dans
la livraison.

Type EG-SD

Sur demande : entrainement par courroie crantée ou par vis a billes.

Motorisation Brushless ou asynchrone.

Type ED-SG



0002 WL

Pour une version électrique de la vis a bille, nous consulter.

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Ascenseur Largeur 200 1 pce 120.57.000
Ascenseur Largeur 300 1 pce 130.57.000
Ascenseur Largeur 400 1 pce 140.57.000
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Cames 90°

Applications

Cames ED, EG, SD, SG pour unités courroie lisse.
Permettent le passage des palettes entre deux unités de transport perpendiculaires.

La palette est guidée par les deux pions intérieurs, les pions extérieurs étant escamotés.
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Egalement utilisés pour les dérivations.

Cames ED, EG, SD, SG pour unités courroie crantée.

Permettent le passage des palettes entre deux unités de transport perpendiculaires.

La palette est guidée par les deux pions intérieurs, les pions extérieurs étant escamotés.

Aucun automatisme n'est nécessaire.

Si un choix de direction est nécessaire (dérivation ou non), ajouter le kit dérivation.

Pas d’accumulation de palettes

dans les cames.

Came 90°SD

Came 90° SG Came 90° ED




Cames 90° Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques |
x Came de guidage, PA noir Came SG Came EG E
x Plaques d’escamotage, PA noir
x Eléments de fixation * * Lp+40 N
x Pieces de jonction Lpi40 [ 8
x Caches | - o
Cames  différentes  suivant les I i i . —= | )
dimensions des palettes. i s
Came ED CameSD
Les cames 200 permettent aussi le [
passage des palettes 200x250 et f —=2<Lp+40dmini— *
200x300. Lp = longueur de la palette
Les cames 300 permettent aussi le
passage des palettes 300x400.
— T
En cas de sélection nécessaire gy — — e é
(dérivation ou non), ajouter le kit u: ] [ H — ,
dérivation.
Pas d'accumulation de palettes [ J
dans les cames.
- s el
Poids: 200:0,91 kg Lp+80 mini—~— Cames 300 et 400
300:1,5 kg
400:1,9 kg
Came ED Came SD Came EG Came SG
Entrée a droite sur  Sortie a droite de Entrée a gauche sur  Sortie a gauche de
la ligne principale la ligne principale la ligne principale la ligne principale
Came 90° ED 200 1 kit 120.06.000
Came 90° EG 200 1 kit 120.16.000
Came 90° SD 200 1 kit 120.26.000
Came 90° SG 200 1 kit 120.36.000
Came 90° ED 200 directe 1 kit 120.06.000.5C
Came 90° EG 200 directe 1 kit 120.16.000.5C
Came 90° ED 300 1 kit 130.06.000
Came 90° EG 300 1 kit 130.16.000
Came 90° SD 300 1 kit 130.26.000
Came 90° SG 300 1 kit 130.36.000
Came 90° ED 300 directe 1 kit 130.06.000.5C
Came 90° EG 300 directe 1 kit 130.16.000.5C
Came 90° ED 400 1 kit 140.06.000
Came 90° EG 400 1 kit 140.16.000
Came 90° SD 400 1 kit 140.26.000
Came 90° SG 400 1 kit 140.36.000
Came 90° ED 400 directe 1 kit 140.06.000.5C
Came 90° EG 400 directe 1 kit 140.16.000.5C
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Cames 90° courroie crantée motorisation légere Largeur 200

Caractéristiques techniques

Kit complet comprenant :

x Came de guidage et plaques
d’escamotages, PA noir

x Eléments de fixation

x Piéces de jonction

x Caches

o
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Les cames 200 permettent aussi le
passage des palettes 200x250 et
200x300.

En cas de dérivation, ajouter le kit
dérivation.

Pas d'accumulation de palettes
dans les cames.

Poids : 1 kg

el p+8Omini e

Lp =longueur de la palette

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Came 90° ED 200 cc motorisation légére 1 pce 120.90.100
Came 90° EG 200 cc motorisation légere 1 pce 120.90.200
Came 90° SD 200 cc motorisation Iégére 1 pce 120.90.300

Came 90° SG 200 cc motorisation légere 1 pce 120.90.400




Cames 90° courroie crantée motorisation lourde Largeur 200

Caractéristiques techniques

Kit complet comprenant : 125—=

x Came de guidage et plaques
d’escamotages, PA noir

x Eléments de fixation

x Piéces de jonction

x Caches

0002 WL

Les cames 200 permettent aussi le
passage des palettes 200x250 et
200x300.

En cas de dérivation, ajouter le kit
dérivation.

Pas d’accumulation de palettes dans
les cames.

Poids : 1 kg

—>I—LD+8O mini—l——

Lp =longueur de la palette

Désignation / Dimensions Unité de commande

Came 90° ED 200 cc motorisation lourde 1 pce 120.83.100
Came 90° EG 200 cc motorisation lourde 1 pce 120.83.200
Came 90° SD 200 cc motorisation lourde 1 pce 120.83.300
Came 90° SG 200 cc motorisation lourde 1 pce 120.83.400
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Cames courtes - cames doubles

Applications

Cames courtes SD-EG SG-ED - Cames doubles

Les cames courtes et les cames doubles permettent de dériver les palettes d'une ligne principale sur une ligne secondaire
sans motorisation supplémentaire.
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Economiques, d'encombrement réduit et de gestion tres simple, elles sont idéales pour la réalisation de postes en
dérivation.

Si un choix de direction est nécessaire (dérivation ou non), ajouter le kit dérivation.

A Pas d’accumulation de palettes dans les cames.

Came courte 200

Came double 200




Cames courtes SD-EG/SG-ED Largeur 200

Caractéristiques techniques
Kit complet comprenant :
x Cames et guides, PA noir
x Eléments de fixation

x Vis et écrous St M6

(1 kit SD-EG + 1 kit SG-ED sont
nécessaires pour réaliser une dérivation

compléte)

Elles permettent aussi le passage des
palettes 200x250 et 200x300.

En cas de sélection nécessaire
(dérivation ou non), ajouter le kit
dérivation

Pas d'accumulation de palettes

dans les cames.

A Charge mini sur palette : 2 daN

Poids: 2,2 kg

=el - Come Z0-EG
—133,5 550
— ) - o5 —162
] = O
Ik | | —— - ill
_— = N —
10
260 729
Came SG-ED
— — = —
Coame SD-EG Came SG-ED

Désignation / Dimensions Unité de commande

Came courte 200 SD-EG
Came courte 200 SG-ED

1 kit
1 kit

120.46.000
120.17.000

0002 WL



Cames courtes SD-EG/SG-ED Largeurs 300 - 400

Caractéristiques techniques
Kit complet comprenant : ~— P58 —— Came courte 300
x Came et guides, PA noir 120 134
x Eléments de fixation
x Vis et écrous St M6

~—215 mini——

o
o
o
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(1 kit SD-EG + 1 kit SG-ED sont
nécessaires pour réaliser une dérivation

— T
complete). I AVEAN /T 1 JEj

T
Les cames courtes 300 permettent }§ 4 133J
aussi le passage des palettes 300x400. -
[ = B E— 1
En cas de sélection nécessaire
(d,erlva'.clon ou non), ajouter le kit 134 —=] - | o15] o5
dérivation.
l—2327 180 l—1327 —=
Pas d’accumulation de palettes
dans les cames.
Came courte 400
=315
A Charge mini sur palette : 2 daN 160 315 mini 153

Poids: Came courte 300: 6,1 kg % N )/] %

Came courte 400: 13,2 kg

170~

N[ -] =

1315 —=
135 200 ~—314—

l— 428 —= =—428—

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Came courte 300 SD-EG 1 kit 130.46.000
Came courte 300 SG-ED 1 kit 130.17.000
Came courte 400 SD-EG 1 kit 140.46.000

Came courte 400 SG-ED 1 kit 140.17.000




Came double Largeur 200

Caractéristiques techniques

Kit complet comprenant :

x Came, sélecteurs, rampes et guides,
PA noir

X 2 vérins rotatifs, (M5)

x Eléments de fixation

x Vis et écrous St M6

Elles permettent aussi le passage des
palettes 200x250 et 200x300.

En cas de sélection nécessaire
(dérivation ou non), ajouter le kit

dérivation.
é Pas d’accumulation de palettes
dans les cames.

A Charge mini sur palette : 2 daN

Poids: 3,6 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Came double 200

725

Came double 200

0002 WL

13!

115

—~—220

53

1 kit

220 —=

115

120.21.000
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Cames doubles Largeurs 300 - 400

Caractéristiques techniques

Kit complet comprenant :

x Came, sélecteurs, rampes et guides,
PA noir

X 2 vérins rotatifs, (M5)

x Eléments de fixation

x Vis et écrous St M6

Les cames doubles 300 permettent
aussi le passage des palettes 300x400.
En cas de sélection nécessaire
(dérivation ou non), ajouter le kit
dérivation.
Pas d'accumulation de palettes
dans les cames.

A Charge mini sur palette : 2 daN

Poids: Came double 300: 5,4 kg
Came double 400: 12,2 kg

~—313—=

Came double 300
~—215 327 180 215 ——
—
P60 | mte—
AN
77
262 —_—
—1
134 120
Came double 400
~—2315 428 200

AR

XL

= '%

55

160

—2315—=

Désignation / Dimensions Unité de commande

1 kit 130.21.000
1 kit 140.21.000

Came double 300
Came double 400



Dérivations Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques
Kit complet comprenant :
x 2 plaques Al
x 2 écrous St M6
X 2 vis M6x20
x Corps, leviers, guides PA et visserie
X 2 vérins @ 20 - 10 (M5),
positions détectables
x 1 capot Ac noir

é Cames non incluses

(2 commander séparément).

Poids: Dérivation 200: 1,4 kg
Dérivation 300: 1,5 kg
Dérivation 400: 1,5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Dérivation 200
Dérivation 300
Dérivation 400

0002 WL

Nl
—

80

1 kit 120.07.000
1 kit 130.07.000
1 kit 140.07.000

149




Retournements 90° Largeurs 200 - 300 - 400

(@) Caractéristiques techniques
8 Kit complet comprenant : Retournement 90°
o~ x Plaques et rives, PA noir 200x200 { ' L
x 3 vérins @ 20-10 (M5) 35 e L
E x 1 butée th =2 1
— X 2 supports pour détecteurs X 330
M12x100, '
noyables //: \ 80
<
\ < [g
Une butée en amont est généralement —~—— —@
— (o} z Ol

nécessaire pour éviter l'arrivée d'une

palette durant le retournement. ﬁ:ﬁﬁ 51

& Charge mini sur palette : 2 daN

Retournement 90° I 802 |
Poids: Retournement 90°200: 3,8 kg 300x300 =) as g
Retournement 90° 300: 5,8 kg - Il B il 107
Retournement 90° 400: 6,9 kg
330 |
/’/%/’ \\
It

. : \ 120—
A IA
O L‘%> —— =
L ] 1 T —_— r

Retournement 90°

107
400x400 [
25
I 730 |
. > .
/'/- \-
\ 160—
R ——
N 51
= 3

Désignation / Dimensions Unité de commande

Retournement 90° 200 1 kit 120.27.000
Retournement 90° 300 1 kit 130.27.000
Retournement 90° 400 1 kit 140.27.000

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:130.27.000.R




Retournements 180° Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

x Butée intégrée Retournement 200 180° Retournement 300 180°
x Vérin roto-linéaire
x Support de détecteur %
r o 86— { 76—
258,5
Une butée en amont est généralement 28,5 I 6 1/8 gaz | 6 1/8 gaz
nécessaire pour éviter l'arrivée d'une &

palette durant le retournement 199
/ AY
A | 946 —-—
A Prévoir des régulateurs de . = 7
débit. "?‘i‘ N R1400160>
Poids: Retournement 180°200: 5,6 kg Retournement 400 180°

Retournement 180° 300: 6,7 kg
Retournement 180°400: 7,6 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Retournement 180° 200 1 kit 120.28.000
Retournement 180° 300 1 kit 130.28.000
Retournement 180° 400 1 kit 140.28.000
Kit amortisseur 1 kit 120.28.200

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:130.28.000.R
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Kit amortisseur de rotation

Applications

Permet I'amortissement en fin de
course sur retournement 180°.

Caractéristiques techniques
X 2 amortisseurs M8x100

A monter sur retournements 180°,
références :
120.28.000
130.28.000
140.28.000

Poids : 0,23 kg

12028200

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Kit amortisseur de rotation

1 kit 120.28.200



Pieds sur table A - 38—

(] 0| (@] D
Applications @ (Tj

Pied support pour montage d’une unité de transport sur table ou chassis.

En profilé 40x40 et 80x40, il est compatible avec I'ensemble des profilés et /

éléments modulaires elcom. 40x40 léger
80x40 Léger/

|
—=l 4= 2M8

Désignation / Dimensions Unité de commande

0002 WL

Pied sur table 200 1 kit 120.20.000
Pied sur table 300 1 kit 130.20.000
Pied sur table 400 1 kit 140.20.000

Pieds simples

e

L.
|

Applications 00 lége"\
Pied support pour une unité de transport. e
En profilé 40x40, il est compatible avec I'ensemble des profilés et éléments
modulaires elcom.

160

£
g

Désignation / Dimensions Unité de commande

Pied simple 200 1 kit 120.12.000
Pied simple 300 1 kit 130.12.000
Pied simple 400 1 kit 140.12.000
Pieds doubles | F |
Applications
Pied support pour deux unités de transport paralleles. Réglable ! s
En profilé 80x40, il est compatible avec I'ensemble des profilés et éléments 80x40 Leger
modulaires elcom. ﬁ\\
]
160 {LL L]
A A
Désignation / Dimensions Unité de commande
Pied double 200 1 kit 120.19.000
Pied double 300 1 kit 130.19.000
Pied double 400 1 kit 140.19.000
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Butées

Applications

Arrét des palettes lors d'opérations sans précision de positionnement,
parfaitement adaptées aux postes manuels.

Gestion des palettes afin de respecter les priorités de passage en
sortie de dérivation.

Les butées peuvent étre livrées avec ressort pour sortir la tige de
butée en cas d'arrét d’urgence.

Livrées avec le support détecteur de présence palette

o
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2 PX
Butée 24 V 5
%
Applications

elcomITS 24V

Arrét des palettes lors d'opérations sans précision de positionnement,
parfaitement adaptée aux postes manuels.

Blocage des palettes afin de respecter les priorités de passage en
sortie de dérivation.

Butée simple effet rappel par ressort, livrée avec guides latéraux,
support détecteur de présence palette.
Livrée avec le support détecteur de présence palette.




Butées avec limiteur de choc

Applications

Permettent de diminuer le choc de la palette sur les butées ou sur les
butées d'indexage.

La tige de butée se déplace au contact avec la palette et un tampon
amortisseur absorbe I'énergie cinétique de la palette.

La position d'arrét est fonction de la charge sur la palette ou du
nombre de palettes.

La charge maximum sur une butée pour un amortissement optimum
est de 20 kg.

Toutes les butées sont équipées de ressorts permettant le maintien
en position haute de la tige de butée en cas d'arrét d’'urgence.
Utiliser de préférence les palettes avec des tampons.
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Butée amortie pneumatique

Applications

Arrét des palettes lors d'opérations sans précision de positionnement,
parfaitement adaptées aux postes manuels.

Gestion des palettes afin de respecter les priorités de passage en
sortie de dérivation.

La butée 200 amortie pneumatique est utilisée pour diminuer le
choc de la palette sur la butée grace a I'amortissement pneumatique
réglable.

L'amortissement est ajusté de facon optimum pour une palette mais
différe suivant le poids de celle-ci.

La butée est livrée avec un support détecteur.

Butées courtes

M12x100
Applications \

D’encombrement réduit, combinées avec la réduction de
hauteur, les butées courtes permettent la réalisation de postes
ergonomiques sur la ligne.

Charge d’accumulation réduite.

D
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Butées Largeurs 200 - 300 - 400

(@) Caractéristiques techniques
8 x Tige butée revétement polyuréthane
o~ x Ensemble complet avec vérin double course 10 ]
effets @ 32 mm, positions détectables ! |
E x Support pour détecteur M12x100, | oon
- noyable o
x Portée : 4 mm 208 O
o
iu)ﬂ'bu
2G 1/8
Charge maxi: 50 daN Qb/ a8 69,5
(en accumulation) of ‘ i

——I—4S—L— | 162 | —=—36

Prévoir les régulateurs de débit

G1/8
M12x100
Poids: 200:1,3kg
300:1,7 kg
400: 2kg a8
69,5

| 262 / 36

M12x100

! 362 | f 36

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée 200 1 pce 120.65.000
Butée 300 1 pce 130.65.000
Butée 400 1 pce 140.65.000

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.: 130.65.000.R




Butée 24V  Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

x Plaque inox
x Corps PA

x Bbutée acier | - B

x Ecrous 8 St M6 + vis 7ﬁir—$:—\

x Trou pour détecteur M12x100, @‘ 0
noyable

x Portée:4 mm

-
P
=
N
o
o
o

Tension d’alimentation du boitier de
commande:24VDC +/- 10% -~73,7=—
Courant d'alimentation : 0.9 A maxi
Tension de commande :
24VDC+/-10%

Courant de commande : 5 mA maxi

145

Un moteur Brushless, piloté par une
carte électronnique intégrée dans

la butée assure le changement de M12x100

position. —
Module de commande sortie 24V : ‘ - J*
automate, module bus, répartiteur,... JC;) 100,3
Connectique standard M12. M%;H
Branchement : voir notice jointe au - *L‘WL J

1

matériel. 145 ~——2054(354) —=
1

Charge maxi: 25 daN
(en accumulation)

Poids: 200:1,7 kg ‘[P
300:22kg | —F—
400:2.8 kg }f( s — \ﬁ

| ile] [o]] |
\ \ ]
| * pll
= _

| [— J— s

I — —
|~ | |
| i[e]] (o] |
; . ) ;

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée 24V 200 1 pce 120.65.000.E
Butée 24V 300 1 pce 130.65.000.E
Butée 24V 400 1 pce 140.65.000.E
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Butées amorties Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques
—course 10

x Tige butée acier
x Ensemble complet avec vérin double ,7%7”7 = .
effet @ 32, positions détectables E B —
x Support pour détecteur M12x100, ! r
noyable — |
x Portée : 4 mm | =
! reG 1/8

Charge maxi conseillée : 20 daN ,db’

Q

45

Prévoir les régulateurs de débit —~ /70— 162

G1/8

Poids: 200:1,4kg
300:1,8 kg
400:2,1 kg

—course 10

ﬁ::::jt:::::*l ************
. w (w] Dii*i 77777 @’ 7777777 o

~Jo
—B— e |
| \ \3\0‘ i i e |
I — ° T
E‘—ﬁg} } 69,5 | |
a i % | H
! o ! 1
4 — 36—
L — 362

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée 200 amortie 1 pce 120.65.000.RA
Butée 300 amortie 1 pce 130.65.000.RA
Butée 400 amortie 1 pce 140.65.000.RA

R = butée aressort A =amortie



Butée amortie pneumatique Largeur 200

Caractéristiques techniques
x Butée
x Support butée

M12x100
x Support détecteur —_—— \
x Vis et écrous I C@l 1 ‘L ,,,,,,,,,,, B

T
Charge maximale : ———
9m/min 1,7-60 daN —®

15m/min 1,7-50 daN ®
19m/min 1,7-43 daN [

I
L407+
Consommation d’air: 0,11 | a 6 bars.
36+

Pression d’utilisation : 4 a 8 bars.
Raccord M5 non fourni.

0002 WL

[

Force de rappel : 115 N.

Course d'amortissement longitudinale
18 mm.

Poids : 0,95 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée 200 amortie pneumatique 1 pce 120.45.000 RAP



Butées courtes Largeurs 200 - 300 - 400

(@) Caractéristiques techniques
8 x Tige butée revétement polyuréthane Largeur 200 M12x100
o~ x Ensemble complet avec vérin double \
2 effet @ 20, positions détectables 8 -
— ﬁj;apbrizrt pour détecteur M12x100, — §(
- e oo g
x Portée : 4 mm D o -E--@ ) 114,8 129
(] [ )=
Butées 300 - 400 : 5 o G ?
x 1 profilé alu 80x40 léger GG QO o a6 0 ‘
x 2 fixations universelles 8 ‘ 8—1
Charge maxi: 15 daN —~—62—= 36

(en accumulation)

Largeur 300

f Prévoir les régulateurs de débit —course 10

G1/8

e e i
Poids: Butée courte 200:0,9 kg
Butée courte 300: 1,4 kg ‘
Butée courte 400: 1,8 kg J
e
30
160
Largeur 400

—course 10

M12x100
——— 4 ] —f——
e H
oc™9
{C j 104,8
O
[5_270_ ¢
30
186 ——+36—=—

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée courte 200 1 pce 120.32.000
Butée courte 300 1 pce 130.32.000
Butée courte 400 1 pce 140.32.000

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:120.32.000.R




Unité de brossage

Applications

Permet le nettoyage des bandes de
transport des unités du transfert.
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Les brosses balayent les dépots
éventuels sur les bandes et évitent
l'accumulation de corps étrangers
dans les pieces mécaniques.

Deux bras articulés, munis de brosses,
installés dans le sens de défilement
de la bande permettent un nettoyage
mécanique en continu des bandes de
transport.

Lors du passage de la palette, les bras
s'escamotent automatiquement.

Adaptable sur TLM 2000 toutes
largeurs.

Fixation sur profilés avec écrous 8 St
Mé.

Caractéristiques techniques

Kit complet comprenant 1 ensemble
symétrique en PA avec:

x 2 brosses

X 2 supports

x Vis et écrous

Poids : 0,86 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Unité de brossage bandes TLM 2000 1 pce 120.49.000




Indexages

Arrét et positionnement de palettes pour des opérations précises. La palette est d'abord stoppée par la butée intégrée puis
décollée des bandes et positionnée par un pion et un locating.ll est possible d’utiliser des indexages avec butée amortie en

%5

8 cas de chocs importants.
o Option homme mort disponibles sur les indexages, les indexages sur table et les indexages hauts..
(aV]
AR
>3 Indexage 24V 25,
d (-~
—

La butée palette est positionnée par le mouvement vertical

(pilotage butée non nécessaire). eleom ITS 24V
Un motoréducteur Brushless assure la gestion de la butée et de l'indexeur.
Prévoir une butée amont.

Le systéme est irréversible.

Indexages bas

Lensemble est fixé directement sur les unités de transport.

Indexages bas amortis :

Prévoir une butée amont.

Sur les indexeurs, une came repositionne la palette lors de la montée de
I'indexage.

Indexages sur table

Les indexages sur table se fixent sur une table ou un chassis afin d’assurer la
précision avec les autres éléments périphériques. Indexages sur table amortis :
Prévoir une butée amont.

Sur les indexeurs, une came repositionne la palette lors de la montée de
I'indexage.

Option homme mort disponible sur les largeurs 200-300-400

Indexages lourds

Les indexages lourds sont particulierement adaptés pour des opérations
précises nécessitant des efforts (jusqu’a 1500 daN) au centre de la palette.
L'ensemble doit étre placé sur un bati supportant les efforts appliqués.
Indexages lourds amortis :

Prévoir une butée amont.

Sur les indexeurs, une came repositionne la palette lors de la montée de
I'indexage.




Indexages hauts
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Les indexages hauts permettent l'arrét et le positionnement de palettes a
une hauteur importante au-dessus du convoyeur. La palette est stoppée puis
élevée a une hauteur déterminée, maintenue par deux index. Indexages hauts
amortis :

Prévoir une butée amont.

Sur les indexeurs, une came repositionne la palette lors de la montée de
I'indexage.

Option homme mort disponible sur les largeurs 200-300-400

Indexages ponts

Les indexages ponts permettent de monter une palette dans un poste et de
laisser circuler une autre palette en dessous. lls sont particulierement bien
adaptés au poste de contréle.

Précision de positionnement +/- 1 mm.

Prévoir un recentrage de la palette pour les opérations nécessitant une
grande précision. Indexages ponts amortis.

Prévoir une butée amont.

Indexages presses

Les indexages presses supportent des efforts importants (5 000 daN) sur la
surface comprise entre les deux bandes.
L'ensemble doit étre placé sur un bati supportant les efforts appliqués.

Indexages multi-positions

| Les indexages multi-positions permettent deux positions précises de la
palette indexée.
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Indexages Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

Complet avec:

x Butée
1 vérin double effet @ 32,
positions détectables

x Indexage
1 vérin double effet @ 50,
positions détectables

x Trous pour détecteurs inductifs
M12x 100, noyables

x Portée:4 mm

x Eléments de fixation

Prévoir 4 régulateurs de débit
G1/8

Effort vertical maxi : 100 daN a 6 bars
au centre de la palette

Répétabilité : +/- 0,03 mm

Poids: 200:8,7 kg
300:10,5 kg
400:12,2 kg
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A = largeur de palette
B =longueur de palette

16,5

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage 200
Indexage 300
Indexage 300x400
Indexage 400

1 pce
1 pce
1 pce
1 pce

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:130.64.000.R

120.64.000
130.64.000
134.64.000
140.64.000



Indexages 24 V Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

Complet a\I/ec. N 5o nas 10—

x 1 motoréducteur 24V f T — 17 o =

x Mouvement vertical assuré par un 10,5
systéme vis écrou irréversible Indexe

x Position verticale controlée par
codeur T

x Logement pour détecteurs M12x100, o4
noyables

x Portée:4 mm

x Eléments de fixation

‘ A+ee ‘ ‘ B

0002 WL

Effort vertical maxi: 100 daN au centre }
de la palette

Répétabilité : +/- 0,03 mm

eee
Tension d’‘alimentation moteur

24\VDC
Courant d'alimentation moteur: 5,2 A o
Tension de commande : 24 VDC
Courant de commande : 10 mA

(8]
©)
(8]
O

©
©
5 entrées de positionnement
4 sorties - ®

Raccordement électrique : cf notice
technique détaillée jointe avec le —=—80——
matériel

Poids 200: 8,5 kg

elcomITS 24V

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage 24V 200 1 pce 120.64.000.E
Indexage 24V 300 1 pce 130.64.000.E
Indexage 24 V 300x400 1 pce 134.64.000.E

Indexage 24V 400 1 pce 140.64.000.E



Indexages bas amortis Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques 200x200-200x250-200x300
Complet avec:
x Butée elo
1 vérin double effet @ 32, soo ! tgg:
positions détectables | | ‘ ——
x Indexage “ — T ?$ ] T
1 vérin double effet @ 50, geon ]
positions détectables C ‘
x Trous pour détecteurs inductifs o ! o
M12x 100, noyables f ‘
x Portée : 4 mm o1 \ ST - T 9
‘ 16,5

o
o
o
(aV}
=
-
f—

©

¢}

x Eléments de fixation ¢

Effort vertical maxi : 100 daN a 6 bars 127 G 1/8
au centre de la palette.

- A 300x300-300x400-400x400
Répétabilité : +/- 0,03 mm

—110,5 | B
f Prévoir les régulateurs de débit A+PP ~—110—
e == = ——% *?ﬁ
T O =
HERm
Poids: 200:10,2 kg TE °fs | 2 % |
300:11,2kg ‘ | : ]
) 91L_J u) ) ! O o O u) o) o J
400:13 kg * | s T TRl st
65— 15 1/8
A=78 | 210

A = largeur de palette
B = longueur de palette

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage 200 amorti 1 pce 120.64.000.RA
Indexage 200x250 amorti 1 pce 125.64.000.RA
Indexage 200x300 amorti 1 pce 123.64.000.RA
Indexage 300 amorti 1 pce 130.64.000.RA
Indexage 300x400 amorti 1 pce 134.64.000.RA
Indexage 400 amorti 1 pce 140.64.000.RA

R = butée a ressort A =amorti




Indexages sur table Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

210

~=—110 —=

CompletaVEC: —120,5 indexé
x Butée f eee |
1 vérin double effet @ 32, - 50 - ‘
: :

positions détectables I: HEF T %Q QE T

‘+90+

———

-
P
=
N
o
o
o

x Indexage
1 vérin double effet @ 50, ° ° T T 143
positions détectables Coj Co) ‘

x Trous pour détecteurs inductifs - S T e =

M12x 100, noyables W= @ 165J L@ ®

x Portée:4 mm 131,5
x 4 pieds profilé 8 40x40 aMS G 1/81]
x Eléments de fixation v [N

H
~ O ]
[a»)

Effort vertical maxi : 100 daN a 6 bars
au centre de la palette

—110,5 indexé

Répétabilité : +/- 0,03 mm
A+R2 —— 10—

——r 30 1<— ’*20;7

“H= e R

ﬁ Prévoir 4 régulateurs de débit f
G1/8

Poids: 200:8,7 kg 131,5
300:10,5 kg 4M8-
400:12,2 kg

{
E_
o
@)
I—»
\ (]
[olie]
a
|
8—»
(an]

[
—
~N
[e0)
[
|

A = largeur de palette
B =longueur de palette [~ 170—=

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage sur table 200 1 pce 120.69.000
Indexage sur table 300 1 pce 130.69.000
Indexage sur table 300x400 1 pce 134.69.000
Indexage sur table 400 1 pce 140.69.000

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:120.69.000.R
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Indexages sur table amortis Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques 200x200-200x250—200x300
Complet avec: 210
x Butée 1205 ——110—=
1 vérin double effet @ 32, eee | L r%*
positions détectables “ _’F 5‘0 —r_ o - e 5 _
x Indexage : ' (. '? % 17
1 vérin double effet @ 50, et T e f = —
‘ ] 143
positions détectables (;j \ g |
x Trous pour détecteurs inductifs SOt | 46,20 T =1 e
jam] : - () M M
M12x 100, noyables + = ‘ - = J T T T
x Portée:4 mm 131,5 | 16,5 IQ{E 15—100
X 4 pieds profilé 8 40x40 PIVIN G /8] }
x Eléments de fixation v b 2 F g
Effort vertical maxi : 100 daN a 6 bars
au centre de la palette.
300x300-300x400-400x400
‘ B
Répétabilité : +/- 0,03 mm 10,5 210
A+2P ~—110 —=
"2
=T —
f Prévoir les régulateurs de débit - - ;3
G1/8 i
d 133
o
7 o {o
Poids : ;88 :(1)5 Ilzg | e o 15—1%0
111, N
400:13 kg v 7 ol
A = largeur de palette
B = longueur de palette _— 70—
“ ‘ 4 \:‘ <4 ‘ ,
[ () )]
i ‘ 4
A-18 . ; O<—€‘B @ o
lelp/o—
[ () )]
1 ‘4} ’:‘ é[

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage sur table 200 amorti 1 pce 120.69.000 RA
Indexage sur table 200x250 amorti 1 pce 125.69.000 RA
Indexage sur table 200x300 amorti 1 pce 123.69.000 RA
Indexage sur table 300 amorti 1 pce 130.69.000 RA
Indexage sur table 300x400 amorti 1 pce 134.69.000 RA
Indexage sur table 400 amorti 1 pce 140.69.000 RA

R = butée aressort A =amorti



Option homme mort, Indexages Largeurs 200 - 300 - 400

Applications 80 =i
S -~
o s oy | ol Valls ;

Option possible sur tous les L] SR ‘ % ! ij
indexages et indexages sur table 70 \ ﬂj [EL_J )0 %T goo g
largeurs 200 - 300 - 400. = T | P

= = L R e 1 e e

T il S

Elément de bridage pneumatique

pour arbre @25. BB €7?/®85
Blocage par ressorts. | C?) W
73 i u o
Force de maintien 750 N L B
O

[¢]
7]
§]
[¢]
9]

Pression de fonctionnement : 6 bars. e —

Poids : 1,3 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Option homme mort, Indexages 200 - 300 - 400 1 pce 120.74.000



Indexages lourds Largeurs 200 - 300 - 400

(@) Caractéristiques techniques Tndexage 200x200 & 200x300 -1
8 Complet avec: -~ 10—
o X Butée | eee ‘ ~ 90—
= x Indexage | L
- . - e ! = — &= . —
o X 2yer|ns pneumatiques, positions % = I J — ? ? 1
— détectables 120,5 . .
x Entretoises profilé 40x40 Indexé (ﬂ Y 165 | s
x Eléments de fixation AR &pg F | |
x Trous pour détecteurs inductifs | Jf ! ‘ N
131,5 ! @
M12x100, noyables _l
, | Q |l s
x Portée:4 mm o) S 130
Effort vertical maxi: 1500 daN au g e 40 e YL 4
centre de la palette (60x60 mm). ) 229,9 ’ =90 bl/s
Répétabilité : +/- 0,03 mm Indexoge 300x300 & 400x400
B
| At+ee ‘ ‘+110+‘
o ) -~ | |
ﬁ Prévoir les régulateurs de débit 7 1 o % .
G1/8 r = A1 A —— | [
110.5 5 ‘ — _ ]
indexd L() 16,5 133
v | T | { 7
Poids: 200:18,3 kg 131,5 15 *
300:19,6 kg ) i jg
400:21,8 kg 7 s ‘/ 1 Z
S | =~90=— G 1/8
210
A = largeur de palette B = longueur de palette
170
499
\gg,i«gﬁ
| |
| |
4
I +
A-18 & 182
.
| |
41
NV
4 MB/ =90
usinage de la table

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage lourd 200 1 pce 120.68.000
Indexage lourd 300 1 pce 130.68.000
Indexage lourd 300x400 1 pce 134.68.000

Indexage lourd 400 1 pce 140.68.000




Indexages lourds amortis Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques 500%200-200%250—200x300 '—_l
Complet avec: . ;
x Butée —120,5 110 —=
x Indexage eee | r%ﬂ N
x 2 vérins pneumatiques, positions = T 5‘0 — - s & 8
détectables ‘ EEE %ﬁ o
x Entretoises profilé 8 40x40 O 1 ‘ 5 b 143
x Eléments de fixation 5 | 5 £
x Trous pour détecteurs inductifs * al | i = = =
M12x100, noyables 131,5 1654‘ ?
x Portée:4 mm 5 5 - 6A9 15—100
1 1
Effort vertical maxi: 1500 daN au - e 220 ¢ 4
centre de la palette (60x60 mm) 2255 G 1/8
Répétabilité : +/- 0,03 mm
300x300-300x400-400x400
‘ B
—110,5 10
A Prévoir les régulateurs de débit ‘ Atee ‘ *1913*
G1/8 . jSOT i [‘J
i W}E}E [”m ¢ ¢ mw
o — ol i ’ :
==
Poids: 200:18,3kg I ES | = j? i o
300:19,6 kg 1310 I ) 157150
400:21,8 kg 9 6;9 |
v o, v TII7x i
25,5 M8 =90 G 1/8
A = largeur de palette B = longueur de palette
4@91 \*170*\ -
N o | o [ @]
e &
A-181—-—¢ -j 182 .
Vil i |
| I —_ QU]
Ll L. oW | o | Gl &
4 M8 90 . L
IS
usinage de la table

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage lourd 200 amorti 1 pce 120.68.000 RA
Indexage lourd 200x250 amorti 1 pce 125.68.000 RA
Indexage lourd 200x300 amorti 1 pce 123.68.000 RA
Indexage lourd 300 amorti 1 pce 130.68.000 RA
Indexage lourd 300x400 amorti 1 pce 134.68.000 RA
Indexage lourd 400 amorti 1 pce 140.68.000 RA

R = butée aressort A =amorti
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Indexages hauts

Caractéristiques techniques

Complet avec:

x Butée
1 vérin double effet @ 32,
positions détectables

x Indexage
1 vérin double effet @ 50,
positions détectables

x Guidage douilles a billes @ 25

x Eléments de fixation

x 1 support pour détecteur inductif
M12x100, noyable

x Portée:4 mm

Une butée en amont est généralement
nécessaire pour éviter l'arrivée d’'une
palette durant I'élévation.

Courses vérins disponibles :
50-80-100-125-160-200 - 250 -
300-320-400 mm

Effort vertical maxi: 100 daN
au centre de la palette

Répétabilité : +/- 0,06 mm
ﬁ Prévoir les régulateurs de
débit G 1/8

Poids: 200:10,6 kg
300:19,6 kg

400:22,5 kg

Largeurs 200 - 300 - 400

~——A+56—= =75 1
[ — Kit de [T ii%if |
fixation —— Course-18
I P 120.67 000 F ———=1 T j
i} I i}
90.8+E = 1
60
185 - |
- j
L‘ [ | 131,5
I (T T |
= Y773 (2207 773
205
106+course
(I
17.9+course Exrehausse
40 si fixation 165
R sur table 245 i

®6H7jilg7,5,

| !
!
60
i = ! o ! j
Wil ssgM|
‘ Kit de fixation
- ?9
137,55 4=—

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage haut 200
Indexage haut 300
Indexage haut 300x400
Indexage haut 400

Kit de fixation

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:120.66.000.R

1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce

120.66.000 R
130.66.000 R
134.66.000 R
140.66.000 R
120.67.000



Indexages hauts amortis

Caractéristiques techniques
Complet avec:
x Butée
1 vérin double effet @ 32,
positions détectables
x Indexage
1 vérin double effet @ 50,
positions détectables
x Guidage douilles a billes @ 25
x Guidage douilles a billes @ 25
x 1 support pour détecteur inductif
M12x100, noyable
x Portée:4 mm

Une butée en amont est généralement
nécessaire pour stopper l'arrivée d'une
palette durant I'élévation.

Courses vérins disponibles :
50-80-100-125-160-200 - 250 -
300-320-400 mm

Effort vertical maxi: 100 daN
au centre de la palette

Répétabilité : +/- 0,06 mm

A Prévoir les régulateurs de débit
G1/4

Poids: 200:10,7 kg
300:19,7 kg

400:22,6 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage haut 200 amorti
Indexage haut 200x250 amorti
Indexage haut 200x300 amorti
Indexage haut 300 amorti
Indexage haut 300x400 amorti

Indexage haut 400 amorti

Largeurs 200 - 300 - 400

Pour palette largeur 200

80

—13

* o0 0o
B/? °
FELB
A aF
99,5 | .
1 g
50 e 0o

1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce

Pour palettes largeurs 300 et 400

~120-=

0002 WL

—15

B-1
B
B = longueur palette
—~
i
I T
LAIEE 1P o
e E }
Kit de fixation

120.66.000 RA
125.66.000 RA
123.66.000 RA
130.66.000 RA
134.66.000 RA
140.66.000 RA
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Option homme mort, Indexages hauts Largeurs 200 - 300 - 400

Applications

Option possible sur tous les indexages
hauts largeurs 200 - 300 - 400. 90.8+E

o
o
o
(aV}
=
-
f—

Blocage par ressorts. i

Force de maintien 1400 N \ \

177+course

|
Pression de fonctionnement : 6 bars. |

[

|

|

|

I

|

|

|

\

| |l

Prévoir 2 régulateurs de débit 17.5+course I~ 01 ||
& G 1/4 + 1 raccord G 1/8. U —Gl/4 0

Poids : 4,2 kg (course 400).

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Option homme mort, Indexages hauts 200 - 300 - 400 1 pce 120.75.000




Indexages ponts

Caractéristiques techniques

Complet avec:

x Butée
1 vérin double effet @ 32,
positions détectables

x Indexage
1 vérin double effet @ 50,
positions détectables

x Guidage douilles a billes @ 25

x Eléments de fixation

x 1 support pour détecteur inductif
M12x100, noyable

x Portée:4 mm

Une butée en amont est généralement
nécessaire pour stopper l'arrivée d'une
palette durant I'élévation.

Courses vérins disponibles :
100-125-160-200 - 250 mm

Effort vertical maxi :
60 daN au centre de la palette.

Répétabilité : +/- 1 mm

A Prévoir les régulateurs de débit
G1/4

Poids: 200x200:30 kg
200x250 : 31,5 kg

200x300:33 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage pont 200

Indexage pont 200

Indexage pont 200 amorti
Indexage pont 200x250
Indexage pont 200x250
Indexage pont 200x250 amorti
Indexage pont 200x300
Indexage pont 200x300
Indexage pont 200x300 amorti

Largeur 200

—C-=74

r15

0002 WL

c41+2C ‘ @
1 G1/8
il ‘iiii 61/4/ L 300+2Cmini
1= - —o 21 = - - o FIS
e e— -
B = Longueur de palette
327
o8/ ——=
—— 122 =
s P10H7
e

1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce
1 pce

B+140

B+60
B+180

120.71.000
120.71.000 R
120.71.000 RA
125.71.000
125.71.000 R
125.71.000 RA
123.71.000
123.71.000 R
123.71.000 RA
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Indexages presses Largeurs 200 - 300 - 400

Caractéristiques techniques

Complletavec: Indexoge 200x200 & 200x300
x Butée

x Vérin d’élévation | =ee
x 2 vérins de verrouillage f I: 1 q T = F%—%ﬂ =3
x Eléments de fixation 120,5
. 158
By L1 | 1]
|

x 2 supports pour détecteur inductif Mdeé 2
M12x100, noyables ! LI | T
x Portée : 4 mm \ﬂ

o
o
o
(aV}
=
-
f—

131,5 15

L'ensemble doit étre placé sur un bati L % Z 7 7777

supportant les efforts appliqués. M8 l l 60 { 580 {

80 330

Effort vertical maxi

200x200: 3 000 daN
300x300:5 000 daN
400x400 : 5 000 daN Indexage 300x300 & 400x400

Répétabilité : +/- 0,03 mm | Aree \

t B y
[*1107
le :

f 1 1
m; I i n I‘

I

I I; f-a =
o , . 110,5 : :
Prévoir les régulateurs de débit inclexé L‘ |4 148 [—H—H—':\—H:

G1/8 ZI L |
= u 16,54{ 1[%0 | L‘]:’I:I—'J |

| ! !
[# 7 7 A 1 T
| |
Poids: 200x200 : 25 kg L1#50 so— |- ey 25—
95 =

300x300: 35 kg M8 230 460

300x400: 42 kg A = Largeur de B = Longueur de
400x400 : 48 kg palette palette

e ——

13

Désignation / Dimensions Unité de commande

Indexage presse 200x200 1 pce 120.33.000
Indexage presse 300x300 1 pce 130.33.000
Indexage presse 300x400 1 pce 134.33.000
Indexage presse 400x400 1 pce 140.33.000

Préciser (R) pour butée a ressort Ex.:120.33.000.R




Indexage multi-positions Largeur 200

Caractéristiques techniques 0 |
Complet avec: ‘ op0 E
X Butée " -
x Indexage 200 TE —° °— T n
. T o T o (@)
x Coulisse PS 20 B ‘o
143 B i - o
course : 50 - 100 ou 200 H i [go j o
i _H Ho 284
La coulisse est équipée d’amortisseurs G 1/8— noexe ‘ - ?
et de butées de réglage avec détection ﬂEJ ‘ 147
incorporée. Lt Y
o | — © GOF
Effort vertical maxi : el 7] e 47 L »r75J«
course 50 ou 100: 40 daN ~—142+Ccourse —=— ——50——

183+(@xcourse)

course 200:20 daN

Répétabilité : +/- 0,04 mm

] oo
Une butée en amont est
généralement nécessaire pour 18— P s
éviter l'arrivée de palettes \
T
durant le changement de _H W
position de l'indexage. J \L
@
Possibilité de réaliser des indexages Oo| ¢OJo o0
multi-positions sur demande. U

Poids : 14,5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Indexage multi-positions 200 1 pce 120.72.000.%**

(*** = courses 50 - 100-200 Ex.:course 50 120.72.000.050)
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Renforts indexages Largeurs 300 - 400

Applications 300 400

180 ' 280 .
Sur indexages bas et indexages | |
sur table 300, 300x400 et 400, ils

permettent une meilleure répartition Ijj:tg oW

de l'effort appliqué sur la palette sur
toute la surface de l'indexage.
Caractéristiques techniques

Largeur 300

o
o
o
(aV}
=
-
f—

x 2 barrettes acier 180x19 ép. 29
x Fixation par 2x2 Chc M8

Largeur 400
x 2 barrettes acier 280x20 ép. 29
x Fixation par 2x2 Chc M8

A-120 [ B

Poids: 300:1,25kg

I= = =1 = e 9 R
400:2,20 kg oA e —
Mie .0 T
s (RS2
1

a)
5 U

EHEE%(}O
G(Q

d

d
—
[elle]
O O

Désignation / Dimensions Unité de commande

Renfort indexage 300 1 kit 130.64.100
Renfort indexage 400 1 kit 140.64.100




Module TLM 2000 Charge lourde

Applications

Ce module s'utilise sur la gamme TLM
2000 courroie lisse.

En remplacant le guide-bande
standard par des modules de reprise
d' effort préassemblés de longueur
80 mm, clippés sur les profilés du
transfert, I’ effort exercé sur une palette
peut étre multiplié par 2,5 par rapport
a une unité standard.

La palette est entrainée par une
bande glissant sur des roulements
montés sur ressorts et circule sur
des roulements, diminuant ainsi le
coefficient de frottement entre la
palette et la bande. Afin déviter de
recouper ces modules, privilégier
des unités de transport de longueurs
préalablement définies.

Caractéristiques techniques

x Longueur module 80 mm

x Fixation par 2 clips

x Roulements extérieurs support
palette
@10, inox

x Roulements intérieurs support
bande @7 Inox

Chargemaxi/6m:
2,5 x charge standard

Charge maxi standard :
2,5 x charge standard

Possibilité de combiner guide-bande
standard et modules de reprise d'effort

suivant application.

Poids : 0,035 kg / module

Désignation / Dimensions Unité de commande

Module TLM 2000 charge lourde

Largeur 200

C

0002 WL

80 ‘ ; ‘«40%‘ ‘

22,3

28,5 25

1 pce 120.02.000L




Codage meécanique

o Applications

o ‘

(=) —=— = lLecture ou Ecriture

o Permet I'identification simple

2 des palettes et la mémorisation ‘ . o1 o 0
d'informations aux différentes étapes —~— ,

- , 0 [@ Olm|[o g 1

[ de la ligne. !

Le codeur est composé d'un corps
plastique dans lequel une bille acier
prend uniquement deux positions
stables. Le codage se fait en changeant
la position de la bille a I'aide d'un micro
vérin. La lecture se fait par détection
magnétique. Une remise a zéro peut
se faire par simple passage du codeur
sous une came fixe.

Un codeur correspond a un bit de Y

mémoire, plusieurs codeurs peuvent .
étre juxtaposés sur une méme palette.

RAZ par came

Caractéristiques techniques

x Corps, PA noir
x Bille acier @ 10

293,2 pour
vis M3x30

Poids :
Codage mécanique: 0,018 kg
RAZ: 0,19 kg

40

20

124.3+E

\\_//’_\

[
10—1

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Codage mécanique 1 pce 100.00.000
RAZ codage 200 1 pce 100.01.000
RAZ codages 300 - 400 1 pce 100.02.000




Détecteur de zone

Applications

Permet de détecter le passage des
palettes sur une zone définie du
transfert et de savoir quand la palette
quitte ou entre dans cette zone afin de
gérer les accumulations. —

83

-
F
=
nN
o
o
o

Evitelechangementd'étatdudétecteur /—== e @Q

entre deux palettes accumulées. / '

Caractéristiques techniques

x Corps en plastique
x Plaque de détection en acier

Détecteur M12x100, portée
4 mm noyable, non fourni.

Poids : 0,23 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Détecteur de zone 1 kit 200.20.000
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Supports de detecteur M12x100

Applications

Support pour détecteur de palette
M12x100.

Caractéristiques techniques
x Alu moulé

x Ecrou 8 St M6 + vis

x Portée:4 mm

Poids: 200:0,1 kg
300:0,1 kg
400:0,1 kg

E+86.8

Désignation / Dimensions Unité de commande

Support de détecteur 200
Support de détecteur 300-400

Kit de goupillage

Applications

Kit permettant de positionner avec
précision les indexages sur une table.

Caractéristiques techniques

X 2 vis axe M8
x 2 vis Chc M8

Poids : 0,08 kg

Désignation / Dimensions

Kit de goupillage

1 pce 120.10.000

1 pce 140.10.000
P10H7 indexage
6

S

M8

Usinage pour goupillage

1 kit 120.62.000



Anti-retour

Applications

Evite des rebonds de palettes sur les ; -
butées ou indexages en cas de vitesse
élevée. L
Permet de diminuer le temps de 40

changement de la palette sur les &
indexeurs. . |:[| , 32

———

Caractéristiques techniques
x Piéces, PA noir

x Fixations

Poids: 0,1 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Anti-retour 200 1 kit 120.30.000

Détecteur inductif M12x100

Applications
Détection de la palette

Caractéristiques techniques
x M12x100 portée : 4 mm
x Noyable - LED

x PNP a fermeture

x 10-30VDC

x Connecteur vissé

x Cable 5m

Désignation / Dimensions Unité de commande

Détecteur inductif M12x 100 1 kit 200.10.200

Détecteurs verins
Applications

Détection de position de vérins, de
butée ou d'escamotage

Caractéristiques techniques
x12-27V-LED

Désignation / Dimensions Unité de commande

Détecteur vérin indexage 1 kit 200.10.201

Détecteur vérin indexage haut 1 kit 200.10.202

-
P
=
N
o
o
o




Module de dérivation
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Butée amortie
p 199




Unité de transport
p 192
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Unité de transport
p 193

Butée manuelle
p 198

185



o
o
o
wn
=
-
-

Index TLM 5000

Désignation Page

Caractéristiques
Principe général
Palettes
Embase de palettes
Unités de transport
Pieds léger et lourd
Support de détecteur M12x 100
Coupes et jonctions
Entretoises Largeurs 500 - 600 - 800 - 1000 ......c.cccceeuueneee
Angles
Butée manuelle
Butée amortie
Indexage
Détecteur inductif M 12x 100

Transfert d’entrainement a bande gonflable.......................
Support convoyeur gonflable

187
188
189
190
192
194
194
195
195
196
198
199
200
201
202
206




Caractéristiques

-
A\

Retrouvez tous les fichiers
3D sur notre site internet

Astuce

www.elcom.fr/transferts

Palettes (mm) 500 x 500 500 x 800

* Possibilité => 1500 500 x 1000* 600 x 600

600 x 800 600 x 1000

800 x 800 1000 x 1000

Charge/palette (daN) 50

Vitesse (m/min) 10-12
Longueur unité de transport

Mini 500

Maxi 6000

Charge d'accumulation maxi
par moteur (daN)

400 ou 75%

Puissance moteur
(380 V triphasé)

0,25KW-0,83 A

Les wunités de transport ont une
longueur maxi standard de : 6 000 mm.

Pour les grandes dimensions, il suffit
de disposer bout a bout plusieurs
éléments.

Pour des accumulations importantes, la
longueur des unités de transport peut
étre adaptée en fonction de la charge.

Il est recommandé de positionner
des détecteurs pour controler les
accumulations.

Il est impératif d'équiper tous les vérins
de régulateurs de débit.

[l est possible de faire des coupures sur
les grandes longueurs pour la partie
roulement.
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Principe général

Les palettes servent de support et de positionnement des piéces durant le process.
Systéme industriel flexible et économique adapté ala circulation de palettes de grandes dimensions de 500x500 a 1000x1000.

Les palettes, de différents matériaux, équipées de galets multidirectionnels circulent sur des bandes de roulement inox,
permettant des charges élevées.

Le déplacement des palettes est réalisé par des unités d'entrainement a bande a pression pneumatique contrélée. Certains
troncons peuvent étre sans entrainement pour un déplacement manuel des palettes.

Un dispositif de gestion pneumatique intégré dans chaque angle permet I'amortissement et le changement de direction
automatique de la palette (sans automate).

L'architecture modulaire du TLM 5000 permet d'optimiser les dimensions des palettes aux produits transportés.

Les extensions ou modifications ultérieures sont facilement réalisables.




Palettes

La conception modulaire du TLM 5000 autorise de nombreuses architectures de palettes.
Le roulement de la palette est assuré par des galets multidirectionnels intégrés dans des kits d'angle PA positionnés sous les
4 coins de la palette.
Les blocs d'angle sont équipés :
x 1 tampon amortisseur limitant le choc et le bruit lors de I'accumulation de plusieurs palettes
x 1 galet multidirectionnel
x 1 plaquette de détection permettant d'assurer la gestion des palettes.
L'entrainement est assuré par les blocs d’angle ainsi que par les plots centraux (un, deux ou trois suivant la dimension de la
palette).
Les plots centraux permettent un démarrage rapide des palettes dans les angles ainsi que I'arrét de la palette sur les butées.
Le positionnement sur les indexeurs est assuré par deux canons de centrage.
De nombreuses combinaisons sont possibles pour réaliser le dessus de la palette en fonction de la charge, du posage porte-
piece et des dimensions :
Profilé aluminium 40x40 ou autre
Plaque alu ép 8, 10, 12 ou16 mm
Plaque acier
Plaque en hétre multipli
Plaque en stratifié compact

x

X X X X

000S Wl
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Embase de palettes

Caractéristiques techniques

Palette carrée

x 4 blocs d’'angle équipés de :
Galet multidirectionnel
Tampon amortisseur
Plaquette de détection

x 4 plots centraux

Palette rectangulaire

x 4 blocs d’'angle équipés de :
Galet multidirectionnel
Tampon amortisseur
Plaquette de détection

x 6 plots centraux

Option : kit canon
X 2 canons en acier traité

Option : kit canon profilé
X 2 canons en acier traité

Nota : prévoir 2 kits canon par
palette en cas d'indexation dans les 2
directions.

Poids :
Palette carrée: 1,5 kg
Palette rectangulaire : 2 kg
Kit canon: 0,5 kg
Kit canon profilé : 0,7 kg

e
@o
%)
Q

Kit canon
-5.00.00.71.000 (Profilé>
-5.00.00,72.000 (Plaque»

¢

Kit canon :
-5.00.00.71.000 (Profilé>
-5.00.00.72.000 (Plaque>




Dessus de palettes Largeurs 500 - 600 - 800 - 1000

Caractéristiques techniques
Palette profilé /\\ /\
x Cadre en profilé aluminium 40x40 - ° 3

Palette plaque N
Options : .
x Alu ép 8,10, 12 ou16 mm .

x Acier .
x Hétre multipli A NS .
x Stratifié compact o
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Unités de transport

Applications

L'unité de transport est composée de
deux éléments :

x La partie roulement
Longueur maxi: 6 m

Les galets, sous la palette, roulent
sur un feuillard inox permettant un
déplacement sans effort et une longue
durée de vie.

La charge est supportée par un profilé
80x40 surmonté d'un profilé support
feuillard assurant ainsi une grande
rigidité.

x La partie entrainement
Longueur maxi: 6 m

Le déplacement de la palette est assuré
par l'unité gonflable. Une courroie
crantée (tournant en permanence) est
supportée par un profilé de glissement
en plastique technique sous lequel une
membrane pneumatique exerce un
effort vertical. Le réglage de la pression
dair dans la membrane fait varier
I'effort de poussée sous la palette.

Afin d'optimiser le nombre de moteurs,
il est conseillé d'utiliser la méme unité
dans les angles.

Pour de nombreuses applications
lean, la partie roulement est utilisée
seule et les palettes sont transférées
manuellement de poste a poste.




Unités de transport Largeurs 500 - 600 - 800 - 1000

Caractéristiques techniques A

Partie entrainement :

000S W1l

x Longueur maxi 6 m =l [
x Taux de remplissage maxi 75 % i
A = Largeur de la palette s
SR
Charge maxi sur palette : E
400 daN ’Uﬂ
[T
Poids :
Unité de transport: 11 kg + 2 kg/m
Unité de transport double: 18 kg +4 kg/m A
Unité de roulement :7 kg/m
{j=l [

=]

i
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Pieds léger et lourd

Caractéristiques techniques

Pied léger :

Utilisé uniquement en soutien, les
efforts longitudinaux sont encaissés
par un poste ou un chassis rigide (1
pied par 1,5m).

Pied lourd :

Utilisé lorsque le transfert assure sa
rigidité. En fonction des charges, des
traverses de renfort sont nécessaires.

Poids :
Pied léger: 3,5 kg
Pied lourd: 6kg

40x40 leger

/

[

Support de détecteur M12x100

Applications

Support pour détecteur de palettes
M12x100.

Caractéristiques techniques
x Alu moulé

x Ecrou 8 St M6 + vis

x Portée : 4 mm

Poids : 0,1 kg

0x40 leger

40x40 leger

160

#E
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Coupes et jonctions

Applications

Les coupes permettent de diviser
les longueurs de convoyeurs afin de
faciliter le transport et l'installation des
lignes.Elles permettent aussi de réaliser
des grandes longueurs.

000S W1l

Les unités gonflables ne
peuvent pas étre coupées.

Caractéristiques techniques

x 6 fixations universelles doubles

Entretoises Largeurs 500 - 600 - 800 - 1000

Applications

Pour les unités de transport de
longueur supérieure a 1,5 m, il
est nécessaire de prévoir des
entretoises entre les deux
profilés 8 80x40. (1 entretoise /
1,5m)

Caractéristiques techniques
x Profilé 8 40x40 léger
x 2 fixations universelles

Poids : 500: 0,8 kg

600: 1 kg
800: 1,3kg
1000: 1,6 kg

195



Angles

Applications
Les angles assurent le déplacement d’une palette dans un angle sans automatisme.

L'angle est autoporteur et livré avec ses 4 pieds rigides, 2 unités gonflables montées perpendiculairement et pilotées par
un amortisseur pneumatique. En sortie une vanne permet de réarmer I'amortisseur.
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Pour les palettes rectangulaires, 2 unités sont montées parallélement sur la méme motorisation.

Avec la gestion automatique, il n'est pas possible de réaliser une opération ou une accumulation dans l'angle.




TLM 5000
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Butées

Applications

Les butées assurent I'arrét de la palette lors d’'opérations sans précision avec ou sans amortissement.
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Butée manuelle

La butée a commande manuelle, utilisée
pour les applications lean, ne nécessite
pas de gestion. Elle est réservée pour les

palettes dont le poids est inférieur a 30 Kg.

Un anti-retour est intégré a la butée.

Caractéristiques techniques
x La libération de la palette est réalisée
par l'opérateur.

Axe du tr‘ohs(—‘ert—/

Poids : 1,7 kg | - _.._55J<_ /L




Butée amortie

La butée pneumatique : utilisée sur
les postes manuels ou pour gérer des
accumulations, elle permet I'arrét des
palettes par le devant ou par larriere.

Un amortisseur pneumatique réglable
est intégré assurant un arrét sans
choc de la palette. Le réarmement de
I'amortisseur est automatique lors du
basculement de la butée.

Possibilité de stopper la palette sur
I'avant ou sur l'arriére. En fonction du
sens d'arrivée de la palette, il existe des
butées droites et des butées gauches.

Pour les applications lean, la partie
commande peut étre  réalisée
par un simple bouton ou pédale
pneumatique.

Option anti-retour :

Evite le rebond des palettes lors de
I'arrét sur les butées.

Pour les applications lean, cette option
empéche le retour en arriere des
palettes.

Poids: 1,3 kg
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Indexage

o Applications

o

8 Permet l'arrét et le positionnement de >.00.00.60.000 course =15

2 la palette au poste d’assemblage pour & N —n

= des opérations précises. % ==

[ La palette est d'abord stoppée par une L _Top I
butée amortie puis positionnée par un FEELE 5(- )5
systéme pion locating. B < ’ T B - i
Il n'y aaucun mouvement vertical de la
palette. o o

Possibilité de rajouter un anti-retour.

Caractéristiques techniques

X 2 vérins @ 32

x Prévoir 4 régulateurs 1/8 + kit
canons

Livré avec 1 support détecteur. %
Prévoir 1 détecteur M12x100 portée 4
mm, noyable.

Répétabilité avec: e @/vﬂxe transfert
un plateau alu ou acier +/- 0.05 @ oYo oo A
un cadre en profilé +/- 0.2 E E

Charge maxi: 100 daN
Attention a la flexion de la palette. %1

Poids : 7 kg




Détecteur inductif M12x100

Applications

Détection de la palette

Caractéristiques techniques

x Détecteur M 12x 100, Noyable - LED
x PNP a fermeture

x Portée : 4 mm

x 10-30VDC

x Connecteur vissé, cable 5 m
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Transfert d‘entrainement a bande gonflable
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BANDE GONFLABLE
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Transfert d’entrainement a bande gonflable

Caractéristiques techniques
Les unités d'entrainement a bande
gonflable  sont  particulierement
adaptées aux déplacements de
plateaux en accumulation.

x Entrainement a courroie crantée

x Arbre avec roulement a billes

x Rives en polyamide

x La charge est supportée par des
roulements a billes sur les deux
cOtés

x Lutilisation d‘air comprimé souléve
la bande du convoyeur et permet le
transport des palettes

Dimensions (mm)

x Largeur A: 200 a 500
x Longueur = mini (hors tout) 500
x Longueur = max. 6000

Motorisations

x 230/400V Triphase 50 Hz
Vitesse en m/min (+/- 10 %):
5-10-12-16-18

Remarques
Air comprimé max. : 0,8 bar

Le régulateur de pression n'est pas
compris dans la livraison.
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Support convoyeur gonflable

Caractéristiques techniques
Permet de fixer facilement une unité
d'entrainement a bande gonflable sur

un chassis. *[401« A0
x Support en aluminium 68
x Fixation convoyeur : !

Chc 8x20
Ecrou 6 St M5

x Fixation sur chassis :
Chc 8x20 |:|:@l
Ecrou 8 St M8

Dimensions (mm)
Entraxe maxi : environ 1 000

Poids : 0,11 kg K o o o @ o \
o o ‘\




~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~
B e e T

e e e P ey

e e e e e U e e e e T T N R R NS
- —
’-\.: o e ame " gme foe e me e e me e me Ume e i ]
| — - —

A = —

\'u"\ s e T e Ve e ame e e o o]

3719VI14ANO9 3ANVH

l\".\ L ™

N —————

iy NN T T
X




/ TRANSFERTS D'ASSEMBLAGE
GAMME TR

Transfert TR

Configurable et modulaire. Montage trés aisé et rapide.




La solution chaine et patins!
> Construction simple et robuste
>Charge plateaux jusqu’a 10 kg
>Voie largeurs 100, 175, 250, 325, 400

>Largeur hors standard possible, sans fonctions virages

Guide fuchsia extérieur

Guide fuchsia intérieur

- Support de guide
Boftier moteur Linguets de protection PP I

Cintre 12x22 alu

Bottier tendeur

Guide aluminium 12x22

Motoréducteur 180W

Chdine a patins

Rouleau inox sur roulements Embout de guide

Profilés 30x90 aluminium

Exemple d'un virage 90° a droite, voie 175




Terminologie (modules)

Base rectangle

Gl
e M =
=€ 5= Base hippodrome
Poy—=r < S

Dérivation

I EE Epi

Déviation




Terminologie (transmission)

L'entrdinement des plateaux porte-piéces est assuré par une chdine équipée de patins injectés. Avec un entretien
minimal (lubrification préconisée a intervalles de 5000h, suppression d'un maillon toutes les 10000h) cette chdine
présente une durée de vie d'au moins 30000h. Les axes de la chdine sont chromisés de fagon a en augmenter la dureté,
réduisant ainsi tres sensiblement ['usure.

i T
Boitier tendeur Lingue

Mécanisme de

Chdihe a patins .
tension

Arbre moteur

Boitier moteur

Carter de
protection

Linguet de protection Bride moteur

Motoréducteur
Brosse rotative

Pignon d'entrdinement
17 dents avec roulement

ECHELLE 1

Profilé guide retour

// chdine
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Positionneur 40 kg (course 50/100 mm) Voie 100.......ccccccoueuunnee 221
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Troncon droit

Caractéristiques techniques

Chaque trongon est constitué de 2 rives A o

en aluminium anodisé 30x90. = =

Les rives sont équipées de profilés P|HH|a

latéraux (polyéthyléne couleur fuchsia) G }

pour assurer le guidage des plateaux Al BlHHIg

porte-piéces. I\

Capacité de chargement de chaque O Voie A (en mm)
troncon utilisé en accumulation de 3 o 6 100 112
plateaux: 75 kg 175 183
(pour une utilisation a des vitesses 250 258
supérieures a 15m/min, cette valeur \ / 325 333
sera réduite a 50 kg). 400 408

Réducteur aroue et vis sans fin, entraxe

30 mm
Longueur hors tout

Moteur triphasé 180W 63 B14 :
- 50Hz 230/400V 1 [ o
-60Hz 230/460V

Vitesse standard (alimentation secteur
50Hz) : 14,6 m/min

Autres vitesses possibles :
- emploi d'un variateur de fréquence O
(de 30Hz a 70Hz2)
- et/ou réducteur ratio différent ‘ Z} ‘ ‘ Z} ‘
(ref. 7161)
Motorisation extérieure droite Motorisation extérieure gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande

Trongon motorisation extérieure droite voie 100 1 kit 4140
Trongon motorisation extérieure droite voie 175 1 kit 6141
Trongon motorisation extérieure droite voie 250 1 kit 6144
Trongon motorisation extérieure droite voie 325 1 kit 6147
Troncon motorisation extérieure droite voie 400 1 kit 6150
Trongon motorisation extérieure gauche voie 100 1 kit 4141
Trongon motorisation extérieure gauche voie 175 1 kit 6142
Trongon motorisation extérieure gauche voie 250 1 kit 6145
Trongon motorisation extérieure gauche voie 325 1 kit 6148
Trongon motorisation extérieure gauche voie 400 1 kit 6151

Exemple référence : Trongon voie 175, longueur hors-tout 3500 mm, motorisation extérieure droite 6141-3500




Longueurs maxi / mini et continuités

Caractéristiques techniques
Longueurs maxi / mini et continuités

Longueur maxi : 7 640 mm (d‘un seul
tenant).

Longueur possible supérieure a :
7 640 mm

L maxi 7 640 mm (d'un seul tenant)

Longueur possible supérieure a 7640mm

O=E=0

//

Raccordement de profilés réf. 7024

//

)

/!

@)

Continuité voies 175 a 400 Continuité voies 175 a 400

Motorisation a droite

300

Motorisation a gauche

=]

115

m 200

Continuité voie 100
Motorisation a droite

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Continuité voie 175, 250, 325, 400, motorisation a droite ou gauche

Continuité voie 100, motorisation a droite

Continuité voie 100, motorisation a gauche

1 pce 4156
1 pce 4061
1 pce 4062




Jambages

Caractéristiques techniques
Dessus

Lesjambages sont les éléments porteurs
plateau

des lignes transferts. La préconisation
est de monter un jambage tous les 2
métres maximum.

Réalisés a partir de profilés standards,
généralement  30x60 ou autre
dimension a la demande, ils sont livrés
montés d'usine, équipés de pieds
réglables et d'équerres de fondation
(chevilles de scellement non fournies).

hauteur jambage

H=

Le jambage tripode 8056 est
particulierement recommandé dans le
cas de troncons perpendiculaires.

sol

Vi

S

Jambage simple Jambage double Jambage tripode

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Jambage simple voie 100 1 kit 6049
Jambage simple voie 175 1 kit 6050
Jambage simple voie 250 1 kit 6051
Jambage simple voie 325 1 kit 6052
Jambage simple voie 400 1 kit 8055
Jambage double voie 100 (demi-tour) 1 kit 6063
Jambage double voie 100 (déviation) 1 kit 6065
Jambage double voie 175 1 kit 6053
Jambage double voie 250 1 kit 6054
Jambage double voie 325 1 kit 6055
Jambage double voie 400 (déviation) 1 kit 8054
Jambage tripode voie 175 1 kit 8056
Jambage tripode voie 250 1 kit 8057
Jambage tripode voie 325 1 kit 8058

Jambage tripode voie 400 1 kit 8059




Liaisons

Caractéristiques techniques

Les liaisons  (troncons  perpen-
diculaires) et liaisons (trongons alignés,
cf page précédente) contribuent a une O

parfaite géométrie du transfert lors de s
son montage. QQ — =

Désignation / Dimensions Unité de commande

Liaison troncons perpendiculaires 1 kit 4056

Liaison troncons alignés 1 kit 4156




Plateau porte-piéce Voie 100

Caractéristiques techniques 103

Le plateau porte-piéce maintient les
composants au cours du processus
d'assemblage. ’ ‘

72 Largeur utile

| Aciertrempé

Le plateau de la voie 100 est constitué - ‘ ‘
d'une plaque daluminium anodisé !

et dun patin polyamide moulé
comportant des rainures en partie
inférieure pour assurer son guidage sur
les virages et les autres fonctions.

Acier

25

\Aluminium
I~ Polyamide

i

Pour lindexage, des pions @ 8mm )
assurent un positionnement précis avec / / /
une répétabilité selon les 3 axes X, Y, / // ! //
Z de +/-0,03mm. Une forme spéciale / / /
ménagée dans le patin du plateau )
porte-piéce permet son arrét sur une / / /
butée. Des barrettes en acier sur chaque j ;
coté autorisent la détection par tout ;
capteur inductif conventionnel. Loption ! {

de codage mécanique est décrite page
262.. \
|

Vo Détection

\ | Pion @ 8mm
} L

TN
\//

T
T
Déplacement

Le plateau porte-piece voie 100 peut | \ |
étre chargé jusqu’a 5 kg. \ \

Poids a vide : 0,3 kg \ \\\ \ \\\
\ \
)

46
( N
\\//

S
; / / Echelle 1
/ /
[

Désignation / Dimensions Unité de commande

Plateau porte-piece Voie 100 1 kit 8006




Butée/Sabot/Anti-retour/Anti-levage/Détection Voie 100

Caractéristiques techniques

La butée permet l'arrét des plateaux
porte-pieces lors d'opérations qui ne
nécessitent pas un positionnement
précis ou une reprise d'effort.

La butée assure aussi la séparation
des flux pour respecter les régles de
priorité aux abords des fonctions a
option.

Le sabot améliore la précision de l'arrét
et le dispositif d'anti-retour limite le
rebond du plateau, ce qui permet une
réduction sensible du temps de cycle.
Lors du déchargement des pieces
aux postes manuels, le dispositif
d'anti-levage évite le soulévement
intempestif des  plateaux  par
l'opérateur.

Butée:

X capacité d'arrét: 75 kg

x précision d'arrét +/-0,3mm (avec
sabot)

X vérin @ 25mm, simple effet

x air filtré, sec ou lubrifié, 5 a 6 bars

X connexion par raccord pour tube @ 4
mm (fourni)

X corps en acétal, plongeur en acier
inoxydable

x détection positions haute/basse :
option réf. 8014 (capteurs inductifs M8
non fournis)

Support détecteur latéral :

Il permet la détection de la présence
des plateaux porte-piéces lors des
arréts aux postes de travail.

La gestion des flux et des priorités
seffectuent a l'aide de détecteurs
inductifs M12, avec ou sans connecteur,
préférentiellement de portée 4mm,
montés dans les supports réf. 8095.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée Voie 100

Sabot Voie 100

Anti-retour Voie 100

Anti-levage Voie 100

Support détecteur latéral Voie 100

Sabot

Anti-retour

Anti-levage

Déplacement

Réf.8038

Réf.8262 f

Réf.8261 — |

Réf.8216

~
Dkt = < -
——o ———— -

Support détecteur
latéral

b

1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit

8216
8261
8262
8038
8095




Positionneur 40 kg (course 6 mm) Voie 100

Caractéristiques techniques
Pour les opérations qui requiérent un

positionnement précis des plateaux 104 142
porte-pieces, le positionneur 40kg
course 6mm assure une répétabilité de O O

Détect M12
+/-0,03mm en XYZ. ceceus ?
(détection latérale,

non fournis)
Ce positionneur en aluminium mécano- | ————— D) (-
assemblé est équipé d'un Vvérin
pneumatique double effet qui leve le
plateau et I'immobilise sur des mors en
acier traité. |

145,2

216

Deux détecteurs montés sur le corps du
vérin assurent la détection des positions
haute/basse.

Des taraudages pratiqués dans les 406,75
flancs du positionneur permettent ] o

le montage de détecteurs M12 (non O X O N\

fournis).
Déplacement
ool _

127

Y

“
TIT

Le positionneur 40 kg course 6 mm, est
livré avec 2 butées réf. 8016 prémontées
sur I'embase. Ces butées doivent étre O 0 O /)
commandées séparément. Y=o o

148
186

Vérin :

x @ 32mm, double effet

x air filtré, sec ou lubrifié 6 bars
X raccords tube @ 4mm (fournis)
x 2 détecteurs (fournis)

/N IMPORTANT

x Le positionneur doit étre
monté sur une structure ou
un bati de facon a indexer la
fonction et a reprendre les
efforts éventuels.

x Le positionneur doit étre
placé dans une enceinte
cartérisée pour la protection
des opérateurs.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Positionneur 40 kg course 6 mm Voie 100 1 kit 8035




Positionneur 40 kg (courses 50 et 100 mm) Voie 100

Caractéristiques techniques

La version course 50 mm ou 100 mm
du positionneur 40 kg assure une
répétabilité de +/-0,03 mm en XYZ.

Ce positionneur en  aluminium
mécano-assemblé est équipé d'un
vérin pneumatique double effet qui
leve le plateau et I'immobilise sur des
mors en acier traité.

Deux détecteurs montés sur le corps
du vérin assurent la détection des
positions haute/basse. Des taraudages
pratiqués dans les flancs du
positionneur permettent le montage
de détecteurs M12 (non fournis).

Le positionneur 40 kg courses 50/100
mm est livré avec 2 butées réf. 8016
prémontées sur l'embase. Ces butées
doivent étre commandées séparément

Vérin :

x @ 32mm, double effet

x air filtré, sec ou lubrifié 6 bars
X raccords tube @ 4mm (fournis)
x 2 détecteurs (fournis)

/N IMPORTANT

x Le positionneur doit étre
monté sur une structure ou
un bati de facon a indexer la
fonction et a reprendre les
efforts éventuels.

x Le positionneur doit étre
placé dans une enceinte
cartérisée pour la protection
des opérateurs.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Positionneur 40 kg course 50 mm Voie 100

Positionneur 40 kg course 100 mm Voie 100

56

a

195,2

il
b
G

104
ﬁ
}: Détecteurs M12 §
‘ P (détection latérale,
! non fournis)
I S d
\ ‘ | a
F:::::::j@ ! (@::::::::3 1)
F::::::: ! ::::::::3 §)
! \ ! -
[ [ % | |
! course 100mm
"6 (vérin course 115mm
course 100mm | course 50mm
-
406,75 2 @8 H7
—fe 1 9 o]
] [¢] )’ 4 O N
~ [¢]
2 3] o[||®
o aQl
< 0 A\ o /
oo ] o J
148
186

1 kit
1 kit

J course 50mm
(vérin course 65mm)

8135
8235

Déplacement

S ——

-
o

221



Positionneur 160 kg (course 6 mm) Voie 100

Caractéristiques techniques
Quand l'assemblage exige précision et 142
effort, le positionneur 160 kg assure une 104 76
répétabilité de +/-0,03mm en XYZ. ©

Ce positionneur en aluminium mécano- DétecteursM12 | I !
, ; L, , L. (détection latérale m_l.h ﬂLlh

assemblé est équipé d'un Vvérin 5 non fournis) e

pneumatique double effet qui léve le ]:D

plateau et I'immobilise sur des mors en — 3

acier traité. |1_|]

<5 9
42 CD
'.I_LI

145,2

225,2

Deux détecteurs montés sur le corps du
vérin assurent la détection des positions
haute/basse. Des taraudages pratiqués
dans les flancs du positionneur
permettent le montage de détecteurs
M12 (non fournis).

216

Le positionneur 160 kg course 6mm est
livré avec 2 butées réf. 8016 prémontées
sur 'embase. Ces butées doivent étre
commandées séparément. 4 $6,75 2 @8 H7

Vérin : £ -
x @ 63 mm, double effet @ o) Déplacement

O

x air filtré, sec ou lubrifié 6 bars o
| —————

Q

127
N

X raccords tube @ 4mm (fournis) <

x 2 détecteurs (fournis) K ) 0 %

& IMPORTANT 186
x Le positionneur doit étre
monté sur une structure ou
un bati de facon a indexer la
fonction et a reprendre les
efforts éventuels.
x.Le positionneur doit étre
placé dans une enceinte
cartérisée pour la protection
des opérateurs.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Positionneur 160 kg course 6 mm Voie 100 1 kit 8036




Virage 90° (fixe) Voie 100

Caractéristiques techniques
Le virage fixe a 90° permet le passage
des plateaux porte-pieces entre 2

340 340

troncons perpendiculaires.
S = S )
Les plateaux sont guidés par leurs 2 3
: ( 9 9 |
rainures dans des galets sur roulements O . o o O
o0
a billes. Ces galets sont fixés sur des - & 5
soles en acier laqué dont le montage |:
=

est facilité par des pinces spécialement
congues.

L'accumulation de plateaux est tolérée Virage a droite Virage a gauche
dans cette configuration. Labsence de
mécanisme et de motorisation conforte
la fiabilité de cette fonction qui ne
requiert aucun automatisme.

La position limite de la butée d‘arrét
des plateaux porte-pieces en amont du

virage est indiquée sur les schémas. Uﬁ?ﬂj %ﬂg

a
:

Désignation / Dimensions Unité de commande

Virage 90° (fixe) a droite Voie 100 1 kit 4022
Virage 90° (fixe) a gauche Voie 100 1 kit 4023




Virage 90° (option) Voie 100

Caractéristiques techniques
Le virage option a 90° permet soit
d’introduire des plateaux porte-piéces 230 230

depuis un troncon de dérivation vers 0 0 0 0
[ )

un troncon principal (« entrée »), soit ~
d'évacuer des plateaux porte-piéces i ° \%Qh:ﬁ@—l - - = - "%:ELI%Q@/ °f &
depuis un trongon principal vers un “% . . 7‘?
trongon de dérivation (« sortie »). O 08 gl = 1O
[e) — [o)
Les plateaux sont guidés par leurs = (] - o N s
rainures dans des galets sur roulements Z} ° Z}
a billes.
Laspect optionnel de cette fonction Entrée par la gauche Entrée par la droite
est obtenu par I'escamotage de la sole
principale.
Le virage 90° option présente une 130
rupture de flux minimale et ne requiert Ei E Ei E
gu’un automatisme réduit. = =
o ol = g 3 <— [$°7 o

5 . O -
Vérin de sole escamotable: g | f 8
X @ 16 mm, double effet o] [P = =]
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars 133 133
X connexion par raccords tube @ 4 mm 194 % % 194
(fournis)
x détection par capteurs montés sur le

Sortie a droite Sortie a gauche

corps du vérin (non fournis)

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage option 90° Entrée par la gauche Voie 100 1 kit 4024
Virage option 90° Entrée par la droite Voie 100 1 kit 4025
Virage option 90° Sortie a droite Voie 100 1 kit 4024

Virage option 90° Sortie a gauche Voie 100 1 kit 4025




Virage 180° Voie 100

Caractéristiques techniques

Le virage a 180° permet aux plateaux
porte-pieces de passer d'un troncon
a un autre paralléle juxtaposé de sens
contraire de circulation. Quatre schémas O
couvrent I'ensemble des configurations
rencontrées.

371
276

fixe
fixe

option

L)

option
190

rouleau
motorisé

rouleau
motorisé

L'aspect optionnel de cette fonction
est obtenu par I'escamotage de la sole
correspondante. Dans le cas d'une
configuration fixe/fixe, I'accumulation
de plateaux est tolérée. La sole placée
entre les trongons (sole « milieu ») est
équipée d'un rouleau motorisé.

o gl
[O /e@g]4'>

° p,eeé

112 140 112 112 140 112

Vérin de sole escamotable :
x @ 16 mm, double effet Z}
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars

X connexion pour tube @ 4 mm (fournis)
x détection par capteurs montés sur le
corps du vérin (non fournis)

4'>

371
169
169
371

rouleau
motorisé )

rouleau
motorisé

fixe
fixe

g
oS
° /ee@|<'7

o Tk

option
option

Moteur rouleau motorisé
X puissance 6,3 W

x tension 220V monophasé

x fréquence 50 Hz

x intensité nominale 73 mA

112 140 112 112 140 112

79
79

Les positions limites des butées et des ~
supports détecteurs sont représentées
ci-contre. Les plateaux porte-piéces
sont alors arrétés au plus prés du virage
180°.

230
230

331
331

o 8] =
o o =

Ty

272

(
RS )i

272

Sens anti-horaire Sens horaire

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage 180° fixe/fixe Voie 100 1 kit 4012
Virage 180° fixe/option Voie 100 1 kit 4013
Virage 180° option/fixe Voie 100 1 kit 4014

Virage 180° option/option Voie 100 1 kit 4015




Combinaison entrée/sortie Voie 100

Caractéristiques techniques

La combinaison entrée/sortie permet
aux plateaux porte-piéces de passer

d’'un troncon a un autre paralléle, % /] =

. s A . . ! L
juxtaposé de méme sens de circulation. 5 TG option 7 Pton [T o] &=

Laspect optionnel de cette fonction ! Roulean w2 [ e feulean

427 427

est obtenu par I'escamotage de la sole motorises : 4 : moterisés
correspondante. fixe [P0, o© 4>1/ / = [0 g0 fixe
La sole placée entre les troncons (sole 19 / / 19 5
« milieu ») est équipée de 2 rouleaux
motorisés (entrainés par un seul o Mo
moteur).
Fixe/option a droite Fixe/option a gauche
Vérin de sole escamotable:
x @ 16 mm, double effet
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars 427 427
X connexion par raccords tube @ 4 mm 264 264
(fournis) / /
x détection par capteurs montés sur le —= [0 ["oc] opton /’ /’ opton [ o] -

corps du vérin (non fournis) ] 7

o—2—— $ Rouleaux
roueaus_J—= Iy oy
motorisés ':l ?‘ motorisés

114

Moteur rouleau motorisé = [So, o option] | 0 oS option =
X puissance 6,3 W / /
. i 190 190
x tension 220V monophasé
x fréquence 50 Hz
X intensité nominale 73 mA Option/option a droite Option/option a gauche
. . . 331 230
Les positions limites des butées et des
supports détecteurs sont représentées -5 I o
ci-contre. Les plateaux porte-piéces | —— = , —
sont alors arrétés au plus prés des \k .-E!IU" i) = /| > ] .-ErIUQ‘)O o]
combinaisons entrées/sorties. ouleans [ S— b ﬁ Rouleaux
motorisés<‘l:lo / / ¢° — motorisés
° /l /l °
I Dog o = [ [ B L8] &
1 1
- H el
230 331
Déviation a droite Déviation a gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Combinaison entrée/sortie fixe/option a droite Voie 100 1 kit 4017
Combinaison entrée/sortie option/option a droite Voie 100 1 kit 4018
Combinaison entrée/sortie fixe/option a gauche Voie 100 1 kit 4020

Combinaison entrée/sortie option/option a gauche Voie 100 1 kit 4021




/ NOTES




Plateau porte-piéce Voie 175

Caractéristiques techniques

N . L =175
Le plateau porte-piéce maintient les argeur
composants au cours du processus

d'assemblage.

Le plateau de la voie 175 est équipé de ’Q’\/ @

galets a billes en partie inférieure pour I O
assurer leur guidage sur les virages et
les autres fonctions. Deétection

43
36

78
79,5

58,5

latérale : -
om
Pour lindexage, des pions @ 8mm \’:
assurent un positionnement précis > >
avec une répétabilité selon les 3 axes X, Rien ne doit dépasser
de la face inférieure
Y, Z de +/-0,03mm.

46

Longueur =175

Une forme spéciale ménagée dans le Insert de détection
patin du plateau porte-piéce permet #16

son arrét sur une butée. C@)

Des barrettes en acier doux sur chaque 28
cOté et des inserts sous chaque patin
autorisent la détection par tout capteur
inductif conventionnel. Loption de
codage mécanique est décrite page
262.

Largeur hors-tout = 181

La plaque des plateaux porte-piéces
est réalisée en aluminium anodisé.
La planéité est meilleure que 0,5mm.

. . . v 162
Les patins en polyamide moulé se a8 ‘ Largeur utile = 143

remplacent aisément. ﬁ}_\ " ‘

—1 1\ '
Les coefficients de friction sont 0,25 1 j\
(transport) et 0,50 (accumulation). — ‘ © Acier trempé

Aluminium Polyamide

15

Charge utile : maxi 7 kg.

Poids a vide : 0,7 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Plateau porte-piece 175x175 Voie 175 1 kit 8000




Plateau porte-piéce Voie 175

Caractéristiques techniques

Le plateau porte-piece maintient les
composants au cours du processus
d’assemblage.

Le plateau de la voie 175 est équipé de
galets a billes en partie inférieure pour
assurer leur guidage sur les virages et
les autres fonctions.

Pour l'indexage, des pions @ 8mm
assurent un positionnement précis
avec une répétabilité selon les 3 axes X,
Y, Z de +/-0,03mm.

Une forme spéciale ménagée dans le
patin du plateau porte-piéce permet
son arrét sur une butée.

Des barrettes en acier doux sur chaque
cOté et des inserts sous chaque patin
autorisent la détection par tout capteur
inductif conventionnel. Loption de
codage mécanique est décrite page
262.

La plaque des plateaux porte-piéces
est réalisée en aluminium anodisé.
La planéité est meilleure que 0,5mm.
Les patins en polyamide moulé se
remplacent aisément.

Les coefficients de friction sont 0,25
(transport) et 0,50 (accumulation).

Charge utile : maxi 7 kg.

Poids a vide : 1 kg

Largeur =175

43
36
o o
\
IO
\
| n
Détection /\ n R R
0
latérale al L g
\’; S ”
5
SE - L 1 g 3
_ _ 3
s
\\ Rien ne doit dépasser -
de la face inférieure I
3
Insert de détection }
216 |
e} e}
28
Largeur hors-tout = 181
162
@8 Largeur utile = 143 -
S
C [ » 1\ [
0 —
— ‘ © Acier trempé
wn
Aluminium Polyamide

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

1 kit

Plateau porte-piece 175x250 Voie 175

8001




Plateau porte-piéce Voie 250

Caractéristiques techniques

N o Largeur = 250
Le plateau porte-piéce maintient les argeur

composants au cours du processus
d'assemblage.

43

36
7

L ©
Le plateau de la voie 250 est équipé de } o
galets a billes en partie inférieure pour
assurer leur guidage sur les virages et
les autres fonctions.

115,5
117

96

Détection

77

Pour lindexage, des pions @ 8mm latérale
assurent un positionnement précis
avec une répétabilité selon les 3 axes X,

Y, Z de +/-0,03mm. Rien ne doit dépasser
de la face inférieure

Longueur = 250

Une forme spéciale ménagée dans le
patin du plateau porte-piéce permet Insert de détection
son arrét sur une butée.

216

Des barrettes en acier doux sur chaque _1 Z@)

cOté et des inserts sous chaque patin 28
autorisent la détection par tout capteur
inductif conventionnel. Loption de
codage mécanique est décrite page
262.

Largeur hors-tout = 256

La plaque des plateaux porte-piéces
est réalisée en aluminium anodisé.
La planéité est meilleure que 0,5mm. )37

Les patins en polyamide moulé se 28 Largeur utile = 218
remplacent aisément. @ |

2 . [}
Les coefficients de friction sont 0,25 |
(transport) et 0,50 (accumulation). " ‘ «© Acier trempé

Aluminium Polyamide

Charge utile : maxi 10 kg.

Poids a vide : 1,5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Plateau porte-piece 250x250 Voie 250 1 kit 8002




Plateau porte-piéce Voie 250

Caractéristiques techniques
Le plateau porte-piéce maintient les Largeur = 250
composants au cours du processus 43
d’assemblage. 36

Le plateau de la voie 250 est équipé de
galets a billes en partie inférieure pour

assurer leur guidage sur les virages et \\/ @ —

les autres fonctions. K€

Pour l'indexage, des pions @ 8mm
assurent un positionnement précis
avec une répétabilité selon les 3 axes X,
Y, Z de +/-0,03mm.

1155
117

Détection

77
96

latérale

325

Une forme spéciale ménagée dans le
patin du plateau porte-piéce permet Rien ne doit dépasser

. ; de la face inférieure 3
son arrét sur une butée.

Longueur

Des barrettes en acier doux sur chaque Insert de détection
Ay s . . |
coOté et des inserts sous chaque patin |
. I 216 !
autorisentla détection par tout capteur |

inductif conventionnel. Loption de /

codage mécanique est décrite page 8

262. u o

La plaque des plateaux porte-pieces Largeur hors-tout = 256
est réalisée en aluminium anodisé.
La planéité est meilleure que 0,5mm.

. . . 237
Les patins en polyamide moulé se -
@\L Largeur utile =218

remplacent aisément.

C 2 [
Les coefficients de friction sont 0,25 ] \
(transport) et 0,50 (accumulation). © Acier trempé

Aluminium Polyamide

Charge utile : maxi 10 kg.

Poids a vide : 2 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Plateau porte-piéce 250x325 Voie 250 1 kit 8003




Plateau porte-piéce Voie 325

Caractéristiques techniques

Le plateau porte-piece maintient les
composants au cours du processus
d'assemblage.

Le plateau de la voie 325 est équipé de
galets a billes en partie inférieure pour
assurer leur guidage sur les virages et
les autres fonctions.

Pour l'indexage, des pions @ 8 mm
assurent un positionnement précis
avec une répétabilité selon les 3 axes X,
Y, Z de +/-0,03mm.

Une forme spéciale ménagée dans le
patin du plateau porte-piéce permet
son arrét sur une butée.

Des barrettes en acier doux sur chaque
cOté et des inserts sous chaque patin
autorisent la détection par tout capteur
inductif conventionnel.

Loption de codage mécanique est
décrite page 262..

Coefficients de friction :
- 0,25 (transport)
- 0,50 (accumulation).

Charge utile : maxi 10 kg.

Poids a vide : 2,5 kg

Largeur =325

Détection
latérale

153
154,5

) B R

Rien ne doit dépasser

de la face inférieure

Insert de détection

216

_ %

Longueur =325

28

Largeur hors-tout = 331

312

a8

Largeur utile = 293

Aluminium

[
| w

Acier trempé

Polyamide

Désignation / Dimensions Unité de commande

Plateau porte-piece 325x325 Voie 325

1 kit

8004



Plateau porte-piéce Voie 325

Caractéristiques techniques

n . L =32
Le plateau porte-piéce maintient les argeur = 325
composants au cours du processus

d’assemblage.

Le plateau de la voie 325 est équipé de

galets a billes en partie inférieure pour
assurer leur guidage sur les virages et

9 g 9 ~_

o

/}

©
\

les autres fonctions.

Pour l'indexage, des pions @ 8mm
assurent un positionnement précis )

L. . Détection
avec une répétabilité selon les 3 axes X, latérale
Y, Z de +/-0,03mm.

1335
153
1545

1145

[N AN A A — T |
Une forme spéciale ménagée dans le
patin du plateau porte-piéce permet

o . de la face inférieure
son arrét sur une butée. -]

<

(

4
Longueur = 475

‘ Rien ne doit dépasser ‘

L

Insert de détection

Des barrettes en acier doux sur chaque
Ap X . . @16 |

cOté et des inserts sous chaque patin ;

autorisent la détection par tout capteur |~ @)

inductif conventionnel. Loption de

codage mécanique est décrite page

262. Lo =

La plaque des plateaux porte-piéces Largeur hors-tout = 331
est réalisée en aluminium anodisé.
La planéité est meilleure que 0,5mm.

312

Les patins en polyamide moulé se
remplacent aisément. ﬁi Largeur utile = 293
© wn
I— ‘

9
Coefficients de friction : :Eiw

- 0,25 (transport) 0 Acier trempé
- 0,50 (accumulation). Aluminium oamide

Charge utile : maxi 10 kg.

15

Poids a vide : 3,5 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Plateau porte-piece 325x475 Voie 325 1 kit 8005




Plateau porte-piéce Voie 400

Caractéristiques techniques
Le plateau porte-piece maintient les
composants au cours du processus

d'assemblage.
Largeur =400

Le plateau de la voie 400 est équipé de 56
alets a billes en partie inférieure pour
X P o ~C o, =
e}
/}

assurer leur guidage sur les virages et
les autres fonctions.

Pour l'indexage, des pions @ 8 mm
assurent un positionnement précis
avec une répétabilité selon les 3 axes X,
Y, Z de +/-0,03mm.

152
71
190,5
192

Détection
latérale

400

Une forme spéciale ménagée dans le
patin du plateau porte-piéce permet ‘
son arrét sur une butée.

Longueur

Rien ne doit dépasser
de la face inférieure

cOté et des inserts sous chaque patin @16
autorisent la détection par tout capteur @)
inductif conventionnel. 28

Des barrettes en acier doux sur chaque Insert de détec“m\E

Largeur hors-tout = 406
Loption de codage mécanique est 387

décrite page 262. Largeur utile = 368
@8 N

La plaque des plateaux porte-piéces ?.,T
est réalisée en aluminium anodisé.
La planéité est meilleure que 0,5mm. Alufminium Polyamide
Les patins en polyamide moulé se
remplacent aisément.

15

Acier trempé

Coefficients de friction :
- 0,25 (transport)
- 0,50 (accumulation).

Charge utile : maxi 10 kg.

Poids a vide : 3,6 kg

Désignation / Dimensions Unité de commande

Plateau porte-piece 400x400 Voie 400 1 kit 8240




Butée/Sabot/Anti-levage/Détection Voies 175 a 400

Caractéristiques techniques

La butée permet l'arrét des plateaux
porte-pieces lors d'opérations qui ne
nécessitent pas un positionnement
précis ou une reprise d'effort.

Elle assure aussi la séparation des flux
pour respecter les regles de priorité
aux abords des fonctions a option.

Le sabot améliore la précision de l'arrét
en limitant la rotation du plateau et les
efforts sur les guides latéraux fuchsia.
Son emploi est donc obligatoire.

Lors du déchargement des piéces aux
postes manuels, le dispositif d’anti-
levageévitelesoulevementintempestif
des plateaux par l'opérateur.

Butée:

X capacité d'arrét: 75 kg

x précision d'arrét +/-0,3mm (avec
sabot)

X vérin @ 25mm, simple effet

x air filtré, sec ou lubrifié, 5 a 6 bars

X connexion par raccord pour tube @ 4
mm (fourni)

X corps en acétal, plongeur en acier
inoxydable

x détection positions haute/basse
option réf. 8014 (capteurs inductifs M8
non fournis)

Support détecteur:

Il permet la détection de la présence
des plateaux porte-piéces lors des
arréts aux postes de travail.

La gestion des flux et des priorités
seffectuent a l'aide de détecteurs
inductifs M12,avec ou sans connecteur,
préférentiellement de portée 4 mm,
montés dans les supports détecteurs
sur butée, par dessous, latéral.

Sabot

Anti-levage

Réf. 8038 %:

Détecteur M12- 4mm (non fourn
Support détecteur latéral
Réf. 8095

[y~ O W

@)
Support détecteur réf. 8094 —— Déplacement

(détecteur M12-4mm non fourni)

Réf.8061

\

) —

(détecteur M12-4mm non fourni)

/\J\} Support détecteur réf.8015 ‘\:

Arrét par I'avant : recommandé
Arrét par l'arriére : possible

Réf.8016

~e
~ ool 7]
/// Iﬁ \\
Supports détecteurs
sur butée par dessous latéral

&

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée Voies 175 a 400

Sabot Voies 175 a 400
Anti-levage Voies 175 a 400
Support détecteur sur butée
Support détecteur par dessous

Support détecteur latéral

1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit

8016
8061
8038
8015
8094
8095




Positionneur 100 kg (course 6 mm) Voies 175 a 400

Caractéristiques techniques

Pour les opérations qui requiérent un
positionnement précis des plateaux
porte-pieces, le positionneur 100 kg
course 6 mm assure une répétabilité de
+/-0,03mm en XYZ.

Ce positionneur en aluminium mécano-
assemblé est équipé d'un Vvérin
pneumatique double effet qui leve le
plateau et I'immobilise sur des mors en
acier traité.

Deux détecteurs (fjournis) montés sur le
corps du vérin assurent la détection des
positions haute/basse.

Des taraudages pratiqués dans les
flancs du positionneur permettent
le montage de détecteurs M12 (non
fournis).

Effort vertical centré admissible : 100 kg
Prévoir 2 butées 8016 et 2 sabots 8061.

Vérin:

x @ 50 mm, double effet

x air filtré, sec ou lubrifié 6 bars
X raccords tube @ 4mm (fournis)
x 2 détecteurs (fournis)

/N IMPORTANT

x Le positionneur doit étre
monté sur une structure ou
un bati de facon a indexer la
fonction et a reprendre les
efforts éventuels.

x.Le positionneur doit étre
placé dans une enceinte
cartérisée pour la protection
des opérateurs.

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Positionneur 100 kg course 6 mm Voie 175
Positionneur 100 kg course 6 mm Voie 250
Positionneur 100 kg course 6 mm Voie 325

Positionneur 100 kg course 6 mm Voie 400

175

o O

Détecteurs M12
—) (détection latérale, G
| non fournis)

— N G
— D G

148,2

f\— @
—
9:7> Q o Q o Q. L**J
e N
|
W) v
| Déplacement
No—c o—o’ = <":|
/ - T \
g [ ? A\ Q
C
Voie 175 Voie 250 Voie 325 Voie 400
Référence : 8417 8418 8419 8424
A (mm) 213 288 363 438
B (mm) 147 222 297 372
C (mm) 85 150 200 270

1 kit
1 kit
1 kit
1 kit

8417-MW
8418-MW
8419-MW
8424-MW




Positionneur 100 kg (courses 50 et 100 mm) Voie 100

Caractéristiques techniques 175 R
La version course 50 mm ou 100 mm j .
du positionneur 40 kg assure une
o
répétabilité de +/-0,03 mm en XYZ. —_— = 2 L
Ce positionneur en  aluminium o0 ~ Lh = ) o S
mécano-assemblé est équipé d'un ] DétecteursM12 [~ ) J) Q -
;. . . E—) ¢ . . c——
vérin pneumatique double effet qui P (détectionlatéraleS PN B A
léve le plateau et Iimmobilise sur des non fournie) T
mors en acier traité.
; . course course

Deux détecteurs montés sur le corps

L. , . 100 mm 50 mm
du vérin assurent la détection des
positions haute/basse. Des taraudages —
pratiqués dans les flancs du —
positionneur permettent le montage course 100mm  course 50mm
de détecteurs M12 (non fOUrniS) i (vérin course 125mm}) (vérin course 80mm)

Le positionneur 40 kg courses 50/100
mm est livré avec 2 butées réf. 8016

prémontées sur l'embase. Ces butées [ ]

doivent étre commandées séparément

ﬂ
A
©
4

=)

Effort vertical centré admissible : 100 kg
Prévoir 2 butées 8016 et 2 sabots 8061.

LQ

%\i

o
jﬁ ‘

O
fC

Vérin:
x @ 50mm, double effet
x air filtré, sec ou lubrifié 6 bars Déplacement

x raccords tube @ 4mm (fournis) | @
10 o ¢ oo _

x 2 détecteurs (fournis)

—l
/N
g
44(;)44

A IMPORTANT
x Le positionneur doit étre
monté sur une structure ou

bati de f 3 ind | Voie 175 Voie 250 Voie 325 Voie 400
un batl de Tacon a Indexer fa Référence (course 50mm) 8117 8118 8119 8124
fonction et a reprendre les Référence (course 100mm) 8217 8218 8219 8224
efforts éventuels. A (mm) 213 288 363 438

B (mm) 147 222 297 372

x.Le positionneur doit étre
placé dans une enceinte
cartérisée pour la protection
des opérateurs.

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Positionneur 100 kg course 50 mm Voie 175 1 kit 8117
Positionneur 100 kg course 50 mm Voie 250 1 kit 8118
Positionneur 100 kg course 50 mm Voie 325 1 kit 8119
Positionneur 100 kg course 50 mm Voie 400 1 kit 8124
Positionneur 100 kg course 100 mm Voie 175 1 kit 8217
Positionneur 100 kg course 100 mm Voie 250 1 kit 8218
Positionneur 100 kg course 100 mm Voie 325 1 kit 8219

Positionneur 100 kg course 100 mm Voie 400 1 kit 8224




Positionneur enclume (course 6 mm) Voies 175 a 400

Caractéristiques techniques

Quand l'assemblage exige précision et
effort, le positionneur enclume assure
une répétabilité de +/-0,03mm en XYZ 175

et accepte des charges jusqu'a 5 000kg. : -
o o °

Le mécanisme de levage, constitué | ———— DétecteursM12 | =

d'un coin en matériau synthétique | —————5) (détection latéraleg—— L ad 2

auto-lubrifiant (maintenance réduite), | — | non fournis) I 3 6 © C =

est actionné par un vérin pneumatique = te 00 o

double effet.

Deux détecteurs intégrés dans ce vérin

assurent la détection des positions

haute/basse.

Des taraudages pratiqués dans les ri

flancs du positionneur permettent = 5 =

le montage de détecteurs M12 (non T oo o oo o)

fournis). ldﬂr D K

Déplacement
Effort vertical centré admissible : - s s—— - —_—
5 000kg (mécanisme irréversible).

Prévoir 2 butées 8016 et 2 sabots 8061. i ~ S Y
J

Vérin: .

x @ 32mm, double effet b .

x air filtré, sec ou lubrifié 6 bars
x raccords tube @ 4mm (fournis)
x 2 détecteurs (fournis)

Voie 175 Voie 250 Veie 325 Voie 400
& Référence : 8420 8421 8422 8424
lMPORTANT L A (mm) 213 288 363 438
x Le positionneur doit étre B (mm) 147 222 297 372
monté sur une structure ou € (mm) 70 40 78 116
v : .. | D (mm) 38 75 1125 150
un bati de facon a indexer la E (vm) 382 4135
fonction et a reprendre les F (mm) 75 130
efforts éventuels. i) . -

x.Le positionneur doit étre
placé dans une enceinte
cartérisée pour la protection
des opérateurs.

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Positionneur enclume course 6 mm Voie 175 1 kit 8420
Positionneur enlcume course 6 mm Voie 250 1 kit 8421
Positionneur enclume course 6 mm Voie 325 1 kit 8422

Positionneur enclume course 6 mm Voie 400 1 kit 8424




/ NOTES




Fixation des positionneurs Voies 175 a 400

Caractéristiques techniques
Fixation générale pour les embases

de positionneurs 100 Kg Voie 175 et

Voies 250 4 400. 000 °e e e

99
155

2@8H7

— = —(

85 (4 M8) |
115 (2 @8 H; 75 (4ms)
145 (4 @8,5 125 (4@8,5)
2@8H7
Fixation générale pour les embases de ° G o0 1
positionneurs enclumes Voies 175 a | .| | 5
400.
[ o oo T
% 0 %
70 4 M8) A (mm)
100 (4 @8,5) Voie 175 108
Voie 250
Voie 325 170
Voie 400




Multipositionneur

Caractéristiques techniques

Dans le but doptimiser les temps de
cycle et de répéter une opération sur le
méme plateau, les positionneurs 100kg
ou enclume peuvent étre équipés de
mors spécifiques afin d'indexer 2 voire
3 positions séquentiellement.

Cette option, impossible en voie 100,
délicate en voie 175, est disponible sur
demande expresse pour les voies 250 a
400 et nécessite une étude spécifique
systématique (nombre des indexages,
intervalles, levage et détection du
plateau).

< [ <

Position 2 /

\ Position 1

175 -
O
o O — —
I'I_I_I_I_I_l' i
=) c—— X G ~
_ dl 2
c (e
Tl |
o) ) I

Déplacement

————————

Ex. du positionneur 100kg course 6mm voie 250
Option multi-positionnement
(2 positions)




Virage 90° (fixe et option)

Caractéristiques techniques

Le virage fixe a 90° permet le passage
des plateaux porte-pieces entre 2
troncons perpendiculaires.

Les plateaux sont guidés par leurs galets
a billes dans les rails 12x22.

Ces rails sont fixés sur des soles en acier
laqué dont le montage trés rapide est
facilité par des pinces spécialement
congues.

L'accumulation de plateaux est tolérée
dans cette configuration. Labsence de
mécanisme et de motorisation conforte
la fiabilité de cette fonction qui ne
requiert aucun automatisme.

Le virage option a 90° permet soit
d’introduire des plateaux porte-piéces
depuis un troncon de dérivation vers
un troncon principal (« entrée »), soit
d'évacuer des plateaux porte-piéces
depuis un trongon principal vers un
trongon de dérivation (« sortie »).

L'aspect optionnel de cette fonction est
obtenu par la rotation du rail courbe
12x22.

Le virage 90° option présente une
rupture de flux minimale et ne requiert
qu’un automatisme réduit

Vérin de rail mobile :
x @ 15mm, double effet
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars
X connexion par raccords pour tube
@ 4mm (fournis)
x détection par capteurs M8 montés sur
le palier du rail mobile (non fournis)

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage fixe a 90° Virage a gauche Voie 175
Virage fixe a 90° Virage a droite Voie 175

Voie 175

224 183
a
®)
|
< H:|_ L& >
=
E b g
(o]
Virage a gauche
| <— 8
224
IR
o~
Entrée par la gauche
E=r i
° \
<
224 N

Virage option a 90° Entrée par la gauche Voie 175

Virage option a 90° Entrée par la droite Voie 175

Virage option a 90° Sortie a droite Voie 175

Virage option a 90° Sortie a gauche Voie 175

2

Sortie a droite

1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit

183

224

183

224

183

224

95

A\

224

Virage a droite

224

Entrée par la droite

K

224

Sortie a gauche

4027
4026
4033
4034
4033
4034




Virage 90° (gestion) Voie 175

Caractéristiques techniques Sabot Réf. 8061 Support détecteur Réf. 8094
La gestion des ﬂl;jX et des priorites Butée Réf. 8016 Supportdétecteur latéral Réf. 8095
aux abords des virages 90° suppose
le montage de butées et supports
) . . 20(57) 20 (57)
détecteurs de facon a arréter les il
plateaux a des positions bien définies. 5 o ./gjfr he —-E 5 5
<— N J : 4 oS >
Les valeurs indiquées ci-contre o N b ] fol - , a
concernent les plateaux 175x175 et _] Z} [}
175x250. L HO O.
[T [
De méme, la succession de virages 90° St —] =1 s ]
(fixe ou option) impose le respect de @1 O S @] T g
cotes limites, telles quindiquées page
261. () : plateau 175x250
g o

g O Oﬁ O O 2 D

N | , o o QR . | r”I ]

o e e <3 ] | =

AN 7/
40 40




Virage 180° Voie 175

Caractéristiques techniques

. N rouleau motorisé rouleau motorisé
Le virage a 180° permet aux plateaux

porte-pieces de passer d'un troncon
a un autre paralléle juxtaposé de sens

contraire de circulation. P
S
I

10

53

9
n&

222

[}
<

403

fixe

Quatre schémas couvrent l'ensemble
des configurations rencontrées.

Xe

[ 1

In

option
option

L'aspect optionnel de cette fonction est
obtenu par la rotation du rail courbe
12x22.

Y

A o 9
183 97 183 183 97 183

Dans le cas d'une configuration fixe/
fixe, lI'accumulation de plateaux est
tolérée.

rouleau motorisé rouleau motorisé

La sole placée entre les trongons (sole
« milieu ») est équipée d'un rouleau

L, o q o
motorise. PN @

q

o T~ No
q

83

5| ||S Eﬁﬁiﬂz j/% i jﬂo
¥ ? v

?

200
200

489

Vérin de rail mobile :
x @ 15mm, double effet
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars
X connexion par raccords pour tube
@ 4mm (fournis)
x détection par capteurs M8 montés sur
le palier du rail mobile (non fournis)

fixe
option
option

fixe

g
183 97 97

7

Moteur rouleau motorisé :
X puissance:6,3W

x tension : 220V monophasé

x fréquence : 50 Hz

x intensité nominale : 73 mA

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage 180° Fixe/fixe Voie 175 1 kit 4064
Virage 180° Fixe/option Voie 175 1 kit 4067
Virage 180° Option/Option Voie 175 1 kit 4073

Virage 180° Option/fixe Voie 175 1 kit 4068




Virage 180° (gestion)

Caractéristiques techniques

La gestion des flux et des priorités
aux abords des virages 180° suppose
le montage de butées et supports
détecteurs de facon a arréter les
plateaux a des positions bien définies.

Les valeurs indiquées ci-contre
concernent les plateaux 175x175 et
175x250.

Voie 175

16 (63)

Sens anti-horaire

() : plateau 175x250
'6‘1 T 3 g
b l:l X 9 fl
S j/\t re) Butée I
1[4 5

40
40

IO

Réf. 8016
)
b 9
@

Sens horaire

o

E]\\\ Sabot , E A
Réf. 8061
Support détecteur latéral Support détecteur

Réf. 8095 Réf. 8094

16 (63)




Combinaison entrée/sortie

Voie 175

Caractéristiques techniques
La combinaison entrée/sortie permet o10 610
aux plateaux porte-piéces de passer
d'un troncon a un autre parallele 129 324 188 188 324 129
juxtaposé de méme sens de circulation. option /] option
- > . - >
) ) . - 11 O o / / QB [0 [
L'aspect optionnel de cette fonction est N /| i
i i isé g l\t T E rouleaux motorisés
obtenu par la rotation du rail courbe rouleaux motorisés —— S [ —
12x22. T 7 A
La sole placée entre les trongons (sole A h L o°°
« milieu ») est équipée de 2 rouleaux fixe /] fixe 5
L . 547 547
motorisés (entrainés par un seul
moteur).
Vérin de rail mobile:
x @ 15mm, double effet
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars
. 640 640
X connexion par raccords pour tube
@ 4mm (fournis) option /1 option
x détection par capteurs M8 montés sur N // /’ (o8
le palier du rail mobile (non fournis) X | | y W s
rouleaux motorisés PN t // // E = rouleaux motorisés
N\ T i
Moteur rouleau motorisé : 3%5__\% / / H:%«g
X puissance : 6,3 W ° °t, 7| t"_ 2
) ; option option
x tension : 220V monophasé 188 | 102 350 / / 350 102| 188
x fréquence : 50 Hz
x intensité nominale : 73 mA
(): plateau 175x250
40 20(57)
EsT Tl i ] / / 1| - v ]
4 g r’ S
P L a 7 —{> 5] 5| 4(>
n LG 'l n_anil 2,
== i ==
1| o 71 =) o
0 ek, Z%:,%H, (A S ==
o 20 (57) // 40
Déviation a droite Déviation a gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a droite Voie 175

Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a gauche Voie 175

Combinaison Entrée/sortie Option/option a droite Voie 175

Combinaison Entrée/sortie Option/option a gauche Voie 175

1 kit
1 kit
1 kit
1 kit

4077
4080
4078
4081



Virage 90° (fixe et option) Voie 250

Caractéristiques techniques
Le virage fixe a 90° permet le passage 299 258 258 299
des plateaux porte-pieces entre 2
trongons perpendiculaires. o [ 31
Les plateaux sont guidés par leurs galets
a billes dans les rails 12x22. | | ° o 9 P Q | |
Ces rails sont fixés sur des soles en acier

laqué dont le montage trés rapide est J-Ii ° S i“—
facilité par des pinces spécialement
congues.

yi
AN\

299

Laccumulation de plateaux est tolérée
dans cette configuration. Labsence de
mécanisme et de motorisation conforte Virage a gauche Virage a droite
la fiabilité de cette fonction qui ne
requiert aucun automatisme.

Le virage option a 90° permet soit
d’introduire des plateaux porte-piéces
depuis un troncon de dérivation vers
un troncon principal (« entrée »), soit
d'évacuer des plateaux porte-piéces
depuis un trongon principal vers un
trongon de dérivation (« sortie »).

258
258
<o

299

299
299
—=

L'aspect optionnel de cette fonction est
obtenu par la rotation du rail courbe ]
Entrée par la gauche Entrée par la droite
12x22.

Le virage 90° option présente une
rupture de flux minimale et ne requiert
qu’un automatisme réduit

Vérin de rail mobile : v 95| = = o Q%:H
x @ 15mm, double effet A > ° ~ A .
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars 299 )\ f 299
X connexion par raccords pour tube @ 2
@ 4mm (fournis) o o %7
x détection par capteurs M8 montés sur I =

le palier du rail mobile (non fournis)

Sortie a droite Sortie a gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage fixe a 90° Virage a gauche Voie 250 1 kit 4029
Virage fixe a 90° Virage a droite Voie 250 1 kit 4028
Virage option a 90° Entrée par la gauche Voie 250 1 kit 4035
Virage option a 90° Entrée par la droite Voie 250 1 kit 4036
Virage option a 90° Sortie a droite Voie 250 1 kit 4035

Virage option a 90° Sortie a gauche Voie 250 1 kit 4036




Virage 90° (gestion) Voie 250

Caractéristiques techniques

Sabot Réf. 8061 Support détecteur Réf. 8094
La gestlon des flux et des pl’lOfIteS Butée Réf. 8016 Support détecteur latéral Réf. 8095
aux abords des virages 90° suppose
le montage de butées et supports 2057) 2057)
détecteurs de facon a arréter les a

plateaux a des positions bien définies. . T ™ o o s
o, g U
< = o | b= 4 S —>
Les valeurs indiquées ci-contre || ,;I N = o o Q%” .

concernent les plateaux 250x250 et
250x325. O O
. . . o 8 8
De méme, la succession de virages 90 o — o — —1
(fixe ou option) impose le respect de Z} Z%
cotes limites, telles quindiquées page 2 d d d
261.
Py Py
- — —_ . T ” =
0 M
S % —> <— S <}
NP A

80 80

() : plateau 250x325




Virage 180° Voie 250

Caractéristiques techniques

Le virage a 180° permet aux plateaux
porte-pieces de passer d'un troncon
a un autre paralléle juxtaposé de sens 5 B 3

contraire de circulation. > 9
A L o

rouleau motorisé rouleau motorisé

55

650
297

S o105 o

Quatre schémas couvrent l'ensemble
des configurations rencontrées. b g b a

555

option

fixe
<}
4'>
fixe

option

L'aspect optionnel de cette fonction est
obtenu par la rotation du rail courbe
12x22.

258 97 258 258 97 258

Dans le cas d'une configuration fixe/
fixe, lI'accumulation de plateaux est Virage 180 ° Fixe/fixe Virage 180 ° Option/option
tolérée.
, rouleau motorisé rouleau motorisé
La sole placée entre les trongons (sole
« milieu ») est équipée d'un rouleau

motorisé. 3 3 I H ] 3 3 3 5 3
QQQ g— &OO QQ%: 000
o 00 5

Vérin de rail mobile : I ] i | I J I ]

x @ 15mm, double effet

x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars %7 Z} Z%

X connexion par raccords pour tube

@ 4mm (fournis)
x détection par capteurs M8 montés sur
le palier du rail mobile (non fournis)

A\
]/
265
265
A\
]/

=

=

9
650

650

option

fixe
option

<3—
fixe

Virage 180 ° Fixe/option Virage 180 ° Option/fixe

7

Moteur rouleau motorisé :
X puissance:6,3W

x tension : 220V monophasé

x fréquence : 50 Hz

x intensité nominale : 73 mA

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage 180° Fixe/fixe Voie 250 1 kit 4065
Virage 180° Fixe/option Voie 250 1 kit 4069
Virage 180° Option/option Voie 250 1 kit 4074

Virage 180° Option/fixe Voie 250 1 kit 4070




Virage 180° (gestion)

Caractéristiques techniques

La gestion des flux et des priorités
aux abords des virages 180° suppose
le montage de butées et supports
détecteurs de facon a arréter les
plateaux a des positions bien définies.

Les valeurs indiquées ci-contre
concernent les plateaux 250x250 et
250x325.

Voie 250

10 (57)

Sens anti-horaire

() : plateau 250x325

Butée
Réf.8016

Sens horaire

AR\
]/

80
80

B @ sabot

Réf. 8061

Support détecteur latéral
Réf. 8095

Support détecteur
Réf. 8094

10 (57)




Combinaison entrée/sortie Voie 250

Caractéristiques techniques

La combinaison entrée/sortie permet
aux plateaux porte-pieéces de passer
d’'un troncon a un autre parallele
juxtaposé de méme sens de circulation.

L'aspect optionnel de cette fonction est
obtenu par la rotation du rail courbe
12x22.

Vérin de rail mobile:
x @ 15mm, double effet
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars
X connexion par raccords pour tube
@ 4mm (fournis)
x détection par capteurs M8 montés sur
le palier du rail mobile (non fournis)

Les positions limites des butées et des
supports détecteurs sont représentées
ci-contre. Les plateaux porte-piéces
sont alors arrétés au plus prés des
combinaisons entrées/sorties.

840 840
128 572 140 140 572 128
option // option
[ "% T o]
! : —=>
[, / S AT
= X = 51/ = 2=
k2 v T i J
%0 //H> s
R o | . ” o 9, o
766 ™ // fixe 766 2

Fixe/option a droite

Fixe/option a gauche

840 840
option // option
| d Uoo T ’//l o 0““ o) ||
[ SY, / X ZAT T
= N =] [ 51/ =4 =
7
05 / %Q
o d
o I 0
| L
option // option
169| 176 495 495 176 | 169

Option/option a droite

Option/option a gauche

() : plateau 250x325
0 25 (62)
T o,
T, ' N
—=
LIS, I L Wz
/

=N\ =
1=

a1l : [23°
Wl 20Tl // R -

25(62)

o
— |
—

Déviation a droite

Déviation a gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande

Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a droite Voie 250 1 kit
Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a gauche Voie 250 1 kit
Combinaison Entrée/sortie Option/option a droite Voie 250 1 kit

Combinaison Entrée/sortie Option/option a gauche Voie 250 1 kit

4083
4086
4084
4087




Virage 90° (fixe et option) Voie 325

Caractéristiques techniques
Levirage fixea 90° permetle passage des 374 333 333 374
plateaux porte-piéces entre 2 trongons
perpendiculaires. Les plateaux sont o o
guidés parleurs galets a billes dans les rails W 3 F w
12x22. Ces rails sont fixés sur des soles en f}\ [ rouleau /’/%'%
acier laqué dont le montage trés rapide M % motorise AN 1
est facilité par des pinces spécialement X = = Z
congues. L'un des 5 rouleaux de la sole b

est motorisé (caractéristiques électriques
page suivante). Z} Z}
Laccumulation de plateaux est tolérée
dans cette configuration. Labsence de
mécanisme et de motorisation conforte la

fiabilité de cette fonction qui ne requiert
aucun automatisme.

95
95

374

Virage a gauche Virage a droite

Le virage option a 90° permet soit
d'introduire des plateaux porte-pieces
depuis un troncon de dérivation vers
un trongon principal (« entrée »), soit
d'évacuer des plateaux porte-pieces 7
depuis un troncon principal vers un A = = d
troncon de dérivation (« sortie »). Les
plateaux sont guidés par leurs galets
a billes dans les rails 12x22. Lun des 5
rouleaux de la sole est motorisé. Laspect — —
optionnel de cette fonction est obtenu
par la rotation du rail courbe 12x22. Le Entrée par la gauche Entrée par la droite
virage 90° option présente une rupture
de flux minimale et ne requiert qu'un
automatisme réduit

rouleau
motorisé

333
333
Z

©
©

374 374

—>
374
374

—>

Vérin de rail mobile:
x @ 15mm, double effet rouleau
x air filtré, sec ou lubrifié 5 & 6 bars = | 1ty motorise 7
X connexion par raccords pour tube

@ 4mm (fournis) o \ / d
x détection par capteurs M8 montés sur 374

le palier du rail mobile (non fournis) %

S
333
333

/&

374

374
374

Moteur rouleau motorisé :
X puissance: 6,3 W

x tension : 220V monophasé Sortie a droite Sortie a gauche
x fréquence : 50 Hz

X intensité nominale : 73 mA

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage fixe a 90° Virage a gauche Voie 325 1 kit 4031
Virage fixe a 90° Virage a droite Voie 325 1 kit 4030
Virage option a 90° Entrée par la gauche Voie 325 1 kit 4037
Virage option a 90° Entrée par la droite Voie 325 1 kit 4038
Virage option a 90° Sortie a droite Voie 325 1 kit 4037

Virage option a 90° Sortie a gauche Voie 325 1 kit 4038




Virage 90° (gestion) Voie 325

Caractéristiques techniques Sabot Réf. 806 Support détecteur Réf. 8094
La gestion des flux et des priorités

Butée Réf. 801 Support détecteur latéral Réf. 8095

aux abords des virages 90° suppose
le montage de butées et supports

, . A 0(60) 0(60)
détecteurs de facon a arréter les — 7/ . _—
plateaux a des positions bien définies. v >, ot — N v

< 2 | =— = N BN

Les valeurs indiquées ci-contre A 2 _ #%5 |
concernent les plateaux 325x325 et \ A i

325x475. 4 i

De méme, la succession de virages 90° o —1— =
(fixe ou option) impose le respect de Z}
cotes limites, telles quindiquées page
261.

o

= - - - -
| L%F . T LT
P A .

100 100

() : plateau 325x475




Virage 180° Voie 325

Caractéristiques techniques
Le virage a 180° permet aux plateaux

. , rouleaux motorisés rouleaux motorisés
porte-pieces de passer d'un troncon o
a un autre paralléle juxtaposé de sens o
contraire de circulation. W0 0 WAV i NI ﬂod i

A% Sy =1 "2
3 2 3 2 3
Quatre schémas couvrent l'ensemble | = 00 = = Ll [ = -
. . ~
des configurations rencontrées. ® 3 E J E S 3 E 3 E
s S
[ [ = =1
, . . gl | & 5 &
L'aspect optionnel de cette fonction est
obtenu par la rotation du rail courbe
12x22. 333 |97 333 333 |97/, 333
Dans le cas d'une configuration fixe/
fixe, lI'accumulation de plateaux est Virage 180 ° Fixe/fixe Virage 180 ° Option/option
tolérée.
rouleaux motorisés rouleaux motorisés
La sole placée entre les trongons (sole I L
« milieu ») est équipée d'un rouleau S\ 0 04 ML ﬁy(y

motorisé. %% T
S v[l [Ie

802
=)
=7
1 S
320
320
J
B
802

o

Vérin de rail mobile :

x @ 15mm, double effet

x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars

X connexion par raccords pour tube 333 |97 333 333 |97 333
@ 4mm (fournis)

x détection par capteurs M8 montés sur

le palier du rail mobile (non fournis)

fixe
<
—
option
option
—
| -
fixe

Virage 180 ° Fixe/option Virage 180 ° Option/fixe

7

Moteur rouleau motorisé :
X puissance:6,3W

x tension : 220V monophasé

x fréquence : 50 Hz

x intensité nominale : 73 mA

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage 180° Fixe/fixe Voie 325 1 kit 4066
Virage 180° Fixe/option Voie 325 1 kit 4071
Virage 180° Option/option Voie 325 1 kit 4075

Virage 180° Option/fixe Voie 325 1 kit 4072




Virage 180° (gestion)

Caractéristiques techniques

La gestion des flux et des priorités
aux abords des virages 180° suppose
le montage de butées et supports
détecteurs de facon a arréter les
plateaux a des positions bien définies.

Les valeurs indiquées ci-contre
concernent les plateaux 325x325 et
325x475.

Voie 325

Sens anti-horaire Sens horaire

Butée

Réf. 8016

100

o
o

L 5 L = . L L

Sabot

B . & R&F. 8061 B .0

Support détecteur latéral Support détecteur

Réf. 8095 Réf. 8094

() : plateau 325x475

0(37)




Combinaison entrée/sortie Voie 325

Caractéristiques techniques
La combinaison entrée/sortie permet

aux plateaux porte-piéces de passer 1097 1097
d’'un troncon & un autre paralléle 305 465 326 35 465 305
juxtaposé de méme sens de circulation. option // option
” 0& rouleau l rouleau %“ |
, . i — > VZ |+ s // T~ S —
L'aspect optionnel de cette fonction est < motorisé motorise] 1>
obtenu par la rotation du rail courlge gl = \ PZ // S ,4/ S
12x22. Les soles d'entrée et de sortie | 2\ i = roulea
L , rouleau | | 1 ~ | | rouleau
sont équipées chacune d'un rouleau . &”0 // “%% motorisé
)
motorisé. £
fixe // fixe @
865 865
Fixe/option a droite Fixe/option a gauche
1097 1097
option // option
V) 0& rouleau l rouleau\ %%\
-
i > motorisé / / motorisé o~
2| Z \ /I SRS
rouleau = ) i N rouleau
L S|
. — T Il Naniiy
Vérin de rail mobile : motorisél | g y R motorsé
X @ 15mm, double effet option / option
326 |85 685 685 85 326

x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars

X connexion par raccords pour tube
@ 4mm (fournis)

x détection par capteurs M8 monteés sur Option/option a droite Option/option a gauche

le palier du rail mobile (non fournis)

Moteur rouleau motorisé : () plateau 325X475
X puissance: 6,3 W 100 20 (95)
x tension : 220 V monophasé // 1y
x fréquence : 50 Hz = | r 'y i = N
: s . S s — ; RN —=>

x intensité nominale : 73 mA ~ || U’ Wﬁ i/ ~ &

Z | 2 i S
Les positions limites des butées et des = =3 \ 1= JJ_ \s
supports détecteurs sont représentées —= 12 7 /|1 | | “%% —=
ci-contre. Les plateaux porte-piéces = il =
sont alors arrétés au plus prés des 2095) 100
combinaisons entrées/sorties.

Déviation a droite Déviation a gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a droite Voie 325 1 kit 4089
Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a gauche Voie 325 1 kit 4092
Combinaison Entrée/sortie Option/option a droite Voie 325 1 kit 4090

Combinaison Entrée/sortie Option/option a gauche Voie 325 1 kit 4093




Virage 90° (fixe et option) Voie 400

Caractéristiques techniques
Leviragefixea90°permetle passage des 424 408 408 424
plateaux porte-piéces entre 2 trongons
perpendiculaires. Les plateaux sont o
guidés parleurs galets a billes dans les rails 7 3
12x22. Ces rails sont fixés sur des soles en
acier laqué dont le montage trés rapide 2 r;%‘::fr?:é &

est facilité par des pinces spécialement \\ = S /
congues. L'un des 5 rouleaux de la sole d 4
est motorisé (caractéristiques électriques
page suivante).

Laccumulation de plateaux est tolérée
dans cette configuration. Labsence de
mécanisme et de motorisation conforte la Virage a gauche Virage a droite
fiabilité de cette fonction qui ne requiert
aucun automatisme.

424

—=

—=>
424

Le virage option a 90° permet soit

d'introduire des plateaux porte-pieces rouleau

depuis un troncon de dérivation vers e motorisé | c0
p G — |

un troncon principal (« entrée »), soit x ™
<
S /%

d'évacuer des plateaux porte-piéces

oY
408
0

depuis un trongon principal vers un

troncon de dérivation (« sortie »). Les 424 0 0 424
plateaux sont guidés par leurs galets % Zr\lr § Z}

a billes dans les rails 12x22. Lun des 5

rouleaux de la sole est motorisé. Laspect

optionnel de cette fonction est obtenu
par la rotation du rail courbe 12x22. Le Entrée par la gauche Entrée par la droite
virage 90° option présente une rupture
de flux minimale et ne requiert qu'un
automatisme réduit

Vérin de rail mobile :

x @ 15mm, double effet —— - r:’;ﬁ;:é\ —
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars — 0 Vi o © Q |\ <
X connexion par raccords pour tube o g g e
@ 4mm (fournis) % ?q Q%( %
x détection par capteurs M8 montés sur 204 424

le palier du rail mobile (non fournis)

<
424
424

<

z

Moteur rouleau motorisé :
X puissance:6,3W

x tension : 220 V monophasé Sortie a droite Sortie a gauche
x fréquence : 50 Hz

X intensité nominale : 73 mA

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Virage fixe a 90° Virage a gauche Voie 325 1 kit 4111
Virage fixe a 90° Virage a droite Voie 325 1 kit 4110
Virage option a 90° Entrée par la gauche Voie 325 1 kit 4112
Virage option a 90° Entrée par la droite Voie 325 1 kit 4113
Virage option a 90° Sortie a droite Voie 325 1 kit 4112

Virage option a 90° Sortie a gauche Voie 325 1 kit 4113




Virage 90° (gestion) Voie 400

Caractéristiques techniques Sabot Réf. 806 Support capteur Réf. 8094

La geStion des flux et des priorités Butée Réf. 801 Support capteur latéral Réf. 8095
aux abords des virages 90° suppose
le montage de butées et supports
détecteurs de facon a arréter les

20 20

plateaux a des positions bien définies.

Les valeurs indiquées ci-contre 1 gl 5 o ¢

concernent les plateaux 400x400.

De méme, la succession de virages 90°
(fixe ou option) impose le respect de

cotes limites, telles quindiquées page Z}
261. ] 2 q 1]

0
0

=

() : plateau 325x475




Combinaison entrée/sortie Voie 400

Caractéristiques techniques
La combinaison entrée/sortie permet
aux plateaux porte-piéces de passer 1311 131
d'un troncon a un autre parallele 375 664 271 271 664 375
juxtaposé de méme sens de circulation. option /] option
| | rouleay / rouleay N Q 9 —= |
L'aspect optionnel de cette fonction est I %/ ] metorisé i motorigé RN é |
obtenu par la rotation d'une partie du = ) I —7 ———
rail 12x22. Les soles d’entrée et de sortie & \| | ’/’/ | |/ S || rouleau
sont équipées chacune d'un rouleau rouleau_| - 7 ’ | | / - | | S © motorisé
motorisé. e il e
1134 1134
Fixe/option a droite Fixe/option a gauche
131 1311
option // option
U 7 2 rouleau // rouleau N A b
%‘/ . motorisé /,/, motorisé N \#
[T —— i e T—7 a——
n o - // NS
wn /] | rouleay
r:%lcls;:é | V4 P // N Y motorigé
L. . . 7 ] 1
Vérin de rail mobile: - .
option // option
X @ 15mm, double effet 271 | 186 853 853 186| 271
x air filtré, sec ou lubrifié 5 a 6 bars
X connexion par raccords pour tube
@ 4mm (fournis)
x détection par capteurs M8 montés sur
le palier du rail mobile (non fournis) Option/option a droite Option/option a gauche
Moteur rouleau motorisé :
X puissance : 6,3 W
x tension : 220V monophasé S I 120
x fréquence : 50 Hz — 7 — s
X intensité nominale : 73 mA | [ 7 // S -
: ] 2 — ] S
I%/& Il %\
Les positions limites des butées et des = > = /’/' = = — =
supports détecteurs sont représentées = yﬁz}‘ // I | % %y
ci-contre. Les plateaux porte-piéces , [ S
sont alors arrétés au plus prés des i // Y Lo
combinaisons entrées/sorties.
Déviation a droite Déviation a gauche

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a droite Voie 400 1 kit 4114
Combinaison Entrée/sortie Fixe/option a gauche Voie 400 1 kit 4115
Combinaison Entrée/sortie Option/option a droite Voie 400 1 kit 4117

Combinaison Entrée/sortie Option/option a gauche Voie 400 1 kit 4119




Croix

Caractéristiques techniques
La croix (ou croisement) est susceptible

de remplacer deux combinaisons
entrée/sortie consécutives dans
le souci de réduire sensiblement

'encombrement du transfert.

Cette fonction est disponible sur
demande expresse, en version « fixe/
option » ou « option/option ».

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Croix fixe/option Voie 175
Croix fixe/option Voie 250
Croix fixe/option Voie 325
Croix fixe/option Voie 400
Croix option/option Voie 175
Croix option/option Voie 250
Croix option/option Voie 325
Croix option/option Voie 400

A
= J0 oSl
e P = é
—1= S N 0 —1=
B
Exemple voie 175
A (mm) B (mm) C(mm)
Voie 175 395 639 97
Voie 250 470 864 97
Voie 325 545 1089 97
Voie 400 578 1272 55
—= = 7 > —= AN = ya
7 N7
X | — X |

Croisement fixe/option

1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit
1 kit

Croisement option/option

4183
4181
4185
4187
4184
4182
4186
4188




Enchainement des fonctions

Caractéristiques techniques
La succession de virages 90° (fixe ou

@)
option) impose le respect de cotes
limites. %::ﬁﬁ - q 00
r-3 Q. \\a
Un guide droit, d'une longueur égale a < |
celle du patin de plateau porte-piéce, = » »
doit impérativement étre placé entre €
. . 1 O b q P
les deux cintres de la fonction. - ‘=
77 T =
T », Q E
S| O d —
: o
\
Longueur A (mini, mm) Longueur B(mini, mm)
Voie 100 330 507
Voie 175 272 550
Voie 250 347 700
Voie 325 422 850
Voie 400 447 950

i
L

T Q
- AW
O Cote minimale entre 2 o
Cote minimale entre 2 C
fonctions consécutives
L} fonctions a suivre
c v

Cote C (mini, mm)

Voie 175 225
Voie 250 300
Voie 325 375
Voie 400 425




Codage des plateaux porte-piéeces

Caractéristiques techniques Codage
Le codage mécanique constitue un
moyen simple et efficace de suivre
dans un flux de production différents
produits ou stades d'évolution d'un

produit transporté. @

Le codage ELCOM (en option) integre @

dans les patins d'un plateau porte- la paire
pieéce une paire de basculeurs 7046,
soit 4 combinaisons.

basculeurs lecture écriture

Un bloc « écriture » 6125, équipé d'un
micro-vérin, permet de manceuvrer un
basculeur.

Un bloc « lecture » 6124 permet d'en

, ey , S t détect latéral
détecter la position (détecteur M8 non upport detecteurfatera
fourni) Réf.8095

Détecteur M12-4mm (non fourni)

Les blocs 6124 et 6125 sont \ © @ /
juxtaposables de facon a composer de E **********
multiples combinaisons. Support détecteur ref. 8094
(détecteur M12-4mm non fourni)
Quantité maximale de paires de ) Support détecteur réf. 8015 |
basculeurs par plateau porte-piéce : Déplacement (détecteur M12 - 4mm non fourni)
Voie 100 : 2 paires =
Voie 175:2paires | (L 1 1 O[O
Voie 250 : 4 paires / N
Voie 325 : 6 paires —— S
Voie 400: 8 paires Unité de lecture réf. 6124 *T——— Unité de codage réf.6125
- détecteur inductif M8 EEJ - air filtré, sec ou lubrifié 6 bars
(non fourni) _raccord tube @ 4mm (fourni)

Exemple avec un plateau porte-piece Voie 175




Divers maintenance, accessoires

Caractéristiques techniques
Lubrifiant

Lubrification des chaines préconisée a
intervalles de 5000 h par l‘application
en quantité modérée du spray lubrifiant
ELCOM (acces par les boitiers tendeurs a
I'arriere du trongon).

Mallette d‘entretien

Composée de patins de chaine, d'une
bombe de lubrifiant ELCOM, de
linguets de protection, de pignons de
transmission, d‘un dérive-chaine et d‘un
bloc de montage de la chaine.

Bibliothéque de symboles

La modularit¢é du transfert ELCOM
autorise la réalisation de multiples
configurations, des plus simples aux
plus complexes.

Une base de données graphique des
fonctions et accessoires présentés dans
ce catalogue est disponible (marque
déposée).

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Malette d'entretien 1 kit 7123




Transfert TRM
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Index TRM

Désignation

Plateaux cadres aluminium

Page

Trongon motorisé direct
Trongcon motorisé intermédiaire

Chaines

Raboutage de trongon

Table de ripage

Jambage simple

Liaison troncons

Liaison trongons paralleles
Ecrous de fixation

Butée pneumatique amortie

Butée fin de troncon amortie

Support détecteur et sabot de plateau

Sabot de plateau
Support détecteur latéral

Anti-retour mécanique
Butée latérale non amortie

Blocs de positionnement plateau

Positionneur XY

Positionneur XYZ

Chassis positionneur XYZ
Solutions de levage

268
272
274
276
277
278
280
281
282
283
284
285
286
287
288
289
290
291
292
293
295
295




Ligne de montage TRM

Le transfert TRM est une solution de convoyage pour transporter des
charges lourdes jusqu’a 100 kg sur des plateaux cadres de 436x436 a

836x836 mm.

La conception est entierement modulaire et paramétrable en fonction des
dimensions de vos produits en mouvement.

Les troncons sont réalisés a partir de profilé aluminium 90x45 équipé
d’une chaine d’accumulation 12.7 avec des galets plastiques ou aciers

(sur demande).
La longueur d'un troncon est configurable de 550 a 6250 mm,

avec la possibilité de faire des longueurs supérieures avec des kits
d’assemblage troncons.

Les configurations sont les suivantes : hippodrome, base rectangle,
avec option entrée/ sortie (plus de configurations possibles sur

demande).

Le systeme de changement de direction type levage ripage

compacte posséde un entrainement par rouleaux motorisés 24V.

Cette documentation vous présente les accessoires TRM:
butées, sabots, supports détecteurs, jambages, positionneurs

(répétabilité de 0,Tmm).




_IE—
I

La fonction ripage impose d'avoir plusieurs
niveaux de circulation:

Niveau - 1T0mm

[ ]
|:| Niveau 0
[ ]

Niveau + 10 mm




Plateaux cadres aluminium

/ Description

Les plateaux cadres maintiennent les composants
au cours du processus d'assemblage.

Les plateaux sont équipés de patins plastiques

afin de limiter l'usure sur les chaines lors de
I'accumulation.

Leur dimensionnement permet la séparation des flux.
Le plateau est équipé de 4 détections latérales, ainsi
que de 4 détections par le dessous.

Il convient de noter que le poids total des plateaux
autorisé pour le transport longitudinal est différent
pour le transport longitudinal et transversal.

En transport transversal, le c6té a prendre en compte
pour le calcul est toujours le coté le plus court.

Les masses totales autorisées sont indiquées dans le
tableau ci-contre.

Dimensions minimales : 436x436 mm

/ Options d'indexage
3 jeux de douilles de positionnement sont

disponibles.
Ces douilles augmentent le poids a vide du porte-

piéces de 1,3 kg.

Les douilles de positionnement disponibles en
option permettent, en association avec l'unité de
positionnement, le positionnement précis de la
palette porte-piece dans un poste automatique.

i

Disponible




Plateaux cadres aluminium

Dimension des
plateaux en mm
(LTxL2)

436x436
436x536
436x636
436x736
436x836
536x536
536x636
536x736
536x836
636x636
636x736
636x836
736x736
736x836

836x836

Poids des
plateaux
(kg)

55

6,5

6,5

7,5

Charge admissible transversale | Charge admissible longitudinale

chaine plastique (F)
/

- masse autorisée incluant le
plateau (kg)

40/100
40/100
40/100
40/100
40/100
55/143
55/143
55/143
55/143
70/182
70/182
70/182
80/208
80/208

100/ 260

chaine plastique (F)
/

- masse autorisée incluant le
plateau (kg)

40/100

55/143

70/182

80/208

100/ 260

55/143

70/182

80/208

100/ 260

70/182

80/208

100/ 260

80/208

100/ 260

100/ 260
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Plateaux cadres aluminium

TABLEAUX DE REFERENCES DES PLATEAUX

Dimensions des
plateaux en mm L1 L2 L3 L4 Référence article
(L1xL2) / (L3xL4)

436

436x436 391 TRM-WPC1-0436-0436
436x536 536 491 TRM-WPC1-0436-0536
436x636 436 636 391 591 TRM-WPC1-0436-0636
436x736 736 691 TRM-WPC1-0436-0736
436x836 836 791 TRM-WPC1-0436-0836
536x536 536 491 TRM-WPC1-0536-0536
536x636 636 591 TRM-WPC1-0536-0636
536 491
536x736 736 691 TRM-WPC1-0536-0736
536x836 836 791 TRM-WPC1-0536-0836
636x636 636 591 TRM-WPC1-0636-0636
636x736 636 736 591 691 TRM-WPC1-0636-0736
636x836 836 791 TRM-WPC1-0636-0836
736x736 736 691 TRM-WPC1-0736-0736
736 691
736x836 836 791 TRM-WPC1-0736-0836
836x836 836 836 791 791 TRM-WPC1-0836-0836

Données ELCOM Challans - Juin 2020




Troncon motorisé direct

/ Chaque troncon est constitué de 2 rives en profilé
aluminium anodisé équipés de profilés latéraux
pour assurer le guidage des plateaux porte-piéces.

La capacité de chargement de chaque trongon uti-
lisé varie suivant la vitesse, la puissance du moteur.

La longueur de chaque trongon varie suivant la
charge linéaire transportée et le type de chaine.

Longueur minimale : 550mm

Disponible

Longueur maximale sans raboutage : 6250mm
(plus, nous consulter)

Fonctionnement aller/ retour possible. w J

|

8.2
45

'S
ik

22.5|

45
o
- ~ S
352 Longueur trongon ‘
3 N =
o |
& ggj 336 (250w) 86 ||
351 (370w)
401 (550w)

159
5

Longueur plateau

+18mm

272



Troncon motorisé direct

/ Capacité de charge par troncon / Capacité de charge par troncon
Motoréducteur 370w

Motoréducteur 250w

o - 1340
< E & 1250
<
v <
o) (] e
5 _ 70 = | 1080
S 890 g 980
Q4 o 7
g | T7BO E i 830
o 700 Q. 760
O o 720
> 590 (] 4
S 540 > 610
> 510 S 4 510
S 430 QL 470
= 370 S
27 S 1
S S
_g me5 B4 T103 126 T 153 179 T 202 " 256 T 305 " S oS 7 BB T dd T i34 T 46 7 194 o214 7 @rd 324 36
(W] <
)
Vitesses disponibles en m/min Vitesses disponibles en m/min

/ Capacité de charge par trongon

Motoréducteur 550w

_ 1160
1080

780
720

187 ' 214 ' 317 ' 363 '

Charge totale (avec plateaux) en kg

Vitesses disponibles en m/min

Motorisation directe - c6té droit piece 4540
Motorisation directe - c6té gauche piece 4541
Métre de trongon - plastique avec chaine galet meétre TRM-4504

Metre de troncon - acier avec chaine galet métre TRM-4532




274

Troncon motorisé intermeédiaire

/ Chaque trongon est constitué de 2 rives en profi-
[é aluminium anodisé équipés de profilés latéraux
pour assurer le guidage des plateaux porte-piéeces.

La capacité de chargement de chaque tron¢on uti-
lisé varie suivant la vitesse, la puissance moteur.

La longueur de chaque trongon varie suivant la
charge linéaire transportée et le type de chaine.

Longueur minimale : 550mm

Longueur maximale sans raboutage :
12000 mm (plus, nous consulter)

Fonctionnement aller/ retour possible.

Longueur tron¢on

8.2
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Troncon motorisé intermeédiaire

/ Capacité de charge par trongon
Motoréducteur 250w Motoréducteur 370w

/ Capacité de charge par trongon

~ 1340
4 1250

970 1080

8§90

T80

610

510
= 430 470

370

Charge totale (avec plateaux) en kg
g

Charge totale (avec plateaux) en kg
B)

o S e e (e o3 e pec e b

Te5 ' B4 ' 103 ' 126 ' 153 ' 179 ' 202 ' 256 ' 305 e BT LAy ASA T e G4 SRk 2Tl a2 1Ak

Vitesses disponibles en m/min Vitesses disponibles en m/min

/ Capacité de charge par troncon

Motoréducteur 550w

- 1160
1080

780
720

W e o weerag T 4

187 | 214 ' 317 ' 363

¥

Charge totale (avec plateaux) en kg

Vitesses disponibles en m/min

Motorisation intermédiaire - droite ou gauche piece 4700

Métre de trongon - plastique meétre TRM-4504

Métre de trongon - acier meétre TRM-4532




Chaines

/ Charge linéaire pour une chaine a galets
plastiques PA 150daN/m de troncon (plateaux
inclus)

/ Charge linéaire pour une chaine a galets aciers
390daN/m de troncon (plateaux inclus)

/ Attache rapide

Chaine d’accumulation plastique PA meétre 1827-ML
Chaine d’accumulation acier meétre 1827-A-ML
Attache rapide piece 1854

276



Raboutage de troncon

i

/ Le raboutage de profilés sur trongon permet :

Disponible
- D’augmenter la longueur d'un troncon \dﬁ\,\r
(supérieur a 6250mm) @ o
O el

- D'avoir la possibilité de démonter le trongon
de part et d’autre d'un poste manuel ou automa-
tique (pour le transport par exemple)

Kit éclisse convoyeur TRM piéce 7180-TRM




Table de ripage

/ La table de ripage éléve et transporte le plateau
perpendiculairement vers un autre troncon motorisé.
Le mouvement vertical est effectué a I'aide d'un
vérin pneumatique compact double effet.

Le mouvement de déplacement du plateau est
effectué a I'aide de rouleaux motorisés 24V pilotés
par une carte électronique. Plusieurs vitesses sont
disponibles avec cette carte.

Le déplacement d'un plateau se fait unitairement.
Prévoir un arrét pour la séparation du flux avant la
table de ripage.

L'arrét des plateaux latéralement se fait avec la réf.
TRM-4523 (a commander a part).

L'arrét des plateaux longitudinalement se fait avec
les réfs. 4516 et 4537 (a commander a part).

La détection du plateau sur table de ripage

(en contact avec les rouleaux) se fait a I'aide

d’un détecteur inductif M12 (non fourni)
préférentiellement de portée 4mm. Montage
possible sur la réf. TRM-4523 (non fournie).

La détection du plateau au-dessus de la table

de ripage (sans contact avec les rouleaux) se

fait a I'aide d’un détecteur M12 (non fourni)
préférentiellement de portée 4mm, monté sur un
support détecteur latéral réf. 8097 (non fourni).

La détection de la position haute et basse de

la table de ripage se fait avec les détecteurs du
vérin pneumatique. Détecteurs fournis avec un
connecteur M8.

La structure de la table de ripage fait office de
jambage.

Charge admissible du levage (plateau inclus): 200 daN.
Vérin pneumatique double effet @ 80.

Air filtré, sec ou lubrifié, 5 ou 6 bars.

Connexion par raccord, limiteur de débit, pour tube
@ 6 fournis.

Détecteurs de position haute et basse fournis.




Table de ripage

TRM-ST-0436-0436

436 536 TRM-S5T-0436-0536
436 636 TRM-ST-0436-0636
436 736 TRM-5T-0436-0736
436 836 TRM-ST-0436-0836
536 436 TRM-ST-0536-0436
536 536 TRM-5T-0536-0536
536 636 TRM-ST-0536-0636
536 736 TRM-ST-0536-0736
536 836 TRM-S5T-0536-0836
636 436 TRM-ST-0636-0436
636 536 TRM-ST-0636-0536
636 636 TRM-ST-0636-0636
636 736 TRM-ST-0636-0736
636 836 TRM-ST-0636-0836
736 436 TRM-S5T-0736-0436
736 536 TRM-ST-0736-0536
736 636 TRM-ST-0736-0636
736 736 TRM-5T-0736-0736
736 836 TRM-ST-0736-0836
836 436 TRM-ST-0836-0436
836 536 TRM-5T-0836-0536
836 636 TRM-ST-0836-0636
836 736 TRM-ST-0836-0736

836 836 TRM-5T-0836-0836




Jambage simple

/ Les jambages maintiennent les trongons a la
hauteur de travail nécessaire et fournissent la
rigidité et la stabilité de I'ensemble.

En version simple, la distance maximale entre
deux jambages est de 2 métres.

Les équerres de fixation au sol, ainsi que les fixa-
tions au troncon sont fournis.

Le réglage en hauteur est de +/- 40 mm.

Largeur plateau

A

T
o
U
ol

3

ﬂ/\oc !

1 B )

H = hauteur travail (sol/ dessus du plateau)

Pietement simple 436mm piece TRM-LG-0436 (hauteur H a indiquer)
Pietement simple 536mm piece TRM-LG-0536 (hauteur H a indiquer)
Pietement simple 636mm piece TRM-LG-0636 (hauteur H a indiquer)
Pietement simple 736mm piece TRM-LG-0736 (hauteur H a indiquer)

Pietement simple 836mm piece TRM-LG-0836 (hauteur H a indiquer)



Liaison troncons

/ La liaison TRM-4520 contribue a une parfaite
géométrie du transfert lors de son montage.

TRM-4520

Kit équerre avant troncon piece TRM-4520




Liaison troncons paralléles

/ La liaison TRM-4522 contribue au passage du
plateau entre deux troncons paralléles.

Elle est constituée de galets (nhon motorisés) et
guide le plateau lors de son déplacement.

Cette liaison est identique quelle que soit la
dimension du plateau.

i

Disponible

Liaison troncons paralléles piece TRM-4522



Ecrous de fixation pour les rainures

/ Les écrous permettent la fixation d'accessoires
sur toutes les rainures disponibles sur le produit
TRM. r—

Ecrous carrés

Ecrous carrés a languette

Ecrou carré M4 piece NSCAR8M4
Ecrou carré M5 piece NSCAR8M5
Ecrou carré M6 piece NSCAR8M6
Ecrou carré M8 piece NSCAR8MS8
Ecrou carré a languette M4 piece NSCL8M4
Ecrou carré a languette M5 piece NSCL8M5
Ecrou carré a languette M6 piéce NSCL8M6

Ecrou carré a languette M7 piece NSCL8MS8




Butée pneumatique amortie

/ La butée 4516 permet l'arrét des plateaux aux
postes de travail et aux abords des tables de ripage.

Un mécanisme coulissant amortit I'arrét des pla-
teaux en actionnant un amortisseur hydraulique.

Ce mécanisme est réarmé lors du déclenchement
de la butée, libérant le plateau.

Butée pneumatique simple effet.
Air filtré, sec ou lubrifié, 5 ou 6 bars.
Connexion par raccord pour tube @ 4mm (fournie).

Butée amortie pneumatique piece

4516

i

Disponible



Butée fin de troncon amortie

i

Disponible

/ La butée 4537 permet l'arrét des plateaux, en fin
de trongon, au-dessus d'une table de ripage.

Un mécanisme coulissant amortit I'arrét des

plateaux en actionnant un amortisseur hydrau-
lique.

Ce mécanisme est réarmé lors de la montée
du plateau par la table de ripage.

4537

Butée amortie fin de troncon piece 4537




Support détecteur et sabot de plateau

i

Disponible

/ La détection de présence des porte-pieces lors
des arréts aux postes de travail peut étre effectuée
a l'aide de détecteurs inductifs M12 (non fournis),
avec ou sans connecteurs, préférentiellement de
portée 4mm, placés sur un support, combinés
avec un sabot.

Le sabot améliore la précision de l'arrét, en
limitant la rotation du plateau et les efforts sur
les guides latéraux. Son emploi est donc recom-
mandé et devient obligatoire lorsque la charge
est supérieure a 30 daN.

Sabot plateau + support détecteur piéce 4527



Sabot de plateau

/ Le sabot améliore la précision de l'arrét, en
limitant la rotation du plateau et les efforts sur
les guides latéraux. Son empoi est donc recom-
mandé et devient obligatoire lorsque la charge
est supérieure a 30 daN.

Disponible

4529

Sabot plateau piece 4529




Support détecteur latéral

/ La détection de la présence des plateaux porte-
piéces lors des arréts aux postes de travail et la
gestion des flux de priorité s'effectuent a l'aide de
détecteurs inductifs M12 (non fournis), avec ou
sans connecteurs, préférentiellement de portée
4mm, montés sur le support 8097.

Support détection latérale plateau piece

8097

i

Disponible



Anti-retour mécanique

/ Placé sous le plateau, I'anti-retour mécanique
4515 évite un retour en arriere du plateau lors
des opérations aux postes de travail ou lors de
certains arréts sur la ligne.

i

Disponible

Anti retour mécanique plateau piece 4515




Butée latérale non amortie

/ Placée en fin de table de ripage (extérieur tron-
con), la butée latérale permet l'arrét du plateau a
I'aplomb de la table de ripage.

Des taraudages M12x100 permettent de placer
des détecteurs inductifs (portée 4mm conseillée)
pour la détection du plateau en position haute
et basse (détecteurs non fournis).

Disponible

Butée latérale plateau piece TRM-4523



Blocs positionnement plateau

i

Disponible

/ Les blocs de positionnement disponibles en
option permettent, en association avec les unités
de positionnement TRM-PT et 4401, le position-
nement exact du plateau cadre.

Les blocs sont directement fixés sur la plaque
support piece (en option).

Le nombre de blocs utilisés dépend du chemi-
nement du plateau et de la configuration de
la ligne d'assemblage.

2 blocs 3 blocs 4 blocs

Kit plateau cadre (2 blocs) piéce TRM-WPC1-4400-2
Kit plateau cadre (3 blocs) piéce TRM-WPC1-4400-3

Kit plateau cadre (4 blocs) piece TRM-WPC1-4400-4




Positionneur XY

i

Disponible

/ Le positionnement du plateau cadre se fait part
I'intermédiaire des tiges de positionnement et des
blocs de positionnement du plateau cadre (ven-
dus séparemment).

L'écartement des blocs positionneurs XY est ajus-
table, le long du troncon motorisé, en fonction de
la longueur du plateau.

Le plateau positionné reste en contact avec les
chaines.

Ne jamais dépasser la charge autorisée par les

chaines (plateau + porte-piéces + pieces + effort
complémentaire, voir p. 11 et 13).

La répétabilité de positionnement sur I'axe X et Y

estde +/- 0,Tmm. 4401

-

Vérin pneumatique double effet @ 32. S 12
Air filtré, sec ou lubrifié, 5 ou 6 bars.

Connexion par raccord pour tube @ 6 (fournie).
Détecteurs de position haute et basse fournis.
Connecteurs M8.

7 1_?
A

Vs

. TRM-WPC1-4400-2

Positionneur XY piece 4401

292



Positionneur XYZ

i

/ Le positionnement du plateau cadre se fait par Disponible
I'intermédiaire des tiges de positionnement et des

blocs de positionnement du plateau cadre (ven-

dus séparément) et du soulevement de la palette.

La plaque d'appui du postionneur est adapté a la
taille de la palette et soutien la plaque de posage
(en option).

Il absorbe aussi les forces de traitement vertical.
Le positionneur peut accueillir 250 daN sous 5
bars.

Le plateau positionné n'est plus en contact avec
les chaines.

La répétabilité de positionnement sur les 3 axes
est de 0,Tmm.

La reprise des efforts doit se faire impérativement
par un bati machine ou par la structure proposée
en option. En aucun cas, le troncon motorisé ne
doit reprendre les efforts.

Protection opérateur obligatoire a prévoir.

Vérin pneumatique double effet @ 80.

Air filtré, sec ou lubrifié, 5 ou 6 bars.

Connexion par raccord pour tube @ 6 (fournie).
Limiteur de débit fourni.

Détecteurs de position haute et basse fournis.
Connecteurs M8.




Positionneur XYZ

A B
o

436 436 TRM-PT-0436-0436
436 536 TRM-PT-0436-0536
436 636 TRM-PT-0436-0636
436 736 TRM-PT-0436-0736
436 836 TRM-PT-0436-0836
536 436 TRM-PT-0536-0436
536 536 TRM-PT-0536-0536
536 636 TRM-PT-0536-0636
536 736 TRM-PT-0536-0736
536 836 TRM-PT-0536-0836
636 436 TRM-PT-0636-0436
636 536 TRM-PT-0636-0536
636 636 TRM-PT-0636-0636
636 736 TRM-PT-0636-0736
636 836 TRM-PT-0636-0836
736 436 TRM-PT-0736-0436
736 536 TRM-PT-0736-0536
736 636 TRM-PT-0736-0636
736 736 TRM-PT-0736-0736
736 836 TRM-PT-0736-0836
836 436 TRM-PT-0836-0436
836 536 TRM-PT-0836-0536
836 636 TRM-PT-0836-0636
836 736 TRM-PT-0836-0736

836 836 TRM-PT-0836-0836




Chassis positionneur XYZ

i

/ Le chassis support positionneur est nécessaire Disponible

pour absorber les efforts verticaux.

Il est constitué de profilé aluminium de fortes
sections et fait également office de jambage
pour le troncon.

Réglage en hauteur +/- 50mm possible.

Protection opérateur en partie basse fournie.

Equerres de scellement fournies.

Disponible

Chassis positionneur largeur 436 piéce TRM-PT-0436-CHASSIS
Chassis positionneur largeur 536 piéce TRM-PT-0536-CHASSIS
Chassis positionneur largeur 636 piéce TRM-PT-0636-CHASSIS
Chassis positionneur largeur 736 piéce TRM-PT-0736-CHASSIS

Chassis positionneur largeur 836 piece TRM-PT-0836-CHASSIS




Solutions de levage

/ Une solution d'élévateur peut vous
étre proposée pour une ligne d’assem-

blage superposée.






TransfertTM

Pour environnements difficiles et charges ultra-lourdes.
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Monovoie TM

L'ergonomie au poste d‘assemblage




Généralités

Navette

Butoir avec amortisseur hydraulique

Mécanisme de tension

Profilés de roulement silencieux de chaine automatique

Profilés couvre-chaine
Mécanismes d'embrayage
(standard 2, option 3 ou 4)

Profilé porteur
mono-poutre en
aluminium extrudé
90x193

Armature en profilés
aluminium extrudés

Barrette de détection longue

Bouclier en acier laqué

Motorisation compacte SEW
Marche AV/AR indifférente

Rainures 10mm de fixation du
faux-plateau (posage)

Pignon d'embrayage -

Plaquettes de friction
Ressort d'embrayage
) £
Galets de reprise du £
couple en haut (qté : 4) Galets de =
+
roulement =]
Chaine 12,7mm (qté:8) &
(08 B1) DELTA Z B ||:||)
°
Profilé porteur 90x193 " £
€
Barrette de E
Galets de reprise du 0o détection longue E
couple en bas (qté : 4) I S
i ] =
1 \ =
I 1}
I : Pion d'arrét sur butée E
| | =1
1y &
¥ 2
1 D o]
| 4 Rainures 10mm de fixation =
J d'accessoires
(entraxe 45mm)

£ h
I 4




Applications

Une ergonomie incomparable et
une emprise au sol réduite facilitent
I'aménagement du poste de travail.

Les trongons sont motorisés et les navettes
entrainées par un embrayage progressif
passif. La circulation douce et fluide peut
étre facilement interrompue par l'opérateur,
sans danger.

0o

i
i

Parmi les utilisations particuliéres, le
fonctionnement double-sens du transfert
TM ouvre la voie a des applications de

i - ‘ ——— e chargement et de déchargement.
1=4 1=4
o .m L] °

Hi
-

B
HE

Le jumelage de trongons TM permet le
‘ 0o transport de composants encombrants
et/ou lourds.

=3 &=




Troncon motoriseé

Caractéristiques techniques

x Vitesse nominale de convoyage:
15m / min (standard)

Sur demande : de 3 a 35 m/min

x Tension de chaine automatique
x Fonctionnement Aller / Retour possible

x Motoréducteur SEW W20 180W

230/400V Triphasé

La capacité de charge d'un trongon dépend
du nombre de navettes susceptibles détre
arrétées simultanément.

Vitesse et capacité

- 10 m/min :40 embrayages de navette
- 15 m/min :30 embrayages de navette
-20 m/min : 25 embrayages de navette
- 24 m/min :20 embrayages de navette

Longueur minimale du tron¢con : 600 mm
Longueur maximale du trongon: 12880 mm

Référence de commande:

Exemple d‘un troncon de longueur
3500 mm:

Motorisation a gauche, vitesse standard,
position de la boite a bornes standards.
Réf.2288 Gauche-3500

20
o)
2
2 ® (position C, sur demande)
3 4
Standard
(position A) - @
\(posifion B, sur demande)
257

Motorisation a gauche (sur demande)

——eruy —

| Sens navette -> |

Motorisation a droite (standard)

——ay —

[_Sens navette -> |

Longueur trongon 12880mm maxi

6200mm maxi

550mm

6130mm maxi

T —eCs

Elément raccord
(L >6380)

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Trongon motorisé sans élément de raccord (L <6 380 mm)

Trongon motorisé avec élément de raccord (L >6 380 mm)

1 kit
1 kit

2288
2298




Liaisons troncons alignés

Lorsdu montage detrongons successifs
(alignés), les kits de liaison références

2215 et 2216 assurent l'alignement | __'__O ) | ——.—.—ﬂ |
parfait des troncons. [ — mj ' T E'. I] ; -Tilj

I/ [g ] I/ 1 ]
La version 2216 facilite laccés aux | [ﬂ | | [ﬂ |
extrémités des troncons (maintenance) Réf. 2215 Réf. 2216

Jambages
Jambage aluminium (80x80) Jambage acier peint (140x70)

Les jambages sont les éléments Réf. 2100 RéF. 2110

porteurs des trongons (visserie de

fixation sur trongon fournie).
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Profilés de roulement acier

Les profilés de roulement en acier traité
o Réf. 2236
équipent en standard les troncons

o la paire
motorisés des tables tournantes, tables 4&?

coulissantes, ascenseurs ettransbordeurs.
Ces profilés peuvent étre placés a la
demande sur les trongons motorisés aux
postes de travail, afin de limiter les usures
occasionnées par des efforts externes.




Table tournante électrique

Rotation par motoréducteur SEW
120W 230V ou 400V triphasé.

Amortisseurs hydrauliques (2) et

= =

détecteurs M12 (2) de fins de course —=
(fournis). ——
w)
Angle de rotation : 90° et 180°.
Autres angles: nous consulter. -
"~ 600 mini
Référence 2013 :
(trongcon a commander a part)
(butée a commander a part) Tm— Longueur trongon
(support détecteur a commander a part) Avec butée 2016 Avec butée 2027 ou 2028
1050mm 830mm
L Diameétre : 1055mm Diamétre : 1055mm
Nota : le troncon est équipé de profilés LlLL2 b LS L
| . 600mm 1050mm 880mm
de roulement en acier. Diamétre : 1055mm Diamétre : 1055mm
T o 1050mm 980mm
Diameétre : 1055mm Diametre : 1055mm
1000mm 1110mm 1110mm
Diametre: 1155mm Diametre:1115mm
1200mm 1310mm 1310mm
Diameétre : 1315mm Diamétre: 1315mm
/m Longueur trongon
. T aee Entrée navette S
= =
T - L

Avant Arriére

Arridta Jmaﬂnn “““““ Rotation
trongon Avant

troncon
Sortie navette l Fonctionnement _ l Fonctionnement
. i Sortie navette
«virage» avec butée cycle carré» avec
Avant suis
2016 Arrigre butée 2027 ou 2028
Configurations possibles

Rotation de 180°




Table coulissante pneumatique

Déplacement par vérin pneumatique
sans tige @50 mm.

Raccords limiteurs de débit @8
(fournis).

2 détecteurs sur vérin (fournis)

2 amortisseurs hydrauliques fins de
course (fournis).

Exemple  d'une  référence de
commande d‘une navette de 800 mm,
troncon 1050 mm, course (entraxe)
1500 mm :

Réf:2014-800-1050- 1500
(troncon a commander a part)

(butée a commander a part)

(support détecteur a commander a part)

{Q IMPORTANT
Prévoir une cartérisation.

Nota : le troncon est équipé de profilés
de roulement en acier.

540 mini

Navette Longueur trongon
Avec butée 2016 Avec butée 2027 ou 2028
500mm 950 a00
600mm 1000 950
S00mm 1100 1050
1000mm 1200 1200
1200mm 1400 1400

Course a préciser

Trongon +10mm

Largeur

Course + 477mm

Configurations possibles

Avant Arrlére

1
|

Arrlére




Ascenseur électrique

Déplacement par motoréducteur SEW
550W frein 230/400V Triphasé.

Vitesse nominale : 13 m/min.
4 détecteurs fins de course (fournis),

L'utilisation d‘un variateur électronique
est conseillée.

Référence de commande:

(troncon a commander a part)

(butée a commander a part)

(support détecteur a commander a part)
Référence 2030

en nous indiquant:

Position basse (sol / dessus navette)
Course de l'ascenseur

Largeur du posage

Q IMPORTANT
Prévoir une cartérisation

Nota : le troncon est équipé de profilés
de roulement en acier.

Configurations possibles :

540 mini




Transbordeur électrique

Déplacement par motoréducteur SEW
180W 230/400V Triphasé.

Angle de rotation standard 180°
(autres, nous consulter)

4 détecteurs fins de course (fournis)
2 amortisseurs hydrauliques fins de
course (fournis)

Lutilisation d‘un variateur électronique
est conseillée.

Référence de commande:

(troncon a commander a part)

(butée a commander a part)

(support détecteur a commander a part)
Référence 2032

en nous indiquant :

Hauteur de travail (sol / dessus navette)
Entraxe des trongons Longueur de la
navette

IMPORTANT
Prévoir une cartérisation.

Nota : le troncon est équipé de profilés
de roulement en acier.

Entraxe trongon
2000 mm Maxi

ED

540 Mini




Navette

Charge utile maximale 100 kg (au-
dela, nous consulter).

Longueurs:

500, 600, 800, 1000, 1200 mm

Embrayage a friction sans réglage ni
entretien

2 embrayages montés en standard

Embrayages supplémentaires,
navettes déportées ou inclinées.

Longueur spéciale : nous consulter.

Poids navette a vide = 14 kg/m + 10 kg

400

37 . 177 .5
Butoir avec amortisseur Rainurd Rainure 46,3
Longueur navette 37 — — Iy
| .
S 1 ©
o U o O U o U o
1= 1=
56
Rainure
b !
94
360
200
140 Inclinaison

120 & définir Rainure

Rainure

A définir A définir|

Depot de charge admissible Ex. d’exécution spéciale sur demande

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Navette longueur 500 mm 1 kit 2000
Navette longueur 600 mm 1 kit 2001
Navette longueur 800 mm 1 kit 2002
Navette longueur 1000 mm 1 kit 2003

Navette longueur 1200 mm 1 kit 2004




Butée pneumatique amortie

La butée pneumatique amortie permet
l'arrét et la détection des navettes
aux postes de travail et aux abords
des fonctions (tables, ascenseurs
et transbordeurs). Un mécanisme
basculant amortit I'arrét des navettes
en actionnant un  amortisseur
hydraulique réglable parfaitement
intégré.

Ce mécanisme est réarmé lors du
déclenchement de la butée, libérant la
navette.

Butée pneumatique simple effet
(capacité de retenue : 5 navettes)
Air filtré, sec ou lubrifié, 5 a 6 bars.

Connexion par raccord pour tube @6
mm (fourni). éu T U T U

Détection navette par capteur
M12x100  (non  fourni). Portée
recommandée 4 mm.

Détection posiltions haute et basse par
capteurs M8x100 (non fournis).

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Butée pneumatique amortie 1 pce 2016




Bridage navette au poste

Situé au poste de travail, ce systeme
permet de tenir en position la navette.

La navette est arrétée par une butée
2016 (non fournie).

Les équerres ref. 2033 sur la navette
s'inserent dans les dispositifs de levage
ref. 2034.

Les vérins soufflets soulévent la navette
au-dessus du troncon (4 mm), et
autorisent une reprise d'effort verticale
de 240 daN (navette comprise) avec
une précision de +/- 3 mm.

Réf. 2033 : fournture pour une navette
(4 équerres avec visserie)

Réf. 2034 : frouniture pour un poste
(2 ensembles avec visserie)




Butée extrémité troncon

Une fonction «virage» (table tournante
ou transbordeur) et une fonction
«ripage»  (table coulissante ou
ascenseur) nécessitent I'utilisation
d'une butée réf. 2016 car le sens de
déplacement de la navette reste le
méme.

Pour une fonction «cycle carré»
(table tournante, table coulissante ou
ascenseur), la butée ref. 2016 peut étre
remplacée parunebutéed’extrémitéde
troncon ref. 2027 (sans amortlisseur)
ou ref. 2028 (avec amortisseur) car
le sens de déplacement de la navette
est inversé apres le mouvement des
tables ou ascenseur.

La détection se fait a I'aide du support
de détecteur réf. 2017.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Butée extrémité de troncon sans amortisseur 1 pce 2027

Butée extrémité de trongon avec amortisseur 1 pce 2028




Support détecteur

Prévu pour recevoir un capteur
M12x100 (non fourni).
Portée recomandée 4 mm.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Support détecteur 1 pce 2017

Anti-retour mécanique

Placé entre la butée ref. 2016 et
I'équerre  anti-levage, Ianti-retour
mécanique évite un retour en arriere
de la navette lors des opérations aux
postes de travail.

Désignation / Dimensions Unité de commande

Anti-retour mécanique 1 pce 2015

Anti-retour pneumatique

Placé entre la butée ref. 2016 et
I'équerre  anti-levage, Ianti-retour
pneumatique évite un retour en arriére
de la navette lors d'un mouvement sur
un ascenseur.

Vérin pneumatique simple effet.

Air filtré, sec ou lubrifié, 5 a 6 bars.
Connexion par raccord pour tube @6
mm (fourni).

Détections positions hautes/basses
par capteurs sur le vérin. (fournis).

Désignation / Dimensions Unité de commande Référence

Anti-retour pneumatique 1 pce 2036




/ UNE OFFRE UNIQUE 4 GAMMES:
TLM, TR, TRM, TM

35 années d'expérience vécues avec les clients de nos 3 sites (Bourgoin-Jallieu,
Frépillon et Challans), dans tous les domaines industriels en assurant la
circulation d’une grande variété de produits

L'offre de nos modules standard, de solutions spécifiques, et d’équipements
que nous proposons aujourd’hui est donc vraiment unique par sa profondeur
et sa complémentarité

/ UNE OFFRE COMPLETE, MODULAIRE,
CREATIVE & FIABLE

Notre expertise reconnue des convoyeurs et transferts

Notre gamme de profilés unique qui offre des solutions mécano-assemblées aux
performances irréprochables adaptées a votre demande

Notre créativité pour des solutions pérennes et efficaces

/ POUR FAIRE CIRCULER VOS PRODUITS
AUJOURD'HUI ET DEMAIN

Nous avons I’'ambition de vous donner un mouvement d’avance

En construisant avec vous des innovations qui vous apporteront davantage
de fluidité sur vos lignes de production, un design d’environnement
productif plus créatif, ingénieux et motivant pour vos opérateurs



Le site www.elcom.fr vous offre la possibilité de configurer
vous-méme en ligne, le transfert nécessaire a vos besoins.

- Téléchargez la solution
T CAO 2D-3D désirée.

Transfert linéaire modulaire

Tous les fichiers CAO 2D-3D sont
téléchargeables sur notre site.

S & 7

TLM 1000 TLM 1500

TLM 2000

@ | & Transfertiiné... aTLMwJD 6Jmlédelranspcnccurruie isse

Horizontal v @

Référence

Niveau de détail Medium ¥




ELCOM

1 rue Isaac Asimov
ZAC La Maladiére
38300 Bourgoin-Jallieu

+33(0)4 74 43 99 61
elcom38@hellomoov.com
www.elcom.fr

ELCOM Frépillon

8 avenue Louis Blériot
ZAC des Epineaux
95740 Frépillon

+33(0)1 34 44 23 00
elcom95@hellomoov.com

Applications

h'factory

ELCOM Challans H’FACTORY

6 rue du Bois David 36 rue Isaac Asimov
85300 Challans ZAC La Maladiére
38300 Bourgoin-Jallieu

+33(0)2 51 68 69 45 +33(0)9 74 19 03 46
elcom85@hellomoov.com hfactory@hellomoov.com
www.h-factory.fr

H’FACTORY Alizay H'FACTORY Coris

6 ZA Les Sablons
27460 Alizay

+33 (0)2 32 87 39 89

1 bis rue de la Pompadour
ZI de la Haie Griselle
94470 Boissy-Saint-Léger

+33(0)143 89 2122

2024-02H/T/MOOQOV



